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1.0 INTRODUCCION

Los controladores Walchem Serie W900 Series ofrecen un elevado nivel de flexibilidad en control de aplicaciones
para tratamiento de agua.

e Hay cuatro ranuras que aceptan una variedad de Mddulos de Entrada/Salida, que proporcionan versatilidad sin igual.
Se encuentran disponibles modulos de entrada de sensor doble que son compatibles con una variedad de sensores (dos
sensores por modulo):

» Conductividad de contacto

» Conductividad sin electrodo

» pH

» ORP

» Todo sensor de desinfeccion de Walchem

» Sensor genérico (Electrodos selectivos de iones o algiin tipo de sensor con una salida de voltaje lineal entre
-2VCDy2VCD)

e Tres modulos de entrada analoga (4-20 mA) con dos, cuatro o seis circuitos de entrada también se encuentran
disponibles para uso con transmisores de 2, 3 o 4-cables.

e Otros dos modulos presentan dos o cuatro salidas analogas aisladas que pueden instalarse para retransmitir sefiales de
entrada de sensor a un registrador de graficos, registrador de datos, PLC u otro dispositivo. Estos también se pueden
conectar a valvulas, actuadores o bombas contadoras para control lineal proporcional o control de PID.

e Otro modulo combina dos entradas analogas (4-20 mA) y cuatro salidas analogas.

e Ocho entradas virtuales son configurables en el software, ya sea para permitir calculos basados en dos entradas reales
0, para permitir comparar valores provenientes de dos sensores para proporcionar redundancia.

e Ocho salidas de relevador pueden ajustarse a una variedad de modos de control:

» Control de punto de ajuste de Encendido/Apagado
» Control de Tiempo Proporcional
» Control proporcional de pulsacion (cuando se adquirié con opto salidas de estado s6lido de Pulsacion)
» Flujo Proporcional
» Control de PID (cuando se adquiri6 con opto salidas de estado sélido de Pulso)
» Control de Avance/Retraso de hasta 6 relevadores
» Punto de ajuste doble
» Contador de tiempo
» Purga o Alimentacion basandose en un Contactor de Agua o en una entrada de medidor de flujo de Rueda de
paletas
» Alimentacion y Purga
» Alimentacion y Purga con Bloqueo
» Alimentacién como un porcentaje de Purga
» Alimentacion como un porcentaje de tiempo transcurrido
» Contadores de tiempo de biocidas para Diario, Semanalmente, cada 2 semanas o cada 4-semanas con blo-
queo prepurga y de post-anadido, de purga
» Muestreo intermitente para calderas con purga proporcional, controlando en una muestra atrapada
» Siempre activado a menos que se encuentre interbloqueado
» Contador de tiempo con Lavado de Sonda
» Pico para alternar punto de ajuste sobre base de tiempo
» PPM Objetivo
» Volumen PPM
» Alarma de Diagnostico disparada por:
eLectura de sensor Alta o Baja
«Sin flyjo
e Tiempo de espera de salida de relevador
eError de sensor

Los relevadores estan disponibles en varias combinaciones de relevadores energizados, relevadores de contacto seco, y
opto relevadores de estado so6lido de pulso.



Ocho Salidas Virtuales son configurables en el software, usando la mayoria de los algoritmos de control de salida de relé
o0 analogos posibles, que pueden ser usados para interbloquear o activar salidas de control reales.

La caracteristica estandar de Ethernet proporciona acceso a distancia a la programacion de controladores mediante
una PC conectada directamente, a través de una red de area local, o a través del servidor de administracion de cuente
VTouch de Walchem. Esta también permite envio por correo electronico de archivos de registro de datos (en forma-
to CSV, compatible con hojas de calculo como Excel) y alarmas, para hasta ocho direcciones de correo electronico.
Las opciones Modbus TCP y comunicaciones remotas BACnet permiten comunicacién con aplicaciones basadas en
PC, programas HMI/SCADA, sistemas de Administracion de Energia de Edificios, Sistemas de Control Distribuido
(DCS), asi como también dispositivos HMI independientes.

Estan disponibles dos tarjetas WiFi, una que permite comunicaciones simultaneas por Ethernet y por WiFi, y una que
incrementa la seguridad desactivando Ethernet cuando esta activado Wi-Fi. El WiFi se puede configurar en Modo In-
fraestructura para proporcionar todas las funciones de Ethernet anteriores, o en Modo Ad-Hoc para permitir el acceso
a la programacion en forma inalambrica.

Nuestras caracteristicas de USB proporcionan la capacidad de actualizar el software en el controlador a la version mas
reciente. La caracteristica de archivo Config le permite guardar todos los puntos de ajuste de un controlador en un disco
flash USB y, luego importarlos en otro controlador, haciendo facil y rapida la programacion de multiples controladores.
La caracteristica de registro de datos le permite guardar las lecturas de sensor y Eventoos de activacion de relevador a un
disco flash USB.

2.0 ESPECIFICACIONES

2.1 Rendimiento de Medicion
pH ORP/ISE
Rango -2 a 16 unidades de pH | Rango -1500 a 1500 mV
Resolucion  0.01 unidades de pH Resolucion 0.1 mV
Precision + 0.01% de lectura Precision +1mV
Sensores de Desinfeccion
Rango (mV) -2000 a 1500 mV | Rango (ppm) 0-2 ppm a 0-20,000 ppm
Resolucion (mV) 0.1 mV Resolucion (ppm)  Varia con rango y pendiente
Precision (mV) +1mV Precision (ppm) Varia con rango y pendiente
Temperatura Analoga (4-20 mA)
Rango -4 a 500°F (-20 a 260°C) | Rango 0a22mA
Resolucion 0.1°F (0.1°C) Resolucion  0.01 mA
Precision = 1% de lectura Precision + 0.5% de lectura
Corrosion
Rango Resolucion
0-2 mpy o mm/afio 0.001 mpy o mm/afio
0-20 mpy o mm/afio 0.01 mpy o mm/afio
0-200 mpy o mm/afio 0.1 mpy o mm/afio

0.01 Conductividad de Contacto de Celda

Rango 0-300 uS/cm




Resolucion

0.01 uS/cm, 0.0001 mS/cm, 0.001 mS/m, 0.0001 S/m, 0.01 ppm

Precision

+ 1% de lectura

0.1 Conductividad de Contacto de Celda

Rango 0-3,000 uS/cm
Resolucion 0.1 uS/cm, 0.0001 mS/cm, 0.01 mS/m, 0.0001 S/m, 0.1 ppm
Precision + 1% de lectura

1.0 Conductividad de Contacto de Celda

Rango 0-30,000 puS/cm
Resolucion 1 uS/cm, 0,001 mS/cm, 0,1 mS/m, 0,0001 S/m, 1 ppm
Precision + 1% de lectura

10.0 Conductividad de Contacto de Celda

Rango 0-300,000 uS/cm
Resolucion 10 uS/cm, 0.01 mS/cm, 1 mS/m, 0.001 S/m, 10 ppm
Precision + 1% de lectura

Conductividad Sin Electrodo

Rango

Resolucion Precision

500-12,000 pS/cm

1 uS/em, 0,01 mS/em, 0,1 mS/m, 0.001 S/m, 1 ppm

1% de lectura

3,000-40,000 pS/cm

1 uS/em, 0,01 mS/cm, 0,1 mS/m, 0.001 S/m, 1 ppm

1% de lectura

10,000-150,000 puS/cm

10 uS/cm, 0.1 mS/cm, 1 mS/m, 0.01 S/m, 10 ppm

1% de lectura

50,000-500,000 pS/cm

10 uS/cm, 0.1 mS/cm, 1 mS/m, 0.01 S/m, 10 ppm

1% de lectura

200,000-2,000 000 uS/cm | 100 pS/cm, 0.1 mS/cm, 1 mS/m, 0.1 S/m, 100 ppm

1% de lectura

Temperatura °C Multiplicador de Temperatura °C Multiplicador de
Rango Rango
0 181.3 80 43.5
10 139.9 90 39.2
15 124.2 100 35.7
20 111.1 110 32.8
25 100.0 120 30.4
30 90.6 130 28.5
35 82.5 140 26.9
40 75.5 150 25.5
50 64.3 160 24.4
60 55.6 170 23.6
70 48.9 180 229

Nota: Los rangos de conductividad en la pagina 2 aplican a 25°C. A temperaturas mas altas, el rango se reduce de acuerdo

al cuadro del multiplicador de rango.

2.2 Eléctrico: Entrada/Salida

Energia de Entrada

100 a 240 VCA, 50 0 60 Hz, 13 A maximo




Entradas

Sefiales de Entrada de Sensor (0 a 8 dependiendo del c6digo de modelo):

Conductividad por Contacto

0.01, 0.1, 1.0, 0 10.0 Constantee de celda O

Conductividad Sin Electrodo

0)

Desinfeccion

O

pH amplificado, ORP o ISE

Requiere una senal pre-amplificada. Series WEL o WDS de Walchem
recomendadas.
+5Venergia de CD disponible para pre-amperios externos.

Cada tarjeta de entrada de sensor contiene una entrada de temperatura

Temperatura

100 0 1000 ohm RTD, 10K o 100K Resistencia Térmica

Entrada de Sensor Analoga (4-20 mA)
(0 a 24 dependiendo del codigo de
modelo):

Transmisores soportados energizados por circuito de 2-cables o auto-ener-
gizados

Transmisores soportados de 3 o 4 cables

Dos a Seis canales por tarjeta, dependiendo del modelo

Canal 1, resistencia de entrada de 130 ohm

Canal 2-6, resistencia de entrada de 280 ohm

Todos los canales completamente aislados, entrada y energia

Energia disponible:

Un suministro independiente aislado 24 VCD + 15% por canal

1.5 W maximo para cada canal

Seiiales de Entrada Digital (12 estandar):

Entradas Digitales Tipo de Estado

Eléctrico: Aislada opticamente y proporcionando una energia aislada
eléctricamente de 12VCD con una corriente nominal de 2.3mA cuando el
interruptor de entrada digital esta cerrado

Tiempo de respuesta tipico: <2 segundos

Dispositivos soportados: Todo contacto seco aislado (es decir, relevador,
interruptor de lengiieta)

Tipos: Estado DI

Entradas Digitales Tipo Contador de
Baja Velocidad

Eléctrico: Aislada opticamente y proporcionando una energia aislada
eléctricamente de 12VCD con una corriente nominal de 2.3mA cuando el
interruptor de entrada digital esta cerrado 0-20 Hz, 25 ms ancho minimo
Dispositivos soportados: Todo dispositivo con dren abierto aislado, colec-
tor abierto, transistor o interruptor de lengiieta

Tipos: Medidor de Flujo de Contacto, Verificacion de Flujo

Entradas Digitales Tipo Contador de
Alta Velocidad

Eléctrico: Aislada opticamente y proporcionando una energia aislada eléc-
tricamente de 12VCD con una corriente nominal de 2.3mA cuando el inter-
ruptor de entrada digital esta cerrado 0-500 Hz, 1.00 ms ancho minimo
Dispositivos soportados: Todo dispositivo con dren abierto aislado, colec-
tor abierto, transistor o interruptor de lengiieta

Tipos: Medidor de Flujo de Rueda de Paletas

Salidas

Relevadores mecanicos energizados (0
a 8 dependiendo del codigo de mod-
elo):

Pre-energizados en voltaje de linea de conmutacion de tarjeta de circuito.
Dos, tres o cuatro relevadores tienen fusible juntos (dependiendo del codi-
go de modelo) como un grupo, la corriente total para este grupo no debe
exceder 6 A (resistiva), 1/8 HP (93 W)

Relevadores mecanicos de contacto
seco (0 a 8 dependiendo del codigo de
modelo):

6 A (resistiva), 1/8 HP (93 W)
Los relevadores de contacto seco no estan protegidos por fusible




Salidas de Pulso (0, 2 o 4 dependiendo
del codigo de modelo):

Opto-aisladas, Relevador de Estado Sélido
200mA, 40 VCD Max.
VBajoMaximo = 0.05V @ 18 mA

4 - 20 mA (0 a 16 dependiendo del
codigo de modelo)

Energizadas interNombrente, 15 VCD, Completamente aisladas
600 Ohm carga maxima resistiva

Resolucion 0.0015% de claro

Precision £ 0.5% de lectura

Ethernet 10/100 802.3-2005
Auto soporte de MDIX
Auto Negociacion
Wi-Fi Protocolo de radio: IEEE 802.11 b/g/n

Protocolos de seguridad (Modo Ad-Hoc): WPA2-Personal

Protocolos de seguridad (Modo Infraestructura): WPA/WPA2-Personal,
WEP

Certificaciones y conformidad: FCC, IC TELEC, CE/ETSI, RoHS, Wi-Fi
Certified

NOTA sobre Wi-Fi:

Este equipo ha sido sometido a pruebas y se ha encontrado en cumplimiento con los limites para un dispositivo
digital Clase A, de conformidad con la parte 15 de las Normas FCC. Estos limites estan disefiados para brindar una
proteccion razonable contra interferencias perjudiciales cuando el equipo es operado en un entorno comercial. Este
equipo genera, usa y puede irradiar energia de radiofrecuencia y, si no se instala y utiliza de acuerdo con el manual
de instrucciones, puede causar una interferencia perjudicial con las comunicaciones de radio. La operacion de este
equipo en un area residencia tiene probabilidad de causar una interferencia perjudicial, en cuyo caso se requerira que
el usuario corrija la interferencia por su cuenta.

Aprobaciones de Agencia:

Seguridad UL 61010-1:2012 3ra Ed.
CSA C22.2 No. 61010-1:2012 3ra Ed.
IEC 61010-1:2010 3ra Ed.
EN 61010-1:2010 3ra Ed.

EMC IEC 61326-1:2012

EN 61326-1:2013

para propositos domésticos.

Nota: Para EN61000-4-6, EN61000-4-3 el controlador cumple el criterio de rendimiento B.
*Equipo Clase A: Equipo adecuado para uso en establecimientos distintos a lo doméstico y, a aquellos conectados
directamente a una red de suministro de energia de bajo voltaje (100-240 VCA) que abastezcan edificios en empleo

2.3 Mecanico

Material de encierro Policarbonato

Clasificacion de Encierro NEMA 4X (IP65)

Dimensiones 12.2” Ancho x 13.8” Alto x 5.4” Profundidad (310 mm x 351 mm x
137 mm)

Pantalla Pantalla de iluminacion de fondo monocromatica de 320 x 240
pixels con pantalla tactil

Temperatura Ambiente de Op- -4 a 122 °F (-20 a 50 °C)

eracion

Temperatura de Almacenamiento | -4 — 176°F (-20 — 80°C)

Humedad 10 a 90% sin condensacion




Mecanica (Sensores) (*ver grafica)

Sensor

Presion

Temperatura

Materiales

Conexiones de Proceso

Conductividad sin electrodo

0-150 psi (0-10 bar)*

CPVC: 32-158°F (0 a 70°C)*

PEEK: 32-190°F (0 a 88°C)

CPVC, o-ring en linea de
FKM

PEEK, 316 SS adaptador
en linea

1” NPTM sumersion
2” NPTM adaptador en
linea

pH 0-100 psi (0-7 bar)* 50-158°F (10-70°C)* CPVC, Vidrio, o-rings de
FKM , HDPE, barra de 1” NPTM sumersion
ORP 0-100 psi (0-7bar)* 32-158°F (0-70°C)* Titanio, Te de PP llena de | 3/4” NPTF te en linea

vidrio

Conductividad de contacto

(Condensado) 0-200 psi (0-14 bar) 32-248°F (0-120°C) 3168S, PEEK 3/4” NPTM

Grafito de Conductividad de S

Contacto (Torre de Enfri- | 0-150 psi (0-10 bar)* 32-158°F (0-70°C)* Grafito, PP llena de vidrio, | 5., \pryg
. o-ring de FKM

amiento)

SS de Conductividad de .

Contacto (Torre de Enfri- | 0-150 psi (0-10 bar)* 32-158°F (0-70°C)* 316SS, PP llena de Vidrio, | 5 .. \ipyy
. o-ring de FKM

amiento)

Conductividad de contacto | »5 i (0-17 bar) 32-401°F (0-205°C) 3168S, PEEK 3/4” NPTM

(Caldera)

Conductividad de contacto | 300 .i; (021 pary* 32-158°F (0-70°C)* 3168S, PEEK 3/4” NPTM

(Torre de alta presion)

Vidrio, Polimero, PTFE,

. i o " 75O (11260 .
pH (Alta Presion) 0-300 psi (0-21 bar) 32-275°F (0-135°C) 3168S, FKM 1/2” NPTM cuello

. . Platino, Polimero, PTFE

) - _ * _ o _ oMk > > > 2

ORP (Alta Presion) 0-300 psi (0-21 bar) 32-275°F (0-135°C) 316SS, FKM 1/2” NPTM cuello
Libre de Cloro/Bromo 0-14.7 psi (0-1 bar) 32-113°F (0-45°C)
Rango Extendido de pH 0-14.7 psi (0-1 bar) 32-113°F (0-45°C)
Libre de Cloro/Bromo
Cloro Total 0-14.7 psi (0-1 bar) 32-113°F (0-45°C) g:ﬁﬁfglllwsgb%n&oﬁgoma 1/4” NPTF Entrada
Diéxido de Cloro 0-14.7 psi (0-1 bar) 32-131°F (0-55°C) FKM, Tsoplast 3/4” NPTF Salida
Ozono 0-14.7 psi (0-1 bar) 32-131°F (0-55°C)

Acido Peracético

0-14.7 psi (0-1 bar)

32-131°F (0-55°C)

Peroxido de Hidrogeno

0-14.7 psi (0-1 bar)

32-113°F (0-45°C)

Corrosién 0-150 psi (0-10 bar) 32-158°F (0-70°C)* PP llena de vidrio, o-ring 3/4” NPTM
de FKM
Distribuidor de interruptor 0-150 psi (0-10 bar) hasta 100°F (38°C)* | 32-140°F (0-60°C) GFRPP, PVC, FKM, 3/4” NPTF
de flujo 0-50 psi (0-3 bar) a 140°F (60°C) Isoplast
Distribuidor de interruptor . % o ok Acero al carbono, Laton, .
de flujo (Alta presion) 0-300 psi (0-21 bar) 32-158°F (0-70°C) 316SS, FKM 3/4” NPTF
Bares PSI Presion (PSI) vs. Temperatura (F)

24.1 350

20.7 + 300

17.2 + 250

pH/ORP
138 1200 v ev eov e ev ev eov eop euv eEp eEp aEp e=p =D
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24 Variables y sus Limites

Configuraciones de Entrada de Sensor

Limite Bajo

Limite Alto

Limites de alarma

Extremo bajo de rango de
sensor

Extremo alto de rango de sensor

Banda muerta de alarma de entrada

Extremo bajo de rango de
sensor

Extremo alto de rango de sensor

Constante de celda (s6lo conductividad) 0.01 10
Factor de Suavizado 0% 90%
Factor de Comp. de Temp. (s6lo conductividad lineal ATC) | 0% 20.000%
Factor de Instalacion (s6lo conductividad sin Electrodo) 0.5 1.5
Longitud de cable 0.1 3,000
Factor de conversion de PPM (solo si unidades = PPM) 0.001 10.000
Temperatura predeterminada -20 500

Banda Muerta

Extremo bajo de rango de
sensor

Extremo alto de rango de sensor

Alarma Requerida de Calibracion 0 dias 365 dias

Pendiente de Sensor (s6lo sensor Genérico) -1,000,000 1,000,000

Compensacion de Sensor (s6lo sensor Genérico) -1,000,000 1,000,000

Rango Bajo (sensor Genérico, Entrada Virtual) -1,000,000 1,000,000

Rango Alto (sensor Genérico, Entrada Virtual) -1,000,000 1,000,000

Constante (s6lo Entrada Virtual) 10% debajo de configuracion | 10% arriba de configuracion de
de Rango Bajo Rango Alto

Alarma de Desviacion (Entrada Virtual) 10% debajo de configuracion | 10% arriba de configuracion de
de Rango Bajo Rango Alto

Valor de 4 mA (Transmisor, solo entrada analoga de Moni- | 0 100

tor de Al)

Valor de 20 mA (Transmisor, s6lo entrada andloga de Mon- | 0 100

itor de Al)

Rango Maximo de Sensor (s6lo entrada analoga de Fluo- 0 ppb 100,000 ppb

rometro)

Relacion Colorante/Producto (solo entrada analoga de 0 ppb/ppm 100 ppb/ppm

Fluorémetro)

Establecer Flujo Total (solo entrada analoga de Medidor de | 0 1,000,000,000

Flujo)

Medidor de Flujo Maximo (s6lo entrada analoga de Medi- | 0 1,000,000

dor de Flujo)

Filtro de Entrada (solo entrada andloga de Medidor de 1 mA 21 mA

Flujo)

Alarma totalizadora (s6lo entrada analoga de medidor de 0 2,000,000,000

flujo)

Perturbacién minima (s6lo Entrada virtual de perturbacion)

Extremo bajo de rango de
sensor

Extremo alto de rango de sensor

Perturbacion Maxima (s6lo Entrada Virtual de Pertur-
bacion)

Extremo bajo de rango de
sensor

Extremo alto de rango de sensor

Valor en Perturbacion minima (s6lo Entrada virtual de 0 100
perturbacion)

Valor en Perturbacion maxima (sélo Entrada virtual de 0 100
perturbacion)

Tiempo de Estabilizacion (s6lo Corrosion) 0 horas 999 horas
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Alarma de Electrodo (s6lo Corrosion) 0 dias 365 dias

Multiplicador de Aleacion (s6lo Corrosion) 0.2 5.0

Configuraciones de entrada de medidor de flujo Limite Bajo Limite Alto

digital

Alarma de totalizador 0 2,000,000,000
Volumen/contacto para unidades de Galones o Litros 1 100,000

Volumen/contacto para unidades de m? 0.001 1,000

Factor K para unidades de Galones o Litros 0.01 100,000

Factor K para unidades de m? 1 1,000,000

Limites de alarma de tasa de rueda de paletas 0 Extremo alto de rango de sensor
Banda muerta de alarma de tasa de rueda de paletas 0 Extremo alto de rango de sensor
Factor de Suavizado 0% 90%

Establecer Total Flujo 0 1,000,000,000
Configuraciones de Entrada de Monitor de Ali- Limite Bajo Limite Alto

mentacion

Alarma Totalizador

0 vol. unidades

1,000,000 vol. unidades

Establecer Total Flujo

0 vol. unidades

1,000,000,000 vol. unidades

Retardo de Alarma de Flujo

00:10 Minutos

59:59 Minutos

Borrar Alarma de Flujo 1 Contacto 100,000 Contactos

Banda Muerta 0% 90%

Tiempo de Recebado 00:00 Minutos 59:59 Minutos
Volumen/Contacto 0.001 ml 1,000.000 ml

Factor de Suavizado 0% 90%

Configuraciones de Entrada de Contador Limite Bajo Limite Alto

Alarma Totalizador 0 unidades 1,000,000 unidades

Establecer Total 0 unidades 1,000,000,000 unidades

Factor de Suavizado 0% 90%

Configuraciones de salida de relevador Limite Bajo Limite Alto

Tiempo Limite de Salida 1 segundo 86,400 segundos (0 = sin limite)
Limite de Tiempo Manual 1 segundo 86,400 segundos (0 = sin limite)
Ciclo Minimo del Relevador 0 segundos 300 segundos

Punto de Ajuste

Extremo bajo de rango de
sensor

Extremo alto de rango de sensor

Punto de Ajuste Pico (modo de Pico)

Extremo bajo de rango de
sensor

Extremo alto de rango de sensor

Tiempo de Inicio (modo de Pico)

0 segundos

23:59:59 HH:MM:SS

Periodo de Ciclo de Servicio (modos de Encendido/Apaga-
do, Pico, Punto de ajuste Doble)

0:00 minutos

59:59 minutos

Ciclo de Servicio (modos de Encendido/Apagado, Pico, 0% 100%

Punto de ajuste Dual)

Tiempo de Demora Encendido (modos Manual, Encendido/ | 0 segundos 23:59:59 HH:MM:SS
Apagado, Punto de ajuste Dual)

Tiempo de Demora Apagado (modos Manual, Encendido/ | 0 segundos 23:59:59 HH:MM:SS

Apagado, Punto de ajuste Dual)

Banda Muerta

Extremo bajo de rango de
sensor

Extremo alto de rango de sensor

Duracioén de alimentacion (Contador de Tiempo de Flujo,
modo de Contador de Tiempo)

0 segundos

86,400 segundos




Volumen de Acumulador (modos de Contador de Tiempo de
Flujo, PPM Objetivo, Volumen de PPM, Mezcla Volumétri-
ca, Relacion de Medidor de Flujo)

1,000,000

Punto de Ajuste de Acumulador (modo de Contador de 1 1,000,000
Tiempo)

Porcentaje de Alimentacién (modo de Mezcla luego de 0% 100%
Alimentacion)

Limite de Tiempo de Bloqueo de Alimentacion (modos de Purga & | 0 segundos 86,400 segundos

Alimentacion, Purga luego Alimentacion)

Prepurga para Conductividad (modo de Biocida)

1 (0 = sin prepurga)

Extremo alto de rango de sensor

Tiempo de Prepurga (modo de Biocida) 0 segundos 86,400 segundos
Bloqueo de purga (modo de Biocida) 0 segundos 86,400 segundos
Duracién de evento (modos de Biocida, Contador de Tiem- | 0 30,000

po)

Banda proporcional (modo Proporcional de Tiempo/Pulso,
Muestreo Intermitente)

Extremo bajo de rango de
sensor

Extremo alto de rango de sensor

Periodo de Muestreo (modo Proporcional de Tiempo) 0 segundos 3600 segundos
Tiempo de Muestreo (modo de Muestreo Intermitente) 0 segundos 3600 segundos
Tiempo de Retencion (modos de Lavado de Sonda, Muest- | 0 segundos 3600 segundos
reo Intermitente)

Purga Maxima (modo de Muestreo Intermitente) 0 segundos 86,400 segundos

Tiempo de Espera (modo de Muestreo Intermitente)

10 pulsaciones/minuto

480 pulsaciones/minuto

Tasa Maxima (modos Proporcional de pulso, PID de Pulso) | 0% 100%

Salida Minima (modos Proporcional de pulso, PID de 0% 100%

Pulso)

Salida Méaxima (modos Proporcional de pulso, PID de 0% 100%

Pulso)

Ganancia (modo Estandar de PID de Pulso) 0.001 1000.000

Tiempo integral (modo Estandar de PID de Pulso) 0.001 segundos 1000.000 segundos
Tiempo Derivado (modo Estandar de PID de Pulso) 0 segundos 1000.000 segundos
Ganancia proporcional (modo Paralelo de PID de Pulso) 0.001 1000.000
Ganancia Integral (modo Paralelo de PID de Pulso) 0.001 /segundo 1000.000 /segundo
Ganancia Derivada (modo Paralelo de PID de Pulso) 0 segundos 1000.000 segundos

Minimo de Entrada (modos de PID de Pulso)

Extremo bajo de rango de
sensor

Extremo alto de rango de sensor

Maximo de Entrada (modos de PID de Pulso)

Extremo bajo de rango de
sensor

Extremo alto de rango de sensor

Tiempo de Ciclo de Desgaste (modo de Retraso)

10 segundos

23:59:59 HH:MM:SS

Tiempo de Demora (modo de Retraso) 0 segundos 23:59:59 HH:MM:SS
Objetivo (modos de PPM objetivo, Volumen de PPM) 0 ppm 1,000,000 ppm
Capacidad de Bomba (modos de PPM Objetivo, Volumen de | 0 gal/hora o 1/hora 10,000 gal/hora o 1/hora
PPM)

Configuracion de Bomba (modos de PPM Objetivo, Volumen 0% 100%

de PPM)

Peso Especifico (modos de PPM Objetivo, Volumen de PPM) 0 g/ml 9.999 g/ml

Volumen de Mezcla (modo de Mezcla Volumétrica) 1 1,000,000

Limite Bajo de Ciclos (modo de PPM Objetivo, Volumen de
PPM)

0 ciclos de concentracion

100 ciclos de concentracion

Volumen de Mezcla (modo de Relacion de Medidor de Flujo)

1,000,000
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Configuraciones de Salida Analoga (4-20 mA)

Limite Bajo

Limite Alto

Valor de 4 mA (modo de Retransmitir)

Extremo bajo de rango de
sensor

Extremo alto de rango de sensor

Valor de 20 mA (modo de Retransmitir)

Extremo bajo de rango de
sensor

Extremo alto de rango de sensor

Salida Manual

0%

100%

Punto de Ajuste (modos Proporcional, PID)

Extremo bajo de rango de
sensor

Extremo alto de rango de sensor

Banda Proporcional (modo Proporcional)

Extremo bajo de rango de
sensor

Extremo alto de rango de sensor

Salida Minima (modos Proporcional, PID, Perturbacion) 0% 100%

Salida Méxima (modos Proporcional, PID, Perturbacion) 0% 100%

Salida de Modo Apagado (modos Proporcional, PID, Prop. | 0 mA 21 mA

de Flujo, Perturbacion)

Salida de Error (no en modo Manual) 0 mA 21 mA

Limite de Tiempo Manual (no en modo de Retransmitir) 1 segundo 86,400 segundos (0 = sin limite)
Limite de Tiempo de Salida (modos Proporcional, PID, 1 segundo 86,400 segundos (0 = sin limite)
Perturbacion)

Ganancia (modo PID, Estandar) 0.001 1000.000

Tiempo Integral (modo Estandar de PID) 0.001 segundos 1000.000 segundos

Tiempo Derivado (modo Estandar de PID) 0 segundos 1000.000 segundos

Ganancia Proporcional (modo Paralelo de PID) 0.001 1000.000

Ganancia Integral (modo Paralelo de PID) 0.001 /segundo 1000.000 /segundo

Ganancia Derivada (modo Paralelo de PID) 0 segundos 1000.000 segundos

Minimo de Entrada (modos de PID)

Extremo bajo de rango de
sensor

Extremo alto de rango de sensor

Maéximo de Entrada (modos de PID)

Extremo bajo de rango de
sensor

Extremo alto de rango de sensor

Capacidad de Bomba (modo Prop. de Flujo) 0 gal/hora o 1/hora 10,000 gal/hora o lI/hora
Configuracion de Bomba (modo Prop. de Flujo) 0% 100%

Peso Especifico (modo Prop. de Flujo) 0 g/ml 9.999 g/ml

Objetivo (modo Prop. de Flujo) 0 ppm 1,000,000 pm

Limite Bajo de Ciclos (modo Proporcional de Flujo) 0 ciclos de concentracion 100 ciclos de concentracion
Ajustes de configuracion Limite Bajo Limite Alto

Contrasefia Local 0000 9999

Tiempo de Espera de Inicio de Sesion 10 minutos 1440 minutos

Periodo de actualizacion de VTouch 1 minuto 1440 minutos

Tiempo de Espera de respuesta de VTouch

10 segundos

60 segundos

Retardo de Alarma

0:00 minutos

59:59 minutos

Puerto SMTP 0 65535

Tiempo de Espera TCP 1 segundo 240 segundos
Tiempo de Atenuacion Automatica 0 segundos 23:59:59 HH:MM:SS
Identificacion del dispositivo (BACnet) 1 4194302

Puerto de datos (Modbus, BACnet) 1 65535

Limite de tiempo Ad-Hoc 1 minuto 1440 minutos
Configuraciones de Grafico Limite Bajo Limite Alto

Limite bajo de eje

Extremo bajo de rango de
sensor

Extremo alto de rango de sensor
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Limite alto de eje Extremo bajo de rango de Extremo alto de rango de sensor
sensor

3.0 DESEMPAQUE & INSTALACION

3.1 Desempaque de la unidad

Inspeccione el contenido de la caja. Por favor notifique inmediatamente al mensajero si hay algun indicio de dafio al con-
trolador o a sus partes. Péngase en contacto con su distribuidor si alguna de las partes esta faltante. La caja debe contener
un controlador serie W900 y un manual de instructivo. Todas las opciones o accesorios seran incorporados como se
solicito.

3.2 Montaje del encierro electrénico

El controlador es suministrado con orificios de montaje en el encierro. Este debe montarse en la pared con la pantalla
a nivel ocular, en una superficie libre de vibracion, utilizando los cuatro orificios de montaje para méxima estabilidad.
Use los sujetadores M6 (1/4” didmetro) que sean apropiados para el material de substrato de la pared. El encierro esta
clasificado NEMA 4X (IP65). La temperatura ambiente maxima de operacion es 122°F (50°C); ésto debe consider-
arse si la instalacion es en un lugar de alta temperatura. El encierro requiere los siguientes espacios libres:

Arriba: 2 (50 mm)

Izquierda: 10” (254 mm)

Derecha: 4” (102 mm)

Fondo: 7” (178 mm)
3.3 Instalacién de Sensor

Consulte las instrucciones especificas suministradas con el sensor que esta siendo utilizado, para instrucciones detalla-
das de instalacion.

Lineamientos Generales
Ubique los sensores donde esté disponible una muestra activa de agua y donde los sensores puedan desmontarse
facilmente para limpieza. Coloque el sensor de tal manera que no sean atrapadas burbujas de aire dentro del area
de percepcion. Posicione el sensor donde sedimento o aceite no se acumulen dentro del area de percepcion.

Montaje de Sensor En Linea

Los sensores en linea tienen que situarse de modo que la Te siempre esté llena y los sensores nunca estén sujetos
a una caida del nivel de agua resultando en sequedad. Consulte la Figura 2 para instalacion tipica.

Cierre el lado de descarga de la bomba de recirculacion hasta proporcionar un flujo minimo de 1 galén por minu-
to a través del distribuidor del interruptor de flujo. La muestra tiene que fluir dentro del fondo del distribuidor
para cerrar el interruptor de flujo y, regresar a un punto de menor presion para asegurar flujo. Instale una valvula
de aislamiento en ambos lados del distribuidor para detener el flujo para mantenimiento del sensor.

IMPORTANTE: Para evitar agrietamiento de las roscas hembra del tubo en las partes de tuberia suministradas,
Ino use mas de 3 envoltorios de cinta de Teflon y enrosque el tubo apretando a MANO mas 1/2 vuelta! {No use
compuesto de tubo para sellar las roscas del interruptor de flujo debido a que el plastico transparente se agrietara!

Montaje de Sensor de Sumersion

Si los sensores van a sumergirse en el proceso, méntelos firmemente al tanque y proteja el cable con tubo de
plastico, sellado en la parte superior con un cuello para cable, para evitar falla prematura. Coloque los sensores en
una area de buen movimiento de la solucion.

Los sensores deben colocarse de tal manera que estos respondan rapidamente a una muestra bien mezclada del
agua del proceso y de los quimicos de tratamiento. Si estan muy cerca del punto de inyeccion quimica, estos
veran picos en la concentracion y realizaran ciclos de encendido y apagado frecuentemente. Si estan demasiado
alejados del punto de inyeccion de quimico, responderan muy lentamente a los cambios de concentracion y, usted
va a sobrepasar el punto de ajuste.

12



El sensor de conductividad por contacto debe colocarse tan cerca al controlador como sea posible, a una dis-
tancia maxima de 250 pies (76 m). Se recomienda menos de 25 pies (8 m). El cable tiene que estar protegido de
ruido eléctrico de fondo. Siempre guie sefiales de bajo voltaje (sensor) con al menos una separacion de 6” (15 cm), del
cableado de voltaje de CA.

El sensor de conductividad sin electrodo debe colocarse tan cerca al controlador como sea posible, a una
distancia méaxima de 120 pies (37 m). Se recomienda menos de 20 pies (6 m). El cable tiene que estar protegido
de ruido eléctrico de fondo. Siempre guie sefiales de bajo voltaje (sensor) con al menos una separacion de 6”

(15 cm), del cableado de voltaje de CA. Estos sensores son afectados por la geometria y conductividad de sus
entornos, de modo que mantenga 6 pulgadas (15 cm) de muestra alrededor del sensor o asegure que cualquier
elemento conductivo o no conductivo de la cercania esté posicionado de manera consistente. No instale el sensor
en la trayectoria de ninguna corriente eléctrica que puede estar fluyendo en la solucioén, porque esto cambiara la
lectura de conductividad.

El electrodo de pH amplificado/ORP/ISE debe colocarse tan cerca al controlador como sea posible, a una distan-
cia maxima de 1000 pies (305 m) del controlador. Una caja de empalme y cable protegido se encuentran disponibles
para prolongar la longitud estandar de 20 pies (6 m). Los electrodos de pH y de ORP tienen que instalarse de tal
manera que las superficies de medicion siempre permanezcan mojadas. Una trampa en U provista en el disefio del
distribuidor debe lograr esto, aun si se detiene el flujo muestra. Estos electrodos también tienen que instalarse con
las superficies de medicion apuntando abajo; esto es 5 grados arriba de la horizontal, como minimo.

El sensor de desinfeccion debe colocarse tan cerca al controlador como sea posible, a una distancia maxima de
100 pies (30 m) del controlador. Una caja de empalme y cable protegido se encuentran disponibles para prolon-
gar la longitud estandar de 20 pies (6 m). El sensor debe montarse de tal manera que las superficies de montaje
siempre permanezcan mojadas. Si la membrana se seca, éste respondera lentamente a valores de desinfectante
cambiantes por 24 horas y, si se seca repetidamente, fallara prematuramente. La celda de flujo debe colocarse en
el lado de descarga de una bomba de circulacion o cuesta abajo de un alimentacion por gravedad. El flujo dentro
de la celda tiene que provenir de la parte inferior que tiene instalado el buje de reduccion de %4 x ¥4” NPT. El
buje de reduccién proporciona la velocidad de flujo que se requiere para lecturas precisas y jno tiene que ser des-
montado! Una trampa en “U” debe instalarse de modo que si el flujo se detiene, el sensor todavia quede inmerso
en el agua. La salida de la celda de flujo tiene que ser entubada a atmdsfera abierta a menos que la presion del
sistema est¢ a o debajo de 1 atmosfera. Si el flujo a través de la linea no puede ser detenido para permitir limpie-
za y calibracion del sensor, entonces éste debe colocarse en una linea de derivacion con valvulas de aislamiento

Tasa de Flujo en Ib/hora para Varios Orificios
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para permitir desmontaje del sensor. Instale el sensor verticalmente, con la superficie de medicion apuntando ha-
cia abajo, a al menos 5 grados arriba de la horizontal. jLa regulacion de la tasa de flujo tiene que ser hecha antes
del sensor, porque cualquier restriccion de flujo después de éste puede incrementar la presion arriba de la presion
atmosférica y dafar el cabezal de membrana!

El sensor de corrosion debe colocarse tan cerca al controlador como sea posible, a una distancia méaxima de
100 pies (30 m) del controlador. Una caja de empalme y cable protegido (n/p 100084) se encuentran disponibles
para prolongar la longitud estandar de 6 pies (3 m) o de 20 pies (6 m). El sensor no debe instalarse a menos que
los o-rings/electrodos que coincidan con la metalurgia a examinar estén sujetos a barras roscadas de acero. Los
electrodos de corrosion estandares son de area de superficie de 5 cm2. No toque los electrodos metalicos; estos
deben estar limpios y libres de cualquier rasgufio, de aceite o de contaminacion para medir con precision la cor-
rosion. El sensor debe montarse horizontalmente de tal manera que las superficies de montaje siempre permanez-
can completamente mojadas. El sensor debe instalarse idealmente en la derivacion lateral de una Te de 17 0 %7,
con el flujo ingresando a la Te a través de la derivacion superior y fluyendo lejos de la base del sensor, hacia las
puntas de los electrodos. Se requiere una tasa de flujo constante, a un minimo de 1.5 gpm (5.7 Ipm) con una tasa
de flujo ideal de 5 gpm (19 lpm). Se va a utilizar més de un metal, el metal mas noble debe estar primero.

Notas Importantes de Instalacion del Sensor de la Caldera: (consulte el dibujo de instalacion tipica)

1. Asegure que el nivel de agua minimo en la caldera sea al menos 4-6 arriba de la linea de purga de espumade-
ra. Si la linea de espumadera esta mas cerca a la supertficie, es probable que sea extraido vapor al interior de
la linea en lugar de agua de la caldera. La linea de espumadera también tiene que instalarse arriba del tubo
mas alto.

2. Mantenga un diametro interno del tubo minimo de 3/4 de pulgada sin restricciones de flujo desde el grifo
para la linea de purga de espumadera de la caldera al electrodo. Si el didmetro interno se reduce por debajo
de 3/4 de pulgada, ocurrira vaporizacion instantdnea mas alla de ese punto y la lectura de conductividad sera
baja y erratica. Minimice el uso de Tes, valvulas, codos o uniones entre la caldera y el electrodo.

3. Debe instalarse una valvula de cierre manual de modo que se pueda desmontar y limpiar el electrodo. Esta
valvula tiene que ser una valvula de puerto pleno para evitar una restriccion de flujo.

4. Mantenga la distancia entre el grifo para la linea de espumadera de la caldera al electrodo tan corta como sea
posible, hasta un maximo de 10 pies.

5. Monte el electrodo en el lado de derivacion de una cruz en una corrida de tubo horizontal. Esto minimizara el
atrapamiento de vapor alrededor del electrodo y permitira que todos los sélidos pasen a través.

6. Tiene que haber una restriccion de flujo después del electrodo y/o véalvula de control para proporcionar con-
trapresion. Esta restriccion de flujo serd una valvula de control de flujo o una unién de orificio. La cantidad
de restriccion de flujo afectara la tasa de purga también y, debe dimensionarse de manera correspondiente.

7. Instale la valvula de bola motorizada o la valvula solenoide de acuerdo a las instrucciones del fabricante.

Para mejores resultados, alinee el orificio en el electrodo de conductividad de tal manera que la direccion de flujo
de agua sea a través del orificio.

Guia para Dimensionar Valvulas de Purga y Placas de Orificio
1. Determine la tasa de produccion de vapor en libras por hora:
Lea la placa indicadora de la caldera (calderas acuotubulares) o calcule a partir de la clasificacion de poten-
cia (calderas de fuego directo): HP x 34.5 = Ib/hr. Ejemplo: 100 HP = 3450 Ib/h.

2. Determine la relacion de concentracion (CON BASE EN AGUA DE ALIMENTACION)
Un especialista en quimicos para tratamiento de aguas debe determine el nimero deseado de ciclos de con-
centracion. Esta es la relacion de TDS en el agua de la caldera a TDS en el agua de alimentacion. Observe
que agua de alimentacion significa el agua que es alimentada a la caldera desde el desaereador e incluye

agua de compensacion mas retorno de condensado. Ejemplo: 10 ciclos de concentracion han sido recomen-
dados

3. Determine la tasa de purga requerida en libras por hora
Tasa de purga = Produccion de vapor / (Relacion de concentracion -1) Ejemplo: 3450/(10-1) = 383.33 Ib./hr
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4. Determine si se requiere muestreo continuo o intermitente

5.

Emplee muestreo intermitente cuando la operacion o la carga de la caldera sea intermitente, o en calderas
donde la tasa de purga requerida sea menor que 25% de la valvula de control de flujo méas pequena dis-
ponible o menor que el flujo a través del orificio mas pequefio. Vea las gréficas en la siguiente pagina.

Emplee muestreo continuo cuando la caldera esté operando 24 horas al dia y la tasa de purga requerida se
mayor de 25% de la valvula u orifico de control de flujo més pequefios aplicables. Vea las gréficas en la
siguiente pagina.

El uso de una valvula de control de flujo le proporcionara el mejor control del proceso, ya que la tasa de
flujo puede ajustarse facilmente. La caratula en la valvula también le proporciona una indicacién visual si
la tasa de flujo ha sido cambiada. Si la valvula se obstruye, ésta se puede abrir para limpiar la obstruccion y
cerrar a la posicion previa.

Si se usa una placa de orificio, usted tiene que instalar una valvula después del orificio para afinar la tasa de
flujo y proporcionar contrapresion adicional en muchas aplicaciones.

Ejemplo: Una caldera de 80 psi tiene una Tasa de Purga Requerida de 383.33 Ib/h. La tasa de flujo maxima
de la valvula de control de flujo mas pequena es 3250 1b/h. 3250 x 0.25 = 812.5 lo cual es demasiado alto
para muestreo continuo. Usando un orificio, a tasa de flujo a través de la placa de diametro mas pequefia es
1275 1b/h. Esto es demasiado alto para muestreo continuo.

Determine la dimension del Orificio o de la Valvula de Control de Flujo para esta Tasa de Purga

Emplee las siguientes graficas para seleccionar un dispositivo de control de flujo:

Valvula de Control de Flujo
Tasas de Flujo Maximas en Ib/hora

25000
20000
15000
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s ten 1/2" 300 PSI
S 3/4" 150 PSI
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10000
5000 ,l/
—
0
20 30 40 50 60 70 80 90 100 150 200 300
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3.4 Definiciones de Iconos
Simbolo Publicacion Descripcion
@ IEC 417, No.5019 Terminal de Conductor Protector
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I IEC 417, No. 5007 Encendido (Suministro)

IEC 417, No. 5008 Apagado (Suministro)

Precaucion, riesgo de choque

A ISO 3864, No. B.3.6 ..
eléctrico

ISO 3864, No. B.3.1 Precaucion

3.5 Instalacion Eléctrica

Las diversas opciones de cableado estdndar se muestran en la figura 1, a continuacion. Su controlador llegara de
fabrica pre-cableado o listo para cableado directo. Dependiendo de la configuracion de sus opciones de controlador,
usted puede requerir conectar cableado directo a algunos o a todos los dispositivos de entrada/salida. Consulte las
figuras de la 6 a la 18 para distribucion y cableado de la tarjeta de circuitos.

Nota: al cablear la entrada del contactor del medidor de flujo opcional, las salidas de 4-20 mA o un interruptor de flu-
jo remoto, es aconsejable emplear cable de par trenzado, retorcido, protegido entre calibres 22-26 AWG. La protec-
cion debe estar terminada en el controlador en la terminal protegida mas conveniente.

PRECAUCION

1. | jHay circuitos vivos dentro del controlador atin cuando el interruptor de energia en el panel frontal se encuen-
tre en la posicion de apagado OFF! jEl panel frontal nunca tiene que abrirse antes de QUITAR Ila energia para
el controlador!

Si su controlador es pre-cableado, éste se suministra con un cordon de energia de 8 pies, calibre 14 AWG con
enchufe estilo NEMA 5-15P USA. Una herramienta (destornillador #2 Phillips) se requiere para abrir el panel
frontal.

iAl montar el controlador, asegure que hay acceso libre al dispositivo de desconexion!

3. | iLainstalacién eléctrica del controlador tiene que ser hecha por personal capacitado tinicamente y de acuerdo a
todos los codigos Nacional, Estatal y Local!

4. | Se requiere conexion a tierra apropiada de este producto. Cualquier intento de derivar la conexion a tierra com-
prometera la seguridad de personas y de propiedad.

5. | Operar este producto en una manera no especificada por Walchem puede perjudicar la proteccion provista por
el equipo.
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INSTALACION RECOMENDADA
MUESTREO INTERMITENTE

Linea de Purga de Espumadera
3/4" min. hasta Electrodo

10 pies maximo
con valvulas, codos y uniones minimas ‘

CONDUCTIVIDAD
] ELECTRODO
Valvula Valvula Valvula
de Bloqueo de Bola Motorizado de Control de Flujo
%%rig?qu TE de %" o Solenoide 0 Union de Orificio
] C >
‘ 2 pies 1 a 3 pies
minimo maximo ‘
Purga Manual
(Normalmente Cerrada)
Hacia Dren
HACIA
DREN

Instale los accesorios
ya sea verticalmente u
horizontalmente,

segun las instrucciones
del fabricante.

i ‘ Valvula Valvula ‘
Linea de Purga de Espumadera
" mil de Bola de Control
3/4" min. hasta Electrodo Motortoeddo  de FI_ujo
/ o Solenoide 0 Union

de Orificio
> > >
/ ELECTRODO
DE CONDUCTIVIDAD
Valvula de Valvula
dBIcl):suer(t) de Control
e Puerto " de Flujo :
Completo TE de 3/“\ o Unién de Orificio acia Dren
J |
\
Purga Manual
(Normalmente Cerrada)
Hacia Dren

Hacia Dren

INSTALACION RECOMENDADA
MUESTREO CONTINUO

Figura 4 Instalacion Tipica — Caldera
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Figura 5 Instalacion Tipica — Sensor de Desinfeccion
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Etiquetas de Identificacion Tarjetas /O 1ala 4
de N/P Tarjeta de 1/0

® 9

Etiquetas de cableado de las Tarjetas 1/0

Bloques de Terminales

Nimero de partedeJaTarjetallO__.____ . , |

N/P 191910 ENTRADA SENSOR (2) , | )
TBxA-SENSOR 1 K ; de las Tarjetas de 1/0 1-4
TBxB- SENSOR 2 !
TB | Ch | EiicTmopo| rorcontacro| D'sPHoRe [ Canal / Conductividad por Contacto (CCOND)
1 RCV+ NN 9X !
2 Rev- I ! (El cableado es tipico de las tres opciones de sensores)
3 +5V I Electrodo
4 -5V i de Conductividad
5 XMT+ XmMT : XMT RFD (Rojo) Uso General
6 |, xwr 1 |
7| RCV ENTRADA+ RCV NEGRO
8 | RECUBRIMIENTO EnTRADA- ||| |
o | TEMP+ TEMP+ TEMP+ I TEMP+ GRN (Verde)
10 TEMP- TEMP- TEMP- [ 1 TE’\gP- WHT (Blanco) Alta Presién
1 RECUB'f';V"E"w RECUBRIMIENTO | RECUBRIMIENTO RECUBRIMIENTO
1 [y | :
— = H ,’ (Verde) | (Blanco)| (Rojo)| (Negro)
13-18 L ;
Numero.de parte de laTarjetallO._......_ ) h
N/P 191910 ENTRADA SENSOR (2)) !
TBxA - SENSOR 1 / Canal 2
TBxB - SENSOR 2 ;
T | s e osoor I
> v 5L RCV - BLK (Negro)
3 +5V 3 .« .
1 - f 2 Conductividad Sin Electrodo (ECOND)
5] = = =1 XMT+ WHT (Blanco)
6 [, xmr- | 6|_XMT- BLK (Negro)
7 § RCV ENTRADA+ 7 | A
8 | RECUBRIMIENTO EntrADA. || 3| _RECUBRIMIENTO-R I—D}Mm@) O )
— & . [ TEMP+ GRN (Verde) |
TEMP+ TEMP+ TEMP+ (| 9
10 TEMP- TEMP- TEMP- Jd_TEMP- BLK (Negro)
1 RECUBI?QV"ENTO - o | rec o (1 T RECUBRIMIENTO-X
12 L | )2 )
33l T J Notas:
Identifique el N/P 191910 Tarjeta I/O y conecte los cables a los bloques de terminales

directamente debajo de la ranura I/O en la que esta la tarjeta.
Use la etiqueta de cableado localizada en el tablero delantero que tenga

un niimero de parte de 1/0 que coincida.
Cada uno de los canales puede admitir cualquiera de los tipos de sensores indicados.

Figura 7 Numero de Parte 191910 cableado de Tarjeta de Sensor Dual - Conductividad
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Etiquetas de Identificacion  Tarjetas I/O 1 ala 4

de N/P Tarjeta de 1/0O
) fo)

/ \
% @ = wm» ©

nﬁh

N
' Bloques de Terminales

/! / de las Tarjetas de 1/0 1-4
Numero de partede laTarjetallO
: IN/P 191910 ENTRADA SENSOR (2)| J K
TBxA - SENSOR 1 )/ K
TBxB - SENSOR 2 K
B R e ol
1 RCV+ g /
2 RCV - /
3 sV +5V_ AZUL/BLAN Sensor pH/ORP con Compensacion
4 SV SV E,SLANCO/AZUL de Temperatura Opcional
5 XMT+ XMT / -
6 - '
12— T ENTRADA+ _NARANJA/BLANCO jﬂ N
8 RECUBRIMIENTO-R ENTRADA- ENT[?ADA- BLANCO/NARANJA H
9 TEMP+ TEMP+ TEMP+ .ITEMFF:T \B/EEISCEZ)BI\L//;';(I;E
10 TEMP- TEMP- TEMP- ﬂ A !
1 RECUBRIMIENTO-X | REC REC |[ 11 BECUBRlMlENTO
| 12 | f ' Notas:
i 1318} L ;
s i Identifique el N/P 191910 Tarjeta I/O y conecte los cables a los bloques de terminales
Numero de parte de la Tarjetall0 directamente debajo de la ranura I/O en
191910 TBxA_SE::;:‘:DA SENSOR() Use la etiqueta de cableado localizada en el tablero delantero
| TBXB - SENSOR 2 que tenga un niimero de parte de 1/O que coincida.
[ T8 | h | S iscrnons | soneontacro | DISPHIORP | Cada uno de los canales puede admitir cualquiera de los tipos de sensores indicados.
1 RCV+ il
2 RCV -
EX - evam | 5V _AZULBLANCO Sensor pHIORP sin
2 | = H -5V BLANCO/AZUL Com . .
| 4 | al pensacioén de Temperatura Opcional
5 XMT+ XMT (| 1l
[e - |
o R ——— o | ENTRADA+ _ NARANJA/BLANCO m o
8 RECUBRIMIENTO-R| ENTRADA- : ENTRADA- BLANCO/NARANJA =
9 TEMP+ TEMP+ TEMP+ I
i 10 TEMP- TEMP- Temp- | ||
1 x| ec | RECUBRIMIENTO
12 L il
13-18 L H
""""""""""""""""""""""""""""""""" i
S
El
S
=1l
4l
[\

Figura 8 Numero de parte 191910 Cableado de tarjeta de sensor dual - pH/ORP/ISE
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Etiquetas de Identificacion  Tarjetas /0 1 ala 4
de N/P Tarjeta de I/O

S/ i Bloques de Terminales
de las Tarjetas de /0 1-4

Namero.de parte de la TatjetallO................_____ .

N/P191910 ENTRADA SENSOR (2) , )
TBxA - SENSOR 1 // K
TBxB - SENSOR 2 g ;
18 [ ch Fanucrosolconoucvion | o phioge
1 RCV+ /
2 RCV- /
3 vV /+5VROJO Sensor de Desinfeccion
:4 5V ; -5V BLK (Negro)
5 XMT+ XMT /
e, , [ I / ENTRADA* GRN (Verde)
7 RCV ENTRADA+ i +
|:8 FecUsmmERTOR ENTRADA- / ENTRADA- WHT (Blanco)
9 TEMP+ TEMP+ TEMP+ K N
10 TEMP- TEMP- TEMP- !
1 RECUBRIMIENTO-X|RECUBRIMIENTO [RECUBRIMIENTO| i 4 RECUBRIMIENTO
12 L
(1318} L Notas:
Ni do.parto.da la Tatieta 10 Identifique el N/P 191910 Tarjeta /O y conecte los cables a los bloques de terminales directamente
umero_de parte.de la_larjeta VO ___________________________ . . L .
N/P 191910 ENTRADA SENSOR (2) debajo de la ranura I/O en la que esta la tarjeta.
IBXAZSENSORI Use la etiqueta de cableado localizada en el tablero delantero que tenga un niimero
TBxB - SENSOR 2 de parte de 1/0 que coincida.
TB ch 'CONDUCTIVIDAD |[CONDUCTIVIDAD DIS pH/oRP " i . . .
. S'"E:c(:;:” forcom™ Cada uno de los canales puede admitir cualquiera de los tipos de sensores indicados.
2 RCV-
3 5V +5VROJO Sensor de Desinfeccion
:4 5V -6V BLK (Negro)
5 XMT+ XMT
6 1.2 XMT-
7 1" RCV  [ENTRADA+ ENTRADA+ GRN (Verde)
B R : NTRADA ENTRADA- WHT (Blanco)
9 TEMP+ TEMP+ TEMP+ N
10 TEMP- TEMP- TEMP-
; - RECUBRIMIENTO
12 L
(1318} + o
9
£
1.
o]
=}
(3]
[}
[

Figura 9 Numero de Parte 191910 Cableado de Tarjeta de Sensor Dual - Desinfeccion

24



Etiquetas de Identificacién
de N/P Tarjeta de I/O

Tarjetas /O 1ala 4

(o)

Etiquetas de cableado de las Tarjetas /0 ,’l

Numero de parte de la Tarjeta I/0

. N
. i Bloques de Terminales

N/P 191912 ENTRADA 4-20 mA (2) ! : )
TExA ENTRADAS 12 K ! de las Tarjetas de /0 1-4
TBxB - NO SE USA /! /
18 [ on | aies [ 2tes e | o NO ALIMENTADO
Enp T —r A
2 XMTR- | XMTR+ | XMTR+ | XMTR+ || =
5| ' [2av 24V | 24V | & POR CIRCUITO
2 como [ 2av0) | S| ALIMENTADO 2 HILOS DE 2 HILOS
5 XMTR- XMTR- |\ v
[ 6 | , [XMTR- | XMTR+ | XMTR+ | XMTR: || T FUENTE 4-20mA
|7 | +24V +2av | +2av || S *SIMULADOR
r coma [z || +SALIDA 4-20 mA
] ALIMENTADA
o]
[ ]
12
(T I T T
[’
(=]
c
8
Nimero de parte dela TarjetallO E
N/P 191912 ENTRADA 4-20 mA (2)), 2
TBxA - ENTRADAS 1-2 3
TBxB - NO SE USA 4
T8 [ ch | 2Hiles | 2Hilos | 3Hites | ailos
NO ALIMENTADO
1 XMTR- XMTR- D)1
2| 1 [PromR xRy | xwTRs [ xR | = %Z /:Elllaglﬁ\'ll_'ACION o TRANSMISOR
3 +24V +2av | +24v | € 3 3 HILOS
[ | COM() | 24v() <§ - CS(I)C'E\ANLJ-\I\II_
e . [ ammme [ Domne ] [N _*SIGNAL___7 T | NO ALIMENTADO
72 [ 2wy | vaav || E|TNEL )7 ALIMENTACION:+23V] TRANSMISOR 4 HILOS
5 comty | 2ave) | S| JsL_ALIMENTACION 24V Notas:
9 9 T
o] §E CUCHARON PEQUENG2 || Identifique el N/P 191912 Tarjeta /O y conecte
% %ﬁ BRN (Café) los cables a los bloques de terminales directamente
= T T T[T | SERII; Sare;“ debajo de la ranura I/ en la que esta la tarjeta.
{o][0)
//@ BLK (Negro) Use la etiqueta de cableado localizada en el tablero delantero
& N que tenga un nimero de parte de /O que coincida.
<IN -, .
g NS0 [PI Cada uno de los canales puede admitir cualquiera
5 [INEE de los tipos de sensores indicados.
S ([N
é ;}E Para programar la entrada analogica, vaya al ment Entradas,

ingrese al ment para el #ranura y #canal de IO (por ejemplo, S21).
Desplacese hasta Transmisor y seleccione
el tipo de transmisor de la lista.

Figura 10 Nimero de parte 191912 Cableado de Tarjeta de Entrada de Sensores Analoga

Dual (4-20mA)
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Etiquetas de Identificacion
de N/P Tarjeta de I/0O

m 7

Tarjetas /O 1 ala 4

©

/

)

A

&}
[

&)
© o
Etiquetas de cableado de las Tarjetas 1/0
N\
Bloques de Terminales
_Numero de parte de la Tarjeta /O ) de las Tarjetas de 1/0 1-4
N/P 191913 ENTRADA 4-20 mA (4)|
TBxA - ENTRADAS 1-3
TBxB - ENTRADA 4
TB | Ch | 2Hios | 2Hilos | 3hilos | 4Hilos NO ALIMENTADO
Sy it
[2 ], ,[xMmR. | xMTR | xmTR+ | xmTR+ |: = Il )2 =
3 | [ +2av 24V | +2av || | )| + ) POR CIRCUITO
a2 | oMo | zave | S )4 ] .. ALIMENTADO 2 HILOS */ [DE2HILOS |
5 | XMTR: ¥R ||| s— FUENTE 4-20mA | |
6 XMTR- | XMTR+ | XMTR+ [ XMTR+ |} & 6 Y
— 2 LS — " | »SIMULADOR
A 24V | 24 | gl )7 { | +SALIDA 4-20 mA
K COM(-) | 24V() | © 8 H
i =l
] T o ]| | NOALIMENTADO L ALIMENTADA |
[0 , [omm [ xwres [ xwrms [ e || o] )l KS’LI%';‘\‘#'AOON. 7| TRANSMISOR |
|11 | +24V +24v [ +2av | 2| MW—" 3 HILOS i
12 como | 2av0) |} S| hat
gl | L [ L [ L | L |
> 1
1%
1]
c
g
£
S
=]
3
Numero de parte de la Tarjeta /0 4
{(NIP 191913 ENTRADA 4-20 mA (4) Notas:
TBxA - ENTRADAS 1-3
TBxB - ENTRADA 4 Identifique el N/P 191913 Tarjeta I/0 y conecte los cables
Il anies | s | ais | alos bloques de terminales directamente debajo
= o L (. +'SS|€',\']‘£LL ; TRANSMISOR de laranura l/O en la que est4 la tarjeta.
2 | 1.4 | XMTR | XMTR+ | XMTR+ | XMTR+ it ALIMENTACION' 247 IDE 4 HILOS
3 | 7| +2av 24V | +2av C 4 : .
: - EE 2 ;WH § ALIVENTACION=247_INO ALMENTADO) Use la etiqueta fie cableado localizada en el Fab_lero delantero
5 T T : T que tenga un numero de parte de /O que coincida.
E 2 T NOMTR TR TR CUCHARON PEB%L;IEE::: Cada uno de los canales puede admitir cualquiera de
8 como) | 2ave) hoA_LRN (Nararz) los tipos de sensores indicados.
9 XMTR- XMTR- RED (Rojo Aai U
[0]| , [XwTR | XMTRs | XMTRs | XMTRe BW(_L)_ (Nearo] Para programar la entrada analgica, vaya al meni Entradas,
n +24V +24V_| +24V ingrese al menti para el #ranuray #canal de /O (por ejemplo, S21).
12 come) | 2av() Desplacese hasta Transmisor y seleccione el tipo
= L L L L . .
B =1l=1l=1= ) de transmisor de la lista.
L
c
[}
E P S
s
=3
[*]
(]
14

Figura 11 Numero de Parte 191913 Cableado de Tarjeta de Cuatro Entradas de Sensores Analoga
(4-20mA)
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Etiquetas de Identificacién

Tarjetas /0 1 ala 4

de N/P Tarjeta de I/O
0 —tt =
A
g (=]
R
B el
B [ E
= E ° J
oo L= d oll® —
pug -
= | |z
%
(5D
000
F P |
(&)
’ o
o ©
. 5 . K / Bloques de Terminales
Namero de parte de la Tarjeta /0 ) ,’/ . de las Tarjetas de 1/0 1-4
N/P 191914 ENTRADA 4-20 mA (6)] ) 1
TBxA - ENTRADAS 1-3 ’ B
TBxB - ENTRADAS 4-6 :/
18 [ cn [ 2tilos T 2Hios T o, | abitos NO ALIMENTADO
- e S 7 ; TRANSMISOR
[2 |, [XMTR- [ XMTR+ | XMTR+ | XMTR+ || = )2 -/ ALIMENTADO
|2 w2av | w2av || 2 )3 | + POR CIRCUITO
2] coma | 2av0 || S nil i , ALIMENTADO 2 HILOS Y DE 2HILOS
= XMTR- XMITR- )s| — + EUENTE 4-20mA
L 25 XMTR- | XMTR+ | XMTR+ | XMTR+ % )6 ] «SIMULADOR
A 124V | +28V |} g i ! *SALIDA 4-20 mA
B -] o !
- MO R S —  NOALIMENTADO, L ALIMENTADA
— 1 /+SENAL
10 XMTR- | XMTR+ | XMTR+ | XMTR+ || &2 no} £ TRANSMISOR
2 136 s ALIMENTACION}24
1 +24V +24V [ +2av = Al g = 3HILOS
1| 5 -GOMUN i |
12 COM(-) | 24V(-) o 72—1'—""—
EX L [ L [ L K ‘
4
€
8
E RS—
3 <
3H «
o
2
Numero'de parte de la Tarjeta /O
i N/P 191914 VEVI;IV'IV'hADAA-ZOmA(S)‘ N t .
TBxA-ENTRADAS 1-3 otas:
TBxB - ENTRADAS 4-6
T8 | cn | 2Hios | 2Hios | e | apios ) Identifique el N/P 191914 Tarjeta /O y conecte los cables
N XMTR- XMITR- ;ggmt N TRANSMISOR a los bloques de terminales directamente debajo
2 |, ,[XMTR- | XMTR+ | XMTR+ | XMTR+ |: = ALIVENTACION 4287 | DE 4 HILOS de la ranura I/O en la que esta la tarjeta.
3 | [ +2av 24V | +24v c B TV
o] como [2v0 | S ALIMENTACION -4y NO ALIMENTADQ Use la etiqueta de cableado localizada en el tablero delantero
| 5| XMTR- XMTR- ! - que tenga un nimero de parte de /O que coincida.
|6 |, ;[ XMTR- | XMTR+ | XMTR+ | XMTR+ || 10 CUCHARON PEQUENO 2
L7 |7 | v 28V | +24V g OEENNCafé_ | Cada uno de los canales puede admitir cualquiera
8 COM(-) | 24V(-) o aranja . . .
X Ty e h—(—J—RED o) de los tipos de sensores indicados.
0 A T R e e s BLK {Negro Para programar la entrada analogica, vaya al meni Entradas,
72 | como | 2av0 | S ingrese al menu para el #ranura y #canal de /O (por ejemplo, S21).
1318 + | L [ L | L Desplacese hasta Transmisor y seleccione el tipo

Recubrimientos

de transmisor de la lista.

Figura 12 Namero de Parte 191914 Cableado de Tarjeta de Seis Entradas de Sensores Analogas

(4-20mA)
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Etiquetas de Identificacién Tarjetas 110 1 ala 4
de N/P Tarjeta de 1/10

Etiquetas de cableado de las Tarjetas /O

N
Bloques de Terminales

de las Tarjetas de 1/0 1-4
Numero de parte de la Tarjeta /0 © as Taijetas de

N/P 191915 SALIDA 4-20 mA (2) ‘
TBxA - SALIDAS 1-2
TBxB - NO SE USA
4-20mA
T8 | ch salida
1
| 2 |
| 3 |
| 4 |
6 Is: SALIDA- <l T {—Registrador
7 |lca SALIDA+ s 7 —Grafi
= T il RECUBRIMIENTO ./ [erafico, PLC, etc
= ol|l
9 | Sa- SALIDA- = - .
70 |lida SALIDAT NS + L Regllstrador
mE — 2H ; RECUBRIMIENTQ / |Grafico, PLC, etc.
= O\l
12
1318 L ]
Notas:

Identifique el N/P 191915 Tarjeta l/O y conecte los cables a los bloques de terminales directamente debajo de la ranura I/O en la que esta la tarjeta.
Use la etiqueta de cableado localizada en el tablero delantero que tenga un nimero de parte de /0 que coincida.
Cada uno de los canales puede admitir cualquiera de los tipos de sensores indicados.

Cada salida analoga esta alimentada internamente, 15 VDC, completamente aislada.

Figura 13 Numero de Parte 191915 Cableado de Salida Analoga Dual (4-20mA)
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Etiquetas de Identificacion Tarjetas /0 1ala4
de N/P Tarjeta de I/O

Etiquetas de cableado de las Tarjetas I/O0

J Bloques de Terminales

Nl.'lmero de parte de la Tarjeta /O , /// de las Tarjetas de 1/0 1-4
(N/P 191916 SALIDA 4-20 mA (4) | K
TBxA - SALIDAS 1-2 K
TBxB - SALIDAS 3-4 J
4-20mA '
T8 | ch Salida )
1 1
2 | 2|
N )3
| 4 | )4
5 Vsl _
6 |sa SALIDA- I W Y .
—{ ida YTy ! )6— —HRegistrador
ks T 5 i< | RECUBRIMIENTO 7 |Gréfico, PLC, etc.
Sa- - i )ol d K
% ida ::t:s:+ o S+ i T|Registrador
Em b T 2| | RECUBRIMIENTO /| Grafico, PLC, etc.
: 12 St ﬁ
{13-18] L —
Notas:
Identifique el N/P 191916 Tarjeta I/0 y conecte los cables a los bloques de terminales
directamente debajo de la ranura I/O en la que esta la tarjeta.
Namero de parte de la Tarjeta /0 Use la etiqueta de cableado localizada en el tablero delantero que tenga un nimero
s ST ST de parte de 1/O que coincida.
TBxA - SALIDAS 1-2 Cada uno de los canales puede admitir cualquiera de los tipos de sensores indicados.
TBxB - SALIDAS 3-4
8 [ch ‘;:I‘I’ d':“ Cada salida analoga esta alimentada internamente, 15 VDC, completamente aislada.
1 1
2 )2|
3 )3
L 4 )4
5 )3
6 |sa- SALIDA- ol 6] = istrad
_7 I1|d3a SALIDA+ = 7 + L Kegls rador
8 |’ T &l 5| RECUBRIMIENTO ',/ |Gréfico, PLC, efc.
Sa- - M \ | —
% lida ::t:g: «H S+ i |Registrador
L P + = 1 HA
1| T 1l w RECUBRIMIENTQ / | Gréfico, PLC, efc.
: 12 ©H )TZ
{1318} £ iE
' A
E
g
17
L

Figura 14 Nimero de Parte 191916 Cableado de Cuatro Salidas Analogas (4-20mA)
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Etiquetas de Identificacion  Tarjetas /0 1 ala 4
de N/P Tarjeta de I1/0

N
Numero de parte de la Tarjeta I/0 ) / Bloques de Terminales

{(N/P 191918 ENTRADA 4-20 mA (2)/SALIDA (3 ,/ ! de las Tarjetas de /0 1-4

TBxA - ENTRADA 1, SALIDAS 1-2 ’
TBxB - ENTRADA 2, SALIDAS 3-4 ’ '

i i ; o Jr20mal /) )
TB | Ch 2o | Atmentadol” H1°% [+H10%]c iiga i /
1 XMTR- XMTR| AN
2 |En- [XMTR- | XMTR+ |xmTR+|xmTR e |TN ) . .
3 [reddoay [2aV [r2av TS Consulte 191913 instrucciones de cableado para obtener detalles
1,2 £e
4| lcome) pave) 58 !
5 L[ L [L]Z
6 | Sa- KALIDA Rani
> o= Registrador
lid: Fai =
i byy oM SE Gréfico, PLC, etc.
8 L PS
2 PADM: v it |Registrador
o] 55 punn|. S5 7Grafico, PLC, ete.
11 L aS
12
(1318 + <= [+ | L] L /

Numero de parte de la Tarjeta /0 ;

N/P 191918  ENTRADA 4-20 mA (2)/SALIDA (4) B
TBxA - ENTRADA 1, SALIDAS 1-2 i
TBxB - ENTRADA 2, SALIDAS 3-4 /
il il o o P !
T8 | ch [2files E::;a oo [ /
1 XMTR- XMTR- )|
2 | En- | XMTR- | XMTR+ MTR+ [XMTR- SN i . )
[ 3 Joda ey [r2av [r2av £8 )3| Consulte 191913 instrucciones de cableado para obtener detalles
a |’ comi) [2ave) we )4
5 L [ L [+ )s|
s | s TS [ Jo— Registrador
7 | lida buo| 2T 7| # [Grafico, PLC, etc.
=13 oy - }s| RECUBRIMIENTO. (Grafico, PLC, etc
9 Ii:- puoafi A Registrador
10152 punf; S M RECUBRIMIENTO, |Grafico, PLC, etc,
11 L] &g "
12 AL
(S I I S 1
Notas:

Identifique el N/P 191918 Tarjeta I/0 y conecte los cables a los bloques de terminales directamente debajo de la ranura I/O en la que esta la tarjeta.
Use la etiqueta de cableado localizada en el tablero delantero que tenga un numero de parte de 1/0 que coincida.

Cada uno de los canales puede admitir cualquiera de los tipos de sensores indicados.

Cada salida analoga esta alimentada internamente, 15 VDC, completamente aislada.

Para programar la entrada analégica, vaya al ment Entradas, ingrese al menti para el #ranura y #canal de l/O (por ejemplo, S21). Desplacese
hasta Transmisor y seleccione el tipo de transmisor de la lista.

Figura 15 Nimero de Parte 191918 Cableado de Salida de Entrada Analoga Dual (4-20mA) + Cuatro
Analogas (4-20mA)
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N/P de Tarjeta I/O Tarjetas /0 1ala4
Etiquetas de Identificacion

Etiquetas de cableado de las
Tarjetas 1/0

Tarjetas I/0 1-4
Numero de parte de la Tarjeta /0 Blogues de Teminees
N/P 191920 ENTRADA CORROSION (2)
TBxA - SENSOR 1
TBxB - SENSOR 2

o
&
S
L
—

Ch CORROSION

% T RED (Rojo)

XMT (Rojo) 6
RCV (Verde) I 71RCV GRN (Verde)
MON RCV (Negro) iN/<on MON RCV BLK (Negro
MON XMT (Blanco) o/ MON XMT WHT (Blanco)
: o
:; oo
1318 RECUBRIMIENTO H @‘Q‘Z
RECUBRIMIENTO!

Numero de parte de la Tarjeta I/O

e e
a6

N/P 191920 ENTRADA CORROSION (2))
 TBxA-SENSOR1
 TBxB-SENSOR2
T8 | Ch CORROSION Canal 2
[ ND! |
(2 N2 FW
(3 N3
5 5 .
[ 6 | 12 XMT (Rojo) IN@oDB XMT RED (Rojo
7 | RCV (Verde) il ¢Q7 RCV GRN (Verde) q
[ 8 | MON RCV (Negro) liN/<oD MON RCV BLK (Negro)
Z MON XMT (Blanco) M [@9 MON XMT WHT |(Blanco)
10
11 |
12|
[1318] RECUBRIMIENTO

Notas:
Identifique el N/P 191920 Tarjeta I/O y conecte los cables a los bloques de terminales

directamente debajo de la ranura 1/0 en la que esta la tarjeta.

Use la etiqueta de cableado localizada en el tablero delantero que tenga un niimero de parte de I/0 que coincida.
Cada uno de los canales puede admitir cualquiera de los tipos de sensores indicados.

Figura 16 Numero de Parte 191920 Cableado de Tarjeta de Entrada de Sensor de
Corrosién Dual
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%

0

i
i

©
o1+ {1
D1 || TNKL )2
D2+ N @3 SENAL
D2- W @4 ENTRADA -
12v|[[INKZ) 5| ALMENTACION +12v
p3+ || [N )6 '
o [N —
oee [[TNE )8 | N
v [NEPs =N T
12v m @10 \ /il MEDIDOR DE FLUJO Polaridad no critica
D5+ N @11 Interruptor de laminas
ps5- | [N@ 12 MEDIDOR DE FLUJO
i Polaridad no Critica
pe+ ) 1
p6- [[ITNKL )2
CAINSSE
o7+ [TNIEL) 4
AINEOE
D8+ m @ 6
ps- |[TNYKL )7
12v TN ) 8
oo+ [T 9
D9- || N 1e
D10+ || N
p1o- || KL )14
12v | [N h3
D11+ % T4
o11- [N 3
D12+ | )18
D12- T
12v % (N8

Figura 17 Cableado de Entrada Digital
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wsmi TBL___ yosLOT2 TB2 JOSLOT3 B3 VOSLOT4 TB4)

Codigo Modelo
de Rglevador R1 R2 R3 R4 R5 R6 R7 R8
900 Alimentado| Alimentado| Alimentado| Alimentado|Alimentado| Alimentado| Alimentado|Alimentado
910 Alimentado | Alimentado| Alimentado| Alimentado|Alimentado | Alimentado| Alimentado Seco
920 Seco Seco Seco Seco Seco Seco Pulso Pulso
930 Alimentado | Alimentado Seco Seco |Alimentado |Alimentado Seco Seco
940 Seco Seco Pulso Pulso Seco Seco Pulso Pulso
950 Alimentado| Alimentado] Pulso Pulso | Alimentado| Alimentado| Pulso Pulso
960 Alimentado | Alimentado| Alimentado | Alimentado| Alimentado| Alimentado|  Pulso Pulso
970 Seco Seco Seco Seco Seco Seco Seco Seco
GRN (Verde) 120V Si es valvula de
GRN/YEL (Verde/amarillo) 240V bola motorizada
| = N
NG, AU BLK (Negro) R1
clele|elziele 120V @ Il
LU= L TB10 BRN (Cafe) NO
240V
BLK (Negro)
z 120V
WHT (Blanco) 120V BRN (Café)
Fuente de BLU (Azul) 240V L 240V
BLK WHT IAlimentacién GRN (Verde) 120V il P R2
(Negro)(Blanco) Externa [GRN/VEL (Verde/amarilo) 240V @ E
BRN  BLU con BLK (Negro) 120V
(Café) (Azul) Fusibles BRN (Cafg) 240V
------------ > i 2°
oo 2 L §+|m
HH Alimentacion Ill
- CA Externa |" E R3
TB1EH [49)[€9] 1) 132 |9 |6 @ - E
t i = = = = = T
GRN (Verde)
GRN/YEL (Verde/amarillo) @ + E
R4

FUENTE DE ALIMENTACION
(100 A 240V)

Figura 18 Cableado de Alimentacién de CA y Salida de Relevadores
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4.0 VISTA GENERAL DE FUNCION

4.1 Panel Frontal

Figura 19 Panel Frontal

4.2 Pantalla Tactil

Se muestra una pantalla de Inicio mientras el controlador se encuentra encendido. Esta pantalla muestra una lista de
usuarios definidos de lecturas de entrada o de estatus de salida. Tocar alguno de los Elementoos en la Pantalla de Inicio
llevara a la Pantalla de Detalles del Elementoo, donde usted puede acceder a menus de calibracion y de configuracion. Si
han sido seleccionados mas de cuatro Elementoos en la pantalla de Inicio, la pantalla se desplazara entre el primer grupo
de hasta cuatro y al siguiente grupo. Un icono de “botén de pausa”, cuando se toca, detiene el desplazamiento automati-
co. Tocar el icono de flecha abajo permite desplazamiento manual. Tocar el icono de “boton de reproducir” habilita
nuevamente el desplazamiento automatico. Tocar el icono del Menu lleva a la pantalla de ment Principal.

4.3 Ilconos

Los siguientes iconos aparecen en la pantalla de Inicio.

-_ El Menu Principal lo lleva a la lista de opciones de ment enumerada a continuacion.

Los siguientes iconos aparecen en la pantalla de Menu Principal. Toque el icono para llegar a las selecciones de mena.

A Menu de Alarma
“ Menu de Entradas
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SR K-

edl=

Ment de Salidas

Menu de Configuracion

Menu de HOA

Menu de Grafica

Pégina de Inicio

Otros iconos pueden aparecer en las pantallas de menu.

I
_E_

S EXS R R

El icono de calibracion aparece en menus de entrada de sensor y lleva al ment de calibracion.

El icono de Cancelar aborta una calibracién o cambio de configuracion

El icono de Pagina Abajo desplaza hacia abajo a una pagina nueva en una lista de opciones.

El icono de Pagina Arriba desplaza hacia arriba a una pagina nueva en una lista de opciones.

El icono de Atras/Regresar vuelve la pantalla a la pantalla anterior

El icono de Hacer Caracter Mas Alto se utiliza al hacer una entrada alfanumérica

El icono de Hacer Caracter Mas Bajo se utiliza al hacer una entrada alfanumérica

El icono de Mover Cursor se usa para desplazarse a la izquierda o a la derecha dentro de una
entrada alfanumérica

El icono de Confirmar acepta una eleccion, finaliza ingreso de datos o, avanza al siguiente
paso de calibracion

Menu de Configuraciones

El icono de Suprimir Caracter borra parte de una entrada alfanumérica

El icono de Cambiar conmuta entre pantallas de entrada de alfabética en maytsculas o
minusculas

El icono de Siguiente Pantalla desplaza al siguiente paso en una secuencia de calibracion. En
una Gréfica éste cambia la grafica hacia delante en tiempo.

El icono de Pantalla Anterior desplaza atras un paso en una secuencia de calibracion. En una
Grafica éste cambia la grafica hacia atras en tiempo.
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Descripcion general del uso de iconos
Cambiar Valores Numéricos
Para cambiar un numero, use el icono Suprimir Carécter para el digito a cambiar. Si el nuevo nlimero sera nega-
tivo, comience con tocar el signo menos, luego emplee el teclado tactil numérico y el punto decimal para escribir
el nimero (algunas entradas deben ser enteros y el decimal se ignorara y la configuracion se redondeara al entero
mas cercano). Una vez que el valor del nimero sea correcto toque el icono de Confirmar para almacenar el nuevo
valor en la memoria, o toque el icono Cancelar para dejar el nimero en su valor anterior y regresar.

Cambiar Nombres

Para cambiar el nombre usado para identificar una entrada o salida, use el icono de Mover Cursor para el caracter
a cambiar y cambielo utilizando los iconos de Hacer Caracter Mas Alto o Mas Bajo. Letra mayuscula o letra
minuscula, nimeros, un espacio en blanco, punto, simbolos de mas y de menos se encuentran disponibles. Mueva
el cursor a la derecha y modifique cada caracter. Una vez que la palabra sea correcta, utilice el icono de Ingresar
para almacenar el nuevo valor en la memoria, o utilice el icono Cancelar para dejar la palabra en su valor anterior y
regresar.

Elegir de una Lista

Seleccionando el tipo de sensor, las unidades de medida de una entrada o, el modo de control utilizado para una
entrada, las seleccion se elige de una lista de opciones disponibles. Toque los iconos de Pagina Arriba o Abajo
si es necesario encontrar la opcion deseada y, luego toque la opcidn para resaltarla. Toque el icono de Confirmar
para almacenar la nueva opcion dentro de la memoria o, toque el icono de Cancelar para dejar la seleccion en el
valor anterior y regresar.

Modo de Relevador Manual-Apagado-Automatico

Toque el modo de relevador deseado. En modo Manual se obliga a encender al relevador por una cantidad espe-
cificada de tiempo y cuando ese tiempo se acaba el relevador regresa a su modo anterior, en modo Apagado el
relevador se encuentra siempre apagado hasta que se saca del modo Apagado y, en modos Automatico el releva-
dor se encuentra respondiendo a puntos de ajuste de control. Toque el icono de Regresar para volver atras a las
configuraciones de relevador.

Interbloqueo y Activar con Menus de Canales

Para seleccionar qué entradas digitales o relevadores interbloquearan este relevador (Canales de Interbloqueo) o,
qué entradas digitales o relevadores obligaran a encender a este relevador (Activar con Canales), toque la entrada
o el nimero(s) de relevador. El fondo del Elementoo seleccionado se volvera oscuro. Cuando termine de selec-
cionar tanto como sea necesario, toque el icono de Confirmar para aceptar los cambios o el icono de Cancelar
para dejar las selecciones en las configuraciones anteriores y volver atras.

44 Puesta en Marcha

Puesta en Marcha Inicial
Después de haber montado el encierro y cableado la unidad, el controlador esta listo para ser puesto en marcha. En-
chufe el controlador y encienda el interruptor de energia para suministrar energia a la unidad. La pantalla mostrara
brevemente el nimero de modelo y luego revertira a la pantalla de resumen normal (Inicio). Consulte la seccion
5 a continuacién para mas detalles sobre cada una de las configuraciones.

Para regresar a la pantalla de resumen, toque el icono de Menu Principal El y luego toque el icono de Inicio.

Menu Config (ver seccion 5.4)
Elegir Idioma
Toque el icono de Ajustes de Configuracion. Toque Configuraciones Globales. Toque el icono de Desplazamiento
Abajo hasta que la palabra en Inglés “Lenguaje” se muestre y luego toquela. Toque el icono de Desplazamiento
Abajo hasta que se muestre su idioma y toquelo. Toque el icono de Confirmar para cambiar todos los mends a su
idioma.

Establecer fecha (si es necesario)
Toque el icono de Desplazamiento Arriba o Abajo hasta que se muestre la Fecha y luego, toquela. Toque el icono
de Mover Cursor para resaltar el Dia y luego, utilice el teclado numérico tactil para cambiar la flecha. Toque el

icono de Confirmar para aceptar el cambio. 36



Establecer hora (si es necesario)

Toque el icono de Desplazamiento Arriba o Abajo hasta que se muestre la Hora y luego, toquela. Toque el icono
de Mover Cursor para resaltar el digito a cambiar, luego utilice el teclado numérico tactil para cambiar la hora.
Toque el icono de Confirmar para aceptar el cambio.

Establecer unidades globales de medida
Toque el icono de Desplazamiento Arriba o Abajo hasta que se muestren Unidades Globales y luego, toquelas.
Toque las unidades deseadas. Toque el icono de Confirmar para aceptar el cambio.

Establecer unidades de medida de temperatura
Toque el icono de Desplazamiento Arriba o Abajo hasta que se muestren Unidades de Temperatura y luego,
toquelas. Toque las unidades deseadas. Toque el icono de Confirmar para aceptar el cambio.

Toque el icono de Menu Principal. Toque el icono de Entradas.

Entradas (ver seccion 5.2)
Programar las configuraciones para cada entrada
Se mostrara la entrada de sensor S11. Toéquela para obtener la pantalla de Detalles. Toque el icono de Config-
uraciones. Si el nombre del sensor no describe el tipo de sensor conectado, toque el icono de Desplazamiento
Abajo hasta que se muestre el Tipo. Toque el campo de Tipo. Toque el icono de Desplazamiento Abajo hasta que
el tipo correcto de sensor se muestre, luego toquelo para resaltarlo. Toque el icono de Confirmar para aceptar el
cambio. Esto lo llevara de regreso a la pantalla de Configuraciones. Termine el resto de las configuraciones de
S1. Para sensores de desinfecciones, elija el sensor exacto en el menu de Sensor. Para sensores de conductividad
de contacto, ingrese la Constantee de la celda. Seleccione las unidades de medida. Ingrese los puntos de ajuste
de alarma y la banda muerta de alarma. Establezca la temperatura predeterminada que se utilizara para compen-
sacion de temperatura automatica si la sefial de temperatura se vuelve invalida.

Al terminar con S11, toque el icono de Regresar hasta que se muestre la lista de entradas. Toque el icono de De-
splazamiento Abajo y repita el proceso para cada entrada.

El Elementoo de entrada de temperatura de S12 debe establecerse correctamente una vez que ha sido estableci-
do el tipo de sensor S11. Si no es asi, seleccione el Elementoo de temperatura correcto y establezca los puntos
de ajuste de alarma y la banda muerta de alarma. Los sensores genéricos, de ORP y de desinfeccion no tienen
sefiales de temperatura y estan preestablecidos como Sin Asignar.

Para calibrar la temperatura, regrese a la pantalla de Detalles de S12, toque el icono Calibrar y, toque el icono
de Ingresar para realizar una calibracion. Si una u otra tarjeta de entrada es una tarjeta de Entrada Analoga
Dual (sefial de 4-20mA), entonces seleccione el tipo de sensor que se conectara. Seleccione Fluorometro si sera
conectada una Little Dipper 2. Seleccione Monitor de Al si el dispositivo puede ser calibrado por si mismo y la
calibracion de W900 sdlo sera en unidades de mA. Seleccione Transmisor si el dispositivo conectado no puede
ser calibrado por si mismo y el W900 necesitard utilizarse para calibrar en unidades de medicion de ingenieria.

Si un interruptor de flujo o interruptor de nivel de liquido se conecta, D1 a D12 (cualquiera que tenga el dispos-
itivo conectado a ¢ste) debe establecerse a tipo de Estado DI (si no hay interruptor conectado, seleccione Sin
Sensor). Establezca el estado que posiblemente interbloqueara salidas de control (consulte las configuraciones de
las Salidas para programar qué salidas, si hay alguna, se interbloquearan por medio del interruptor). Establecer el
estado, si hay alguno, resultara en una alarma.

Si una cabeza de contacto o medidor de flujo de rueda de paletas se conecta, D1 a D12 (cualquiera que tenga el
dispositivo conectado a éste) debe establecerse a ese tipo (si no hay medidor de flujo conectado, seleccione Sin
Sensor). Establezca las unidades de medida, volumen/contacto o K Factor, etc.

Calibre el sensor

para calibrar el sensor, regrese a la lista de entradas, toque el sensor a calibrar, toque el icono de Calibrar y selec-
cione una de las rutinas de calibracion. Para sensores de desinfeccion y Genéricos, comience con la Calibracion
de Cero. Para conductividad sin electrodo, comience con la Calibracion de Aire. Consulte la seccion 5.2.

Toque el icono de Menu Principal. Toque el icono de Salidas.
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Sensor (S11) 3038 uS/cm
Temperatura (S12) 77.1°F,
Al Genérico (S21) 30.5%)
Al Genérico (S22) 37.9%

=]

Lista de posibles entradas:
Conductividad por Contacto
Conductividad Sin Electrodo
Temperatura

pH

ORP

Desinfecciéon

Genérico

Transmisor/Monitor Al

Medidor de Flujo

Medidor de Flujo, Tipo Andlogo
Estado DI

Meidor de Flujo, tipo Contactor
Medidor de Flujo, tipo Rueda de Paletas
Monitor de Dosificacion
Contador

Entrada virtual

Tasa de Corrosion
Desequilibrio de Corrosion

ON/OFF (R1) OFF
Contador de Tiempo de Flujo (R2) OFF
Contador de Tiempo de Flujo (R3) OFF

Manual (R4) OFF
=]

Lista de posibles Salidas:

Modo de Control de Encendido/Apagado

Modo de Control Perturbacién activado/desactivado
Modo de control del Contador de Tiempo de Flujo
Modo de control de Purga y Dosificacion
Modo de control Purga luego Dosificacion
Modo de control del Contador de Tiempo de Porcentaje
Modo de control del Contador de Tiempo de Biocida
Modo de Alarma de Salida

Modo de Control proporcional de tiempo
Modo de Control proporcional de flujo

Modo de Control proporcional de pulso

Modo de control de Perturbacién Proporcional de Pulso
Modo de Muestreo Intermitente

Modo de control manual

Modo de control de PID

Modo de Punto de Ajuste Dual

Modo de control del contador de tiempo
Modo de control Lavado de Sonda

Modo de control de pico

Modo de control de Salida de Retraso

PPM Objetivo

Volumen PPM

Modo de control Relacion del Medidor de Flujo
Modo de control Mezcla Volumétrica

Contador de Tiempo

Salida Anéloga, modo Retransmitir

Salida Analoga, Modo de control proporcional
Salida Anéloga, Modo de control de PID

Salida andloga, modo Manual

Salida andloga, modo Proporcional de Flujo
Salida Anéloga, Modo de Perturbacion

Lista de todas
las Alarmas Activas

MENU PRINCIPAL/VISTA DE LA PANTALLA DE INICIO

A Interruptor de

PANTALLA DE INICIO (ejemplo)

Flujo (D1) Sin Flujo

v

Menu Principal

Conductividad por Contacto (S11) 3041 pS/cm|
Temperatura (S12) 77.0°F
Interruptor de Flujo (D1) Sin Flujo

MENU PRINCIPAL
09:19:01 14-Mar-2017

PY Entradas X configuracion
1 Rl salidas @ HOA (MAA)
rrrrrrrrrrrrrr A Alarma [y Grafica

APANTALLA DEINICIO

v v
Ajustes de Grafica Rango de Tiempo

,,,,,,,, d Configuracion

Ajustes Globales

Ajustes de Seguridad

Ajustes de Ethernet
Detalles de Ethernet

Y
Ajustes Adicionales de Configuracion:
Comunicaciones Remotas (Modbus)
Ajustes de Reporte por Porreo Electrénico
Ajustes de Pantalla
Utilidades de Archivos
Detalles del Controlador

> HOA (MAA)

Rs f re | r7 | v
s orr] R =]

Conductividad por Contacto (S11) ON/OFF(R2
pSlcm

Sensor 10 Minutos
Relevador DI 30 Minutos
Limite Eje Bajo 1 Hora
Limite Eje Alto 2% Horas

BE M

A\

Ajustes Adicionales de Grdfica:
Rango de Tiempo
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M Menu Principal  09:19:01 14-Mar-2017

Sensor (S11) 3038 pS/cm Il Entradas X configuracion
Temy raS12) LAk M salidas @ Hoa maa)
Al Genérico (S21) 30.5%

Al Genérico (S22)  37.9% A Alarmas L4 Grafica

Entradas>Sensor (S1

Calibracién Anéloga de Dos Puntos.

Calibracion de Proceso de Un Punto Pantalla Detall
Calibracion de Amortiguador de Un Punto : an a a e a es ;
Calibracion de Amortiguador de Dos Puntos : El contenido varia segun
Calibracién de Amortiguador de Tres Puntos el tipo de sensor
Calibracion Andloga de Un Punt : =

alibracién Analoga de Un Punto =|ﬂ|V|| .}:

Calibracion Aire Libre (Conductividad)

Calibracion Cero (Desinfeccion)

ENTRADAS

B T L R STWEY ;> Ajustes Adicionales para Conductividad por Contacto: Medidor de Flujo S11-S46 77 » Ajustes Adicionales para Medidor de Flujo:

Supresién de Alarma Longitud del Cable Supresién de Alarma Relacion Colorante / Producto
: . Alarmas :

Alarmas Factor de Suavizado Calibre Factor de Suavizado Nombre

Banda Muerta Temperatura Predeterminada Unidades Banda Muerta Transm|sqr . Tipo

Restablecer Valores de Calibracion Compensaddn de Temperatura Nombre Restablecer Valores de Calibracion Rango Méaximo del Sensor

Alarma se Requiere Calibracién Factorde Compensaconde Temperatura ~ Tipo Alarma se Requiere Calibracion

Constante de Celda

..» Ajustes Adicionales para Conductividad Sin Electrodo: Medidor de Flujo S11-S46 s--®  Ajustes Adicionales para Medidor de Flujo:

Supresion de Alarma Constante de Celda Restablecimiento Programado Unidades de Flujo
Alarmas Factor de Suavizado Longitud del Cable Alarmas Restablecer Valores de Calibracion Unidades de Tasas
Banda Muerta Temperatura Predeterminada Calibre Banda Muerta Alarma se Requiere Calibracion Medidor de Flujo Maximo
R Valores de Calibracio Factor de Instalacion Unidades Restablecer Total Flujo Supresion de Alarma Filtro de Entrada
Alarma se Requiere Calibra Rango Nombre Establecer Total Flujo Factor de Suavizado Nombre

Compensadion de Temperatura Tipo Transmisor Tipo

Factor de Compensadon de Temperatura

== »Ajustes Adicionales para Célculo:

Calculo (V1-V8
Temperatura EAREEXW :--»Ajustes Adicionales para Sensor de Temperatura:

Entrada 2 Rango Alto
Alarmas Supresion de Alarma élarg’]aiﬂ t : Constante 2 Fact?)r de Suavizado
Banda Muerta Factor de Suavizado anda Muerta i Modo de Calculo Nombre
Nombre Entrada i Supresion de Alarma i
R Valores de Calibracio Elemento c : P! z po
: e onstante H Rango Bajo
/Alarma se Requiere Calibracion H
pH SRR > Ajustes Adicionales para Sensor de pH: Redundante (V1-V8) ---» Ajustes Adicionales para Redundante: m
Alarmas Supresion de Alarma Calibre Alarma de Desviacién Entrada
Banda Muerta Factor de Suavizado Electrodo Banda Muerta Entrada 2 Z
N Amortiguadores (s6lo pH) Nombre Supresion de Alarma Nombre -
Restablecer Valores de Calibracion Temperatura Predeterminada Tipo Modo Tipo x
/Alarma se Requiere Calibracion Longitud del Cable >
B El o
ORP IYEREN > Ajustes Adicionales para Sensor ORP: Valor Bruto (V1-V8) ---» Ajustes Ad\uonalles para Valor Bruto: wn
" Alarmas Factor de Suavizado <
Alarmas Supresion de Alarma Nombre Nombre —
Banda Muerta Factor de Suavizado Tipo Banda Muerta Tro 2
Restablecer Valores de Calibracis Longitud del Cable Supresion de Alarma 3
establecer Valores de Calibracion Calibre Entrada
Alarma se Requiere Calibracion c
m
--» Ajustes Adicionales para Sensor de Desinfeccion: [NELER LRI T ETONARY)]Y - ----» Ajustes Adicionales para Perturbacion: w
Al Supresion de Alarma Punto de Ajuste de Perturbacién Factor _d'e Suavizado
larmas Factor de Suavizado Perturbacién Maxima Supresion de Alarma
Banda Muerta Longitud del Cable o Entrada de Perturbacion
9 Valor Minimo
Restablecer Valores de Calibracion Calibre P Nombre
Valor Maximo Ti
/Alarma se Requiere Calibracion Nombre po
Sensor
Tipo
Genérico IXREY ;> Ajustes Adicionales para Sensor Genérico:
Supresion de Alarma Longitud del Cable | ey > - »
(Alarmas Factor de Suavizado Calibre Corrosion S11-S41 Ajustes Adicionales para Corrosion: !
Banda Muerta Pendiente del Sensor Unidades Alarmas Alarma de Electrodo Tiempo del Ciclo
Restablecer Valores de Calibracion Compensacion del Sensor  Nombre Banda Muerta gupre;én deCAll_agma_' Ea%god
Rango Bajo / Alto Ti establecer Calibracion nidades
Alarma se Reguiere Calibra 9 ! po Reemplazar Electrodo de Corrosion Valores Nombre

Tiempo de Estabilizacion Alarma se Requiere Calibracién  Tipo
Factor de Suavizado

Multiplicador de Aleacién

LEUSS VIV ERIRESTEN - »- Ajustes Adicionales para Transmisor y Monitor Al: s-==»  Ajustes Adicionales para Desequilibrio:

/Alarmas Supresién de A_\arma Val_or 20 mA Alarma se Requiere Calibracion
Factor de Suavizado Unidades Alarmas Nombre

Banda Muerta Transmisor Nombre Banda Muerta Tipo

Restablecer Valores de Calibracion Valor 4 mA Tipo Supresion de Alarma

|Alarma se Requiere Calibracion

Restablecer Valores de Calibracion
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ENTRADAS

Estado DI (D1-D12) ---»Ajustes Adicionales para Estado DI:

n n Tiempo Total

Mensaj_e Abierto Restablecer Total Tiempo
Mensaje Cerrado Nombre

Intercierre Tipo

Alarma

Tipo de Contactor

Flujémetro (D1-D12) ---» Ajustes Adicionales para Contactor, Meidor de Flujo:

Volumen/Contacto

Alama Tokalzador . Unidades de Flujo
Restablecer Total Flujo Nombre
Establecer Total Flujo Tipo

Restablecimiento Programado

(=13l

Tipo Rueda de Paletas

S31V1I9Id SYAVH1INT

Flujémetro (D1-D12) ---»Ajustes Adicionales para Rueda de Paletas,
Totai Meidor de Flujo:
" Factor K
Restablecer Total Flujo Unidades de Flujo
Establecer Total Flujo Unidades de Tasa
Restablecimiento Programado Factor de Suavizado
Nombre
[ = To
Monitor de Dosificacién (D1-D12) ---» Ajustes Adicionales para Monitor de Dosificacion:
e ot NeoseaceTon | aades de Fuio
Restablecer Total Flujo odo Alarma de Flujo nidades de lasa
Establecer Total FIu'oJ Retardo de Alarma de Flujo Factor de Suavizado
L . Borrar Alarma de Flujo Salida
Restablecimiento Programado Banda Muerta Nombre

[=] VomenGontaco ™

Solo si esta deshabilitado el modo HVAC

Contador DI (D1-D12) ---» Ajustes Adicionales para Contador DI

Aarma Totalizador Unidades
Restablecer Total Unidades de Ta_\sa
Factor de Suavizado
Establecer Total Nombre
Restablecimiento Programado Tipo
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Menu Principal

09:19:01 14-Mar-2017

SALIDAS

DE RELEVADORES (R1-R8)

(CONTINUA EN LA PAGINA SIGUIENTE)

‘ Sélo si estd habilitado el modo

Pantalla Detalles

el tipo de salida

Salidas> ON/OFF (R1) -

El contenido varia segin

ON/OFF (R1) OFF|- I Entradas X Configuracion
Inhibidor (R2) OFF { Rl salidas ‘ ® HOA (MAA)
[Contador de Tiempo de Flujo (R3) OFF|

Manual (R4) OFF] A Aarmas & Grafica

=[a[vill X

ON/OFF (R1-R8)
Ajuste HOA

Punto de Ajuste
Banda Muerta
Periodo del Ciclo de Trabajo

[Contador de Tiempo de Flujo (R1-R8)
Ajuste HOA

Duracién de Dosificacion
Volumen Acumulado
Limite de Tiempo de Salida

Ciclo de Trabajo

Activado Tiempo de Demora
Desactivado Tiempo de Demora
Limite de Tiempo de Salida Entrada
Tiempo de Espera Restablecer Salida Djreccién
Canales de Intercierre Nombre
Activar con Canales Modo

Ajustes Adicionales para Modo del Contador
--»de Tiempo de Flujo:

Limite de Tiempo Manual
Restablecer Total Tiempo

Sélo si estd habilitado el modo HVAC

Purga y Dosificacion (R1-R8)
Ajuste HOA

Limite de Tiempo de Dosificacion
Limite de Tiempo de Salida

Tiempo de Espera Restablecer Salida

Purga luego Dosificacion (R1-R8)
IAjuste HOA

Porcentaje de Dosificacion
Limite de Tiempo de Dosificacion
Restablecer Contador de Tiempo

Ajuste HOA

Periodo de Muestra
Porcentaje de Dosificacion
Limite de Tiempo de Salida

=1a]A]

Sélo si estd habilitado el modo HVAC
Ajustes Adicionales para Modo Purga luego Dosificacion:
»

- Ajustes Adicionales para Modo Purga y Dosificacion:

Canales de Intercierre Purga
Activar con Canales Nombre
Ciclo Minimo del Relevador Modo

Limite de Tiempo Manual
Restablecer Total Tiempo

Limite de Tiempo de Salida
i Tiempo de Espera Restablecer Salida Purga
i Canales de Intercierre Nombre
i Activar con Canales Modo
Ciclo Minimo del Relevador
Limite de Tiempo Manual

Ajustes Adicionales para Modo del Contador
3’"* de Tiempo de Porcentaje:
¢ Tiempo de Espera Restablecer Salida
Canales de Intercierre
Activar con Canales
Ciclo Minimo del Relevador
Limite de Tiempo Manual
Restablecer Total Tiempo

Nombre
Modo

Sélo si estd habilitado el modo HVAC

[Contador de Tiempo de Biocida (R1-R8)
Ajuste HOA
Evento 1 (al 10)
Repeticion
Semana

Dia

Hora de inicio
Duracion

Alarma (R1-R8)
Ajuste HOA
Modo de Alarma
Seleccionar Alarmas
Salida

Proporcional de Tiempo (R1-R8)
Ajuste HOA

Punto de Ajuste
Banda Proporcional
Periodo de Muestra

-.» Ajustes Adicionales para Modo del
Contador de Tiempo de Biocida:

Purga Activar con Canales

Tiempo de Prepurga Ciclo Minimo del Relevad
Prepurga para Limite de Tiempo Manual
Entrada Conductividad Restablecer Total Tiempo

Nombre
Modo

Bloqueo de Purga
Agregar Ultimo Faltante
Canales de Intercierre

..y Ajustes adicionales para Modo de Alarma:
Canales de Intercierre
Activar con Canales
Ciclo Minimo del Relevador
Limite de Tiempo Manual

Nombre
Modo

--» Ajustes Adicionales para Modo Proporcional de Tiempo:

Limite de Tiempo de Salida

Entrada
Tiempo de Espera Restablecer Salida Direccion
Canales de Intercierre Nombre
Activar con Canales Modo

Ciclo Minimo del Relevador
Limite de Tiempo Manual

Restablecer Total Tiempo

s~ »Ajustes Adicionales para Modo Activado/Desactivado:

Ciclo Minimo del Relevad
Limite de Tiempo Manual
Restablecer Total Tiempo

Tiempo de Espera Restablecer Salida Entrada de Flujo

Restablecer Total Tiempo

Muestreo Intermitente (R1-R8)
Ajuste HOA

Punto de Ajuste

Banda Proporcional

Banda Muerta

Manual (R1-R16)
Ajuste HOA
Activado Tiempo de Demora
Desactivado Tiempo de Demora
Limite de Tiempo de Salida

or

Sélo si es Tipo Relevador de

Proporcional de Pulso (R1-R8)
Ajuste HOA

Punto de Ajuste
Banda Proporcional
Salida Minima/Maxima

Canales de Intercil EntradadeFlujo2 _, . .
Ai{}jaefcoﬁ Cl;r?arlc;frre Nr;r:?b?e € W02 5610 si es Tipo Relevador de Pulsos
Ciclo Minimo del Relevador Modo Control de PID (R1-R8)

Ajuste HOA

Punto de Ajuste
Ganancia

Ganancia Proporcional

Punto de Ajuste Dual (R1-R8)
Ajuste HOA
Punto de Ajuste
Punto de Ajuste 2
Banda Muerta

Restablecer Total Tiel -

Sélo si estd deshabilitado el modo
[Control del Contador de Tiempo (R1-R8)

Ajuste HOA
Evento 1 (al 10)
Repeticion
Cada hora

HVAE Ajustes Adicionales para Modo de Muestreo Intermitente:
Tiempo del Muestreo Ciclo Minimo del Relevador
Tiempo de Retencion Limite de Tiempo Manual
Descarga Maxima Restablecer Total Tiempo

Tiempo de Espera Entrada Conductividad
Limite de Tiempo de Salida Muestra de Trampa
Tiempo de Espera Restablecer Salida Nombre
Canales de Intercierre Modo
Activar con Canales
""" > Ajustes Adicionales para Modo Manual:
Tiempo de Espera Restablecer Salida Nombre
Canales de Intercierre Modo

Ciclo Minimo del Relevador
Limite de Tiempo Manual
Restablecer Total Tiempo

Pulsos

g Ajustes Adicionales para Modo Proporcional de Pulso:

Tasa Méaxima Entrada
Canales de Intercierre Direccién
Activar con Canales Nombre
Ciclo Minimo del Relevador Modo

Limite de Tiempo Manual
Restablecer Total Tiempo

Ajustes Adicionales para Modo de Control de PID:
“» Tiempo Integral Maximo de Entrada
Ganancia Integral Forma de Ganancia
Tiempo Derivativo Limite de Tiempo de Salida
Ganancia Derivativa Tiempo de Espera Restablecer Salida
Restablecer Integral PID  Canales de Intercierre
Salida Minima Activar con Canales
Salida Maxima Ciclo Minimo del Relevador
Tasa Maxima Limite de Tiempo Manual

Entrada Restablecer Total Tiempo
Direccion Nombre
Minimo de Entrada Modo

----» Ajustes Adicionales para Modo de Punto de Ajuste Dual:
Periodo del Ciclo de Trabajo Ciclo Minimo del Relevador

Ciclo de Trabajo Limite de Tiempo Manual
Activado Tiempo de Demora Restablecer Total Tiempo

Activado Tiempo de Demora Entrada
Limite de Tiempo de Salida Direccién
Tiempo de Espera Restablecer Salida ~ Nombre
Canales de Intercierre Modo

Activar con Canales

HVAC

- Ajustes Adicionales para Modo de Control de Contador de Tiempo:
Semana Canales de Intercierre
Dia Activar con Canales
Eventos Por Dia Ciclo Minimo del Relevador
Hora de inicio Limite de Tiempo Manual
Duracion Restablecer Total Tiempo
Agregar Ultimo Faltante Nombre
Limite de Tiempo de Salida Modo

vado de Sonda (R1-R8)

Ajuste HOA
Evento 1 (al 10)
Repeticion
Cada hora

Control de Pico (R1-R8)
Ajuste HOA

Punto de ajuste

Punto de ajuste de Pico
Banda Muerta

Nivelacion de Desgaste®
Tiempo de Ciclo de Desgaste’

Tiempo de Espera Restablecer Salida

---» Ajustes Adicionales para Modo de Lavado de Sonda:

Semana Tiempo de Retencion
Dia Canales de Intercierre
Eventos Por Dia Activar con Canales
Hora de inicio Ciclo Minimo del Relevador
Duracién Limite de Tiempo Manual
Entrada Restablecer Total Tiempo
Entrada 2 Nombre
Modo de Sensor Modo

Ajustes Adicionales para Modo de Control de Pico:
Periodo del Ciclo de Trabajo Direccién

Ciclo de Trabajo Canales de Intercierre

Evento 1 (al 8) Activar con Canales
Repeticion Ciclo Minimo del Relevador
Semana Limite de Tiempo Manual
Dia Restablecer Total Tiempo
Hora de inicio Nombre
Duracién Modo

Entrada

---» Ajustes Adicionales para Modo de Control de Retraso:

Modo de Activacion* Activar con Canales

Punto de Ajuste Ciclo Minimo del Relevador
Punto de Ajuste 2 Limite de Tiempo Manual
Banda Muerta Restablecer Total Tiempo
Tiempo de Demora* Nombre

Limite de Tiempo de Salida Modo

Tiempo de Espera Restablecer Salida *\er seccion 5.3.18
Canales de Intercierre e
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Encendido/Apagado (R1)
Inhibidor (R2)
IContador de Tiempo de Flujo (R3) OFF|

Manual (R4)

Pantalla Detalles
El contenido varia segun
el tipo de salida

=[alvilll X

PPM Objetivo (R1-R8)

Ajuste HOA
Objetivo

Capacidad de Bomba
Ajuste de Bomba

Volumen PPM (R1-R8)

Ajuste HOA
Objetivo

Peso Especifico
Volumen de Acumulador

Proporcional de Flujo (R1-R8)

Ajuste HOA
Objetivo

Capacidad de Bomba
Ajuste de Bomba

Contador de Tiempo (R1-R8)

Ajuste HOA
Duracién de Dosificacion
Punto de Ajuste Acumulado|
Limite de Tiempo de Salida

Salidas>ON/OFF (R1) «

Menu Principal 09:

Peso Especifico

Volumen de Acumulador
Restablecer Contador de Tiempo
Limite de Tiempo de Salida

Tiempo de Espera Restablecer Salida Limite Bajo de Ciclos

Canales de Intercierre
Activar con Canales

Ciclo Minimo del Relevador
Limite de Tiempo Manual

Y Entradas £ Configuracion|
M salidas @DHOA (MAA)
A Aarmas L Gréfica

ShAjustes Adicionales para Modo de Control de PPM Objetivo:
Restablecer Total Tiempo

Entrada de Flujo
Entrada de Flujo 2
Entrada de Ciclos

Entrada de Perturbacion
Nombre

Modo

Ajustes Adicionales para Modo de Control Volumen de PPM:

Restablecer Contador de Tiempo
Limite de Tiempo de Salida

Tiempo de Espera Restablecer Salida
Canales de Intercierre

Activar con Canales

Ciclo Minimo del Relevador

Limite de Tiempo Manual

Ajustes Adicionales para Modo de Control Proporcional de Flujo: il )

Restablecer Total Tiempo

Peso Especifico

Tasa Maxima

Limite de Tiempo de Salida

Tiempo de Espera Restablecer Salida
Canales de Intercierre

Activar con Canales

Limite de Tiempo Manual

Ajustes Adicionales para Modo del Contador de Tiempo de Flujo:

Tiempo de Espera Restablecer Salida
Canales de Intercierre

Activar con Canales

Ciclo Minimo del Relevador

Limite de Tiempo Manual
Restablecer Total Tiempo

Restablecer Total Tiempo
Entrada de Flujo

Entrada de Flujo 2
Entrada de Ciclos

Limite Bajo de Ciclos
Nombre

Modo

Entrada de Flujo

Entrada de Ciclos

Limite Bajo de Ciclos
ombre

Modo

Entrada
Nombre
Modo

4

ON/OFF Pantalla (R1-R8)

Ajuste HOA

Punto de Ajuste

Banda Muerta

Periodo del Ciclo de Trabajo

Mezcla Volumétrica (R1-R8)
Ajuste HOA
Volumen de Acumulador
Volumen de Mezcla
Restablecer Contador de Tiempo

Ajuste HOA

Volumen de Acumulador
Volumen de Purga

Restablecer Contador de Tiempo

[=1a]A]

Sélo sies tipo
Relevador de Pulsos
Perturbacion (R1-R8)
Ajuste HOA
Restablecer Total Tiempo
Limite de Tiempo de Salida
[Tiempo de Espera Restablecer Salidal

2

SALIDAS DE RELEVADORES (R1-R8) Continuacion

...» Ajustes Adicionales para ON/OFF Pantalla :
Ciclo de Trabajo Limite de Tiempo Manual
Activado Tiempo de Demora Restablecer Total Tiempo

Desactivado Tiempo de Demora Entrada

Limite de Tiempo de Salida Direccion

Tiempo de Espera Restablecer Salida Entrada de Perturbaciéon
Canales de Intercierre Nombre

Activar con Canales Modo

Ciclo Minimo del Relevador

...» Ajustes Adicionales para Mezcla Volumétrica:

Limite de Tiempo de Salida Restablecer Total Tiempo
Tiempo de Espera Restablecer Salida Entrada de Flujo

Canales de Intercierre Entrada de Perturbacion
Activar con Canales Nombre

Ciclo Minimo del Relevador Modo

Limite de Tiempo Manual

-...» Ajustes Adicionales para Relacién de Medidor de Flujo:
Limite de Tiempo de Salida Medidor de Compensacion
Tiempo de Espera Restablecer Salida Medidor de Compensacién 2
Canales de Intercierre Medidor de Purga
Activar con Canales Medidor de Purga 2
Ciclo Minimo del Relevador Entrada de Perturbacion
Limite de Tiempo Manual Nombre
Restablecer Total Tiempo Modo

...» Ajustes Adicionales para Perturbacion:

Salida Minima Salida Primaria
Salida Maxima Entrada de Perturbacion

Canales de Intercierre Entrada de Disparo
Activar con Activado

Canales Modo de Disparo
Salida Manual Nombre

Limite de Tiempo Manual Modo

Tasa Maxima



Retransmitir (A11-A44)
Ajuste HOA
Valor 4 mA
Valor 20 mA
Salida Manual

Control Proporcional (A1

Ajuste HOA

Punto de Ajuste
Banda Proporcional
Salida Minima

Control PID (A11-A44)
Ajuste HOA

Punto de Ajuste
Ganancia

Ganancia Proporcional

SALIDAS ANALOGAS (A11-A44)

")Ajustes Adicionales para Modo Retransmitir:
Salida de Error
Restablecer Total Tiempo
Entrada
Nombre
Modo

Ajustes Adicionales para Modo de Control Proporcional:

>Salida Maxima Entrada
Limite de Tiempo de Salida Direccion
Tiempo de Espera Restablecer Salida Nombre
Canales de Intercierre Modo

Activar con Canales
Salida Manual

Limite de Tiempo Manual
Restablecer Total Tiempo
Salida de Modo Apagado
Salida de Error

)Ajustes Adicionales para Modo de Control de PID:

Tiempo Integral Salida Manual
Ganancia Integral
Tiempo Derivativo
Ganancia Derivativa
Restablecer Integral PID
Salida Minima

Salida de Error

Entrada

Limite de Tiempo Manual
Salida de Modo Apagado

Restablecer Total Tiempo| Ajuste HOA

o Ajustes Adicionales para Modo de Control Manual:

Limite de Tiempo Manual
Restablecer Total Tiempo
Nombre

Modo

Control Manual (A11-A44)
Ajuste HOA

Canales de Intercierre
Activar con Canales

Ciclo Minimo del Relevador

-» Ajustes Adicionales para Modo de Control Proporcional de Flujo:
Salida de Error Salida de Error
Limite de Tiempo de Salida Restablecer Total Tiempo
Tiempo de Espera Restablecer Salida Entrada de Flujo
Canales de Intercierre Entrada de Ciclos
Activar con Canales Limite Bajo de Ciclos
Salida Manual Nombre
Limite de Tiempo Manual Modo
Salida de Modo Apagado

Proporcional de Flujo (A

Ajuste HOA

Objetivo

Capacidad de Bomba
Ajuste de Bomba

Salida de Retraso (A11-Add) e /\}ustes adicionales para Modo delSaIida de Retraso:
: Tiempo de Espera Restablecer Salida

Nivelacion de Desgaste

Salida Maxima Direccion Guia Tiempo de Ciclo de Desgaste
Tasa Maxima Minimo de Entrada Restablecer Total Tiempo Nombre
Limite de Tiempo de Salida Méximo de Entrada Limite de Tiempo de Salida Modo

Tiempo de Espera Restablecer Salida Forma de Ganancia

Perturbacion (A11-A44)
Ajuste HOA
Restablecer Total Tiempo
Limite de Tiempo de Salida
iempo de Espera Restablecer Salida

Canales de Intercierre Nombre
Activar con Canales Modo

*» Ajustes Adicionales para Perturbacién:
Salida Minima

Salida Maxima Entrada de Disparo
Canales de Intercierre Activado

Activar con Canales Modo de Disparo
Salida Manual Nombre

Limite de Tiempo Manual Modo

Salida de Modo Apagado

Salida de Error
Salida Primaria

Entrada de Perturbacion
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MENU CONFIGURACION

v

PANTALLA DE INICIO (ejemplo)

A Interruptor de Flujo (D1) Sin Flujo

Menu Principal 09:19:01 14-Mar-2017
Conductividad por Contacto (S11) 3041 uS/cm n Entradas X Configuracién f--+
Temperatura (S12) 77.0°F m Salidas @ HOA (MAA)
Interruptor de Flujo (D1)  Sin Flujo A Alarmas l;.\:..l’kl Gréfica

Ajustes Globales

Fecha
Hora
Nombre
Ubicacién

Ajustes de Seguridad
Cierre de Sesion
del Controlador
Seguridad
Contrasefia Local

Ajustes de Ethernet

Configuraciéon DHCP
Direccion IP del Controlador
Mascara de Red

Puerta de Acceso de Red

Detalles de Ethernet
Alarmas
Estado DHCP i
Direccion IP del Controlador|
Mascara de Red

Comunicaciones Remotas

Estado Com.
Formato de Datos
Puerto de Datos
Registro Detallado

Ajustes de Reporte por Pd

Reporte #1 al #4
Direcciones de Correo Electronico
Servidor de Correo Electrénico
Servidor SMTP

BEIRNM

v
Ajustes de Reporte por
Correo Electronico Adicionales:

Puerto SMTP

Direccién De

Nombre de Usuario ASMTP
Contrasefia ASMTP

-»Ajustes de Ethernet Adicionales:

~--» Detalles de Ethernet Adicionales:

—-»>Ajustes Globales Adicionales:

Unidades Globales
Unidades de Temperatura
Retardo de Alarma
Modos de HVAC
Idioma

Inicio 1
Inicio 2
Inicio 3
Inicio 4

Utilidades de Archivos

Estado de Transferencia de Archivos
Rango de Registro de Datos

Frecuencia del Registro
Exportar Archivo de Registro de Dato:

Servidor DNS

Tiempo de Espera TCP

Estado de VTouch

Estado de LiveConnect

Periodo de Actualizacion
Tiempo de Espera de Respuesta

Ajustes de Pantalla

Detalles del Controlador

Controlador
Nombre del Producto

Numero de Serie

Tarjeta del Controlador

Puerta de Acceso de Red
Servidor DNS

Direccién MAC

Ultimos Datos VTouch
Ultima Configuracién VTouch

....» Ajustes Reporte #1-4:

Tipo de Reporte
Destinatarios de Correo Electrénico
Repeticion (Registro de Datos/Reportes Resumidos)

Reportes por Dia (Registro de Datos/Reportes Resumidos)

Dia (Registro de Datos/Reportes Resumidos)
Dia del Mes (Registro de Datos/Reportes Resumidos)

Hora de Reporte (Registro de Datos/Reportes Resumidos)
Frecuencia del Registro (Reporte de Registro de Datos)

Modo de Alarma (Reporte de Alarmas)
Seleccionar Alarmas (Reporte de Alarmas)
Demora de Alarma (Reporte de Alarmas)

44

Configwacion |

Ajustes Globales
Ajustes de Seguridad
Ajustes de Ethernet
Detalles de Ethernet

Ajustes Adicionales de éonfiguracién:
Comunicaciones Remotas (Modbus)
Ajustes de Reporte por Porreo Electrénico
Ajustes de Pantalla

Utilidades de Archivos

Detalles del Controlador

----- »Ajustes de Pantalla Adicionales:
Inicio 5

Inicio 6

Inicio 7

Inicio 8

Pantalla de Ajuste

Sonido de las Teclas

»Utilidades de Archivos Adicionales:
Exportar Registro de Eventos
Exportar Registro del Sistema
Exportar Archivo de Configuracion del Usuario
Importar Archivo de Configuracion del Usuario
Restaurar Configuracién Predeterminada
Actualizacién de Software

» Detalles del Controlador Adicionales:
Version del Software

Tarjeta de Alimentacion

Tarjeta de Sensores #1

Version del Software

Tarjeta de Sensores #2
Version del Software

Tarjeta de Sensores #3
Version del Software

Tarjeta de Sensores #4
Version del Software

Ultimo Registro de Datos
Entradas Digitales

Version del Software

Red

Version del Software

Potencia de la Bateria
Temperatura del Procesador
Temperatura del Controlador 1
Temperatura del Controlador 2
Temperatura de la Tarjeta de Relevadores
Temperatura de la Red
Temperatura de la Tarjeta 1/0 1
Temperatura de la Tarjeta I/0 2
Temperatura de la Tarjeta 1/0 3
Temperatura de la Tarjeta /0 4
Temperatura DI

Alimentacion +12 Voltios
Alimentacién +5 Voltios
Alimentacion +3.3 Voltios
Voltaje de Polarizacién del LCD
Alimentacién de LCD




Salidas (ver seccion 5.3)
Programar las configuraciones para cada salida
Se mostrara la salida de relevador R1 Toque el campo del relevador para obtener la pantalla de Detalles. Toque
el icono de Configuraciones. Si el nombre del relevador no describe el modo de control deseado, toque el icono
de Desplazamiento Abajo hasta que se muestre el campo de Modo. Toque el campo de Modo. Toque el icono de
Desplazamiento Abajo hasta que se muestre el modo de control correcto, luego toque el icono de Confirmar para
aceptar el cambio. Esto lo llevara de regreso a la pantalla de Configuraciones. Termine el resto de las configura-
ciones de R1.

Si desea que la salida sea interbloqueada por medio de un interruptor de flujo o por otra salida que se encuentre
activa, ingrese al ment de Canales de Interbloqueo y seleccione el canal de entrada o de salida que interblo-
queara esta salida.

Lo predeterminado es que la salida esté¢ en modo Apagado, donde la salida no reacciona a las configuraciones.
Una vez que estén completas todas las configuraciones para esa salida, ingrese al ment1 de Configuracion de
HOA y cambiela a Auto.

Repita para cada salida.

Puesta en Marcha Normal
La Puesta en Marcha es un proceso simple una vez que sus puntos de ajuste se encuentra en memoria. Simple-
mente verifique sus abastecimientos de quimicos, encienda el controlador, calibrelo si es necesario y éste comen-
zara a controlar.

4.5 Apagar

Para apagar el controlador, simplemente apague la energia. La programacion permanece en la memoria. Es importante
que el electrodo de pH/ORP permanezca himedo. Si se espera que el apagado sea por mas de un dia y, es posible que
se seque el electrodo, retire el electrodo de la Te y guardelo en amortiguador de pH 4 o en agua de la torre de enfri-
amiento. Tenga cuidado de evitar temperaturas de congelacion al almacenar electrodos de pH/ORP para evitar ruptura
del vidrio.

5.0 OPERACION empleando la pantalla tactil

Estas unidades controla continuamente mientras se aplique energia. La programacion se realiza a través de la pantalla
tactil o de la conexion de Ethernet opcional. Consulte la seccion 6.0 para instrucciones de Ethernet.

Para ver las lecturas de cada sensor o, cualquier lista de parametros definida por el usuario que se haya establecido,
toque el icono de Inicio si todavia no esta ahi. Los ments para cada uno de estos parametros pueden accederse directa-
mente tocando el pardmetro.

Tenga en mente que atin mientras busca a través de los ments, la unidad todavia se encuentra controlando.

Toque el icono de Menu principal El desde la pagina de inicio para acceder a todos los ajustes. La estructura del
menu se agrupa por medio de alarmas, de entradas y de salidas.Bajo el menu de Configuracion habra configuraciones
generales tales como el reloj, el idioma, etc., que no cuentan con una entrada o salida asociadas con éstas. Cada entrada

tiene su propio menu para calibracion y seleccion de unidad como es necesario. Cada salida tiene su propio menu de
configuracion incluyendo puntos de ajuste, valores de contador de tiempo y modos de operacion como es necesario.

5.1 Menu de Alarmas A

Toque el icono de alarmas para ver una lista de alarmas activas. Si hay mas de seis alarmas activas, se mostrara el
icono de Pagina Abajo; toque este icono para llegar a la siguiente pagina de alarmas.

Toque el icono de Menu Principal para regresar a la pantalla anterior.
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5.2 Menu de Entradas “

Toque el icono de Entradas para ver una lista de todas las entradas de sensor y digitales. El icono de Pagina Abajo baja
a las paginas de la lista de entradas, el icono de Pagina Arriba sube a las paginas de la lista de entradas, el icono de
Ment Principal lleva de regreso a la pantalla anterior.

Toque la entrada para acceder a detalles, calibracion (si es aplicable) y a configuraciones de la entrada.

Detalles de Entrada de Sensor

Los detalles para todo tipo de entrada de sensor incluyen la lectura de valor real, alarmas, la sefial bruta (sin calibracion),
el tipo de sensor y, la ganancia y compensacion de la calibracion. Si el sensor tiene compensacion de temperatura
automatica, entonces el valor y las alarmas de temperatura del sensor, la lectura del valor de resistencia de tem-
peratura y, el tipo de Elementoo de temperatura requerido también se muestran bajo un menu de entrada de sensor

separado.

. i i

Calibracion

Toque el icono de Calibracion para calibrar el sensor. Seleccione la calibracion a realizar: Calibracion de Proceso de
Un Punto, de Amortiguacion de Un Punto o de Amortiguacion de Dos Puntos. No todas las opciones de calibracion se

encuentran disponibles para todos los tipos de sensor.

Calibracion de Proceso de Un Punto
Valor Nuevo
Ingrese el valor real del proceso como se determind por medio de otro medidor o analisis de laboratorio y toque
Confirmar.

Calibracion Exitosa o Fallida

Si es exitosa, toque Confirmar para poner la nueva calibracion en la memoria.

Si es fallida, puede volver a intentar la calibracion o cancelar. Consulte la Seccidén 8 para solucion de problemas
de una falla de calibracion.

Calibracion de Amortiguacion de Un Punto, Calibracion Cero de Sensor de Desinfeccion/

Genérico, Calibracion de Aire de Conductividad
La Calibracion Deshabilita el Control
Toque Confirmar para continuar o Cancelar para abortar

Temperatura de Amortiguador (s6lo aparece si no se detecta sensor de temperatura para tipos de sensor que
utilizan compensacion de temperatura automatica)
Ingrese la temperatura del amortiguador y toque Confirmar.

Valor de Amortiguador (s6lo aparece para Calibracion de Un Punto excepto cuando se utiliza reconocimiento
automatico de amortiguador))
Ingrese el valor del amortiguador que se esta utilizando

Enjuagar Sensor

Retire el sensor del proceso, enjuaguelo y coloquelo en solucion de amortiguador (o en agua libre de oxidantes
para Calibracion de Cero, o en aire para la calibracion de conductividad al aire libre). Toque Confirmar cuando
esté listo.

Estabilizacion

Cuando la temperatura (si es aplicable) y la sefial proveniente del sensor son estables, el controlador se mov-
era automaticamente al siguiente paso. Si €stas no se estabilizan usted puede ir manualmente al siguiente paso
oprimiendo Confirmar.

Calibracion Exitosa o Fallida

Si es exitosa, toque Confirmar para poner la nueva calibracion en la memoria.

Si es fallida, puede volver a intentar la calibracion o cancelar. Consulte la Seccion 8 para solucion de problemas
de una falla de calibracion.
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Reanudar Control
Vuelva a colocar el sensor en el proceso y toque Confirmar cuando esté listo para reanudar el control.

Calibracion de Amortiguador de Dos Puntos
La Calibracion Deshabilita el Control
Toque Confirmar para continuar o Cancelar para abortar

Temperatura de Amortiguador (s6lo aparece si no se detecta sensor de temperatura para tipos de sensor que
utilizan compensacion de temperatura automatica)
Ingrese la temperatura del amortiguador y toque Confirmar.

Primer Valor de Amortiguacion (no aparece si se utiliza reconocimiento automatico de amortiguacion)
Ingrese el valor del amortiguador que se esté utilizando

Enjuagar Sensor
Retire el sensor del proceso, enjuaguelo y coloquelo en la solucion de amortiguador. Toque Confirmar cuando
esté listo.

Estabilizacion

Cuando la temperatura (si es aplicable) y la sefial proveniente del sensor son estables, el controlador se movera
automaticamente al siguiente paso. Si éstas no se estabilizan usted puede ir manualmente al siguiente paso tocan-
do Confirmar.

Segunda Temperatura de Amortiguador (s6lo aparece si no se detecta sensor de temperatura para tipos de
sensor que utilizan compensacion de temperatura automatica)
Ingrese la temperatura del amortiguador y oprima Confirmar.

Segundo Valor de Amortiguacion (no aparece si se utiliza reconocimiento automatico de amortiguacion)
Ingrese el valor del amortiguador que se esté utilizando

Enjuagar Electrodo
Retire el sensor del proceso, enjuaguelo y coloquelo en la solucion de amortiguador. Toque Confirmar cuando
esté listo.

Estabilizacion

Cuando la temperatura (si es aplicable) y la sefial proveniente del sensor son estables, el controlador se movera
automaticamente al siguiente paso. Si éstas no se estabilizan usted puede ir manualmente al siguiente paso tocan-
do Confirmar.

Calibracion Exitosa o Fallida

Si es exitosa, toque Confirmar para poner la nueva calibraciéon en la memoria. La calibracion ajusta la compen-
sacion y la ganancia (pendiente) y muestra los nuevos valores. Si es fallida, puede volver a intentar la cali-
bracion o cancelar. Consulte la Seccion 8 para solucion de problemas de una falla de calibracion.

Reanudar Control
Vuelva a colocar el sensor en el proceso y toque Confirmar cuando esté listo para reanudar el control.

Calibracion de Amortiguacion de Tres Puntos (solo sensores de pH)

La Calibraciéon Deshabilita el Control
Toque Confirmar para continuar o Cancelar para abortar

Temperatura de Amortiguador (s6lo aparece si no se detecta sensor de temperatura)
Ingrese la temperatura del amortiguador y toque Confirmar.

Primer Valor de Amortiguacion (no aparece si se utiliza reconocimiento automatico de amortiguacion)
Ingrese el valor del amortiguador que se esta utilizando

47



Enjuagar Sensor
Retire el sensor del proceso, enjudguelo y coloquelo en la solucion de amortiguador. Toque Confirmar cuando esté
listo.

Estabilizacion

Cuando la temperatura (si es aplicable) y la sefial proveniente del sensor son estables, el controlador se movera
automaticamente al siguiente paso. Si éstas no se estabilizan usted puede ir manualmente al siguiente paso tocando
Confirmar.

Segunda Temperatura de Amortiguador (s6lo aparece si no se detecta sensor de temperatura)
Ingrese la temperatura del amortiguador y toque Confirmar.

Segundo Valor de Amortiguacion (no aparece si se utiliza reconocimiento automatico de amortiguacion)
Ingrese el valor del amortiguador que se esta utilizando

Enjuagar Electrodo
Retire el sensor del proceso, enjudguelo y coloquelo en la solucién de amortiguador. Toque Confirmar cuando esté
listo.

Estabilizacion

Cuando la temperatura (si es aplicable) y la sefial proveniente del sensor son estables, el controlador se movera
automaticamente al siguiente paso. Si éstas no se estabilizan usted puede ir manualmente al siguiente paso tocando
Confirmar.

Tercera Temperatura de Amortiguador (s6lo aparece si no se detecta sensor de temperatura)

Ingrese la temperatura del amortiguador y toque Confirmar.

Tercer Valor de Amortiguacion (no aparece si se utiliza reconocimiento automatico de amortiguacion)
Ingrese el valor del amortiguador que se esta utilizando

Enjuagar Electrodo
Retire el sensor del proceso, enjudguelo y coloquelo en la solucion de amortiguador. Toque Confirmar cuando esté
listo.

Estabilizaciéon
Cuando la temperatura (si es aplicable) y la sefial proveniente del sensor son estables, el controlador se movera
automaticamente al siguiente paso.

Calibracion Exitosa o Fallida

Si es exitosa, toque Confirmar para poner la nueva calibracién en la memoria. La calibracion ajusta el punto medio
de compensacion, de ganancia (pendiente) y de calibracion y, muestra los nuevos valores. Si es fallida, puede volv-
er a intentar la calibracion o cancelar. Consulte la Seccion 7 para solucion de problemas de una falla de calibracion.

Reanudar Control
Vuelva a colocar el sensor en el proceso y toque Confirmar cuando esté listo para reanudar el control.

Calibracion Andloga de Un Punto
JAceptar deshabilitar control? Toque Confirmar para continuar o Cancelar para abortar.

Valor de Entrada
Ingrese el valor de mA que el transmisor estara enviando. Toque Confirmar para continuar o Cancelar para abor-
tar.

Por favor establezca la seiial de entrada al valor especificado

Asegure que el transmisor esté enviando la sefial de mA deseada. Toque Confirmar para continuar o Cancelar
para abortar.

Calibracion automatica de circuito en progreso
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Calibracion Exitosa o Fallida

Si es exitosa, toque Confirmar para guardar resultados de la calibracion. Se mostrara la compensacion calculada.
Si es fallida, puede volver a intentar la calibracion o cancelar. usted también puede restaurar la calibracion a
los predeterminados de fabrica. La calibracion fallara si los mA medidos estan mas de 2 mA alejados del Valor
de Entrada que se ingreso.

Por favor restaure la sefial de entrada al valor del proceso
Coloque el transmisor de regreso dentro del modo de medicion normal si es necesario y toque Confirmar cuando esté
listo para reanudar el control.

Calibracion Andloga de Dos Puntos
JAceptar deshabilitar control? Toque Confirmar para continuar o Cancelar para abortar.

Valor de Entrada
Ingrese el valor de mA que el transmisor estara enviando. Toque Confirmar para continuar o Cancelar para abor-
tar.

Por favor establezca la sefial de entrada al valor especificado

Asegure que el transmisor esté enviando la sefial de mA deseada. Toque Confirmar para continuar o Cancelar
para abortar.

Calibracion automatica de circuito en progreso

Segundo Valor de Entrada
Ingrese el valor de mA que el transmisor estara enviando. Toque Confirmar para continuar o Cancelar para abor-
tar.

Por favor establezca la sefial de entrada al valor especificado

Asegure que el transmisor esté enviando la sefial de mA deseada. Toque Confirmar para continuar o Cancelar
para abortar.

Calibracion automatica de circuito en progreso

Calibracion Exitosa o Fallida

Si es exitosa, toque Confirmar para guardar resultados de la calibracion. Se mostraran la compensacion y la
ganancia calculadas.

Si es fallida, puede volver a intentar la calibracion o cancelar. usted también puede restaurar la calibracion a los
predeterminados de fabrica. La calibracion fallara si la compensacion es mayor de 2 mA o si la ganancia no se
encuentre entre 0.5 y 2.0.

Por favor restaure la sefial de entrada al valor del proceso

Coloque el transmisor de regreso dentro del modo de medicion normal si es necesario y toque Confirmar cuando esté
listo para reanudar el control.

5.21 Conductividad de Contacto

Configuraciones }(

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al sensor.

Alarmas Pueden establecerse limites de Alarmas Bajo-Bajo, Bajo, Alto y Alto-Alto.

Banda Muerta Esta es la Banda muerta de la alarma. Por ejemplo, si la Alarma Alta es 3000, y la
banda muerta es 10, la alarma se activara en 3001 y se desactivara en 2990.

Resetear Valores Cali- Ingrese a este ment para restablecer la calibracion de sensor de regreso a predeter-

bracion minados de fabrica.

Alarma Calibracion Rqd | Para tener un mensaje de alarma como recordatorio para calibrar el sensor en un
horario regular, ingrese el numero de dias entre calibraciones. Ajustela a O si no son
necesarios recordatorios.

Cancele Alarma Si se selecciona alguno de los relés o de las entradas digitales, todas las alarmas que
se relacionan a esta entrada se suprimiran si el relé o la entrada digital seleccionados
estan activos. Tipicamente ésta se utiliza para evitar alarmas si no hay flujo muestra
pasada la entrad digital del interruptor de flujo.
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Factor Atenuacion

Incrementa el porcentaje del factor de suavizado para amortiguar la respuesta a
cambios. Por ejemplo, con un factor de suavizado de 10%, la siguiente lectura que
se muestre constara de un promedio de 10% del valor anterior y de 90% del valor
actual.

Temp Predefinida Si la sefial de temperatura se pierde en alglin momento, entonces el controlador
utilizara la configuracion de Temperatura Predeterminada para compensacion de
temperatura.

Largo Cable El controlador compensa automaticamente si hay errores en la lectura, ocasionados
por variacion de la longitud del cable.

Calibrar La compensacion de la longitud de cable depende del calibre de cable utilizado para

prolongar el cable

Constantee Celda

Ingrese de la Constantee de celda del sensor que esta conectado a la entrada.

Comp Temp Seleccione entre el método de compensacion de temperatura de NaCl estandar o un
método lineal de %/ grados C.

Factor Comp Este ment1 solo aparece si se selecciona Compensacion Lineal de Temperatura. Cam-
bie los %/grados C para corresponder con la quimica que se esté midiendo. El agua
estandar es 2%.

Unidades Seleccione las unidades de medida para la conductividad.

Nombre Puede cambiarse el nombre que se utiliza para identificar el sensor.

Tipo Seleccione el tipo de sensor a conectar.

5.2.2 Conductividad Sin Electrodo

&

Configuraciones gy

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al sensor.

Alarmas

Pueden establecerse limites de Alarmas Bajo-Bajo, Bajo, Alto y Alto-Alto.

Banda Muerta

Esta es la Banda muerta de la alarma. Por ejemplo, si la Alarma Alta es 3000, y la
banda muerta es 10, la alarma se activara en 3000 y se desactivara en 2990.

Resetear Valores Cali-

bracion

Ingrese a este menu para restablecer la calibracion de sensor de regreso a predetermi-
nados de fabrica.

Alarma Calibracion

Rqd

Para tener un mensaje de alarma como recordatorio para calibrar el sensor en un
horario regular, ingrese el numero de dias entre calibraciones. Ajustela a 0 si no son
necesarios recordatorios.

Cancele Alarma

Si se selecciona alguno de los relés o de las entradas digitales, todas las alarmas que
se relacionan a esta entrada se suprimiran si el relé o la entrada digital seleccionados
estan activos. Tipicamente ésta se utiliza para evitar alarmas si no hay flujo muestra
pasada la entrad digital del interruptor de flujo.

Factor Atenuacion

Incrementa el porcentaje del factor de suavizado para amortiguar la respuesta a
cambios. Por ejemplo, con un factor de suavizado de 10%, la siguiente lectura que
se muestre constara de un promedio de 10% del valor anterior y de 90% del valor
actual.

Temp Predefinida

Si la sefial de temperatura se pierde en alglin momento, entonces el controlador
utilizara la configuracion de Temperatura Predeterminada para compensacion de
temperatura.

Installation Factor

No lo cambie a menos que se instruya por medio de la fabrica.

Largo Cable El controlador compensa automaticamente si hay errores en la lectura, ocasionados
por variacion de la longitud del cable.
Calibrar La compensacion de la longitud de cable depende del calibre de cable utilizado para

prolongar el cable
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Constantee Celda

No lo cambie a menos que se instruya por medio de la fabrica. El sensor de Walchem
es 6.286. Sensores fabricados por otros no estan soportados.

Rango Seleccione el rango de conductividad que mejor coincida con las condiciones que
vera el sensor.
Comp Temp Seleccione entre el método de compensacion de temperatura de NaCl estandar o un

método lineal de %/ grados C.

Factor Comp

Este menu sélo aparece si se selecciona Compensacion Lineal de Temperatura. Cam-
bie los %/grados C para corresponder con la quimica que se esté midiendo. El agua
estandar es 2%.

Unidades Seleccione las unidades de medida para la conductividad.
Nombre Puede cambiarse el nombre que se utiliza para identificar el sensor.
Tipo Seleccione el tipo de sensor a conectar.

5.2.3 Temperatura

Configuraciones ){

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al sensor.

Alarmas

Pueden establecerse limites de Alarmas Bajo-Bajo, Bajo, Alto y Alto-Alto.

Banda Muerta

Esta es la Banda muerta de la alarma. Por ejemplo, si la Alarma Alta es 100, y la
banda muerta es 1, la alarma se activara en 100 y se desactivara en 99.

Resetear Valores Cali-
bracion

Ingrese a este ment1 para restablecer la calibracion de sensor de regreso a predeter-
minados de fabrica.

Alarma Calibracion Rqd | Para tener un mensaje de alarma como recordatorio para calibrar el sensor en un
horario regular, ingrese el numero de dias entre calibraciones. Ajustela a 0 si no son
necesarios recordatorios.

Cancele Alarma Si se selecciona alguno de los relés o de las entradas digitales, todas las alarmas que
se relacionan a esta entrada se suprimiran si el relé o la entrada digital seleccionados
estan activos. Tipicamente ésta se utiliza para evitar alarmas si no hay flujo muestra
pasada la entrad digital del interruptor de flujo.

Factor Atenuaciéon Incrementa el porcentaje del factor de suavizado para amortiguar la respuesta a
cambios. Por ejemplo, con un factor de suavizado de 10%, la siguiente lectura que
se muestre constara de un promedio de 10% del valor anterior y de 90% del valor
actual.

Nombre Puede cambiarse el nombre que se utiliza para identificar el sensor.

Elemento Seleccione el tipo especifico de sensor de temperatura a conectar.

524  pH
&

Configuraciones g

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al sensor.

Alarmas Pueden establecerse limites de Alarmas Bajo-Bajo, Bajo, Alto y Alto-Alto.

Banda Muerta Esta es la Banda muerta de la alarma. Por ejemplo, si la Alarma Alta es 9.50, y la
banda muerta es 0.05, la alarma se activara en 9.51 y se desactivara en 9.45.

Cancele Alarma Si se selecciona alguno de los relés o de las entradas digitales, todas las alarmas

que se relacionan a esta entrada se suprimiran si el rel¢ o la entrada digital seleccio-
nados estan activos. Tipicamente ésta se utiliza para evitar alarmas si no hay flujo
muestra pasada la entrad digital del interruptor de flujo.
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Factor Atenuacion

Incrementa el porcentaje del factor de suavizado para amortiguar la respuesta a
cambios. Por ejemplo, con un factor de suavizado de 10%, la siguiente lectura que
se muestre constara de un promedio de 10% del valor anterior y de 90% del valor
actual.

Resetear Valores Calibra-
cion

Ingrese a este ment1 para restablecer la calibracion de sensor de regreso a predeter-
minados de fabrica.

Alarma Calibracion Rqd | Para tener un mensaje de alarma como recordatorio para calibrar el sensor en un horario
regular, ingrese el nimero de dias entre calibraciones. Ajustela a 0 si no son necesarios
recordatorios.

Buffers Seleccione si se ingresaran manualmente amortiguadores de calibracion, o si

estos se detectaran automaticamente y, si es asi, qué grupo de amortiguadores se
utilizara. Las elecciones son Entrada Manual, Normal JIS/NIST, DIN Técnica, o
Rastreable 4/7/10.

Temp Predefinida

Si la sefial de temperatura se pierde en algiin momento, entonces el controlador
utilizara la configuracion de Temperatura Predeterminada para compensacion de
temperatura.

Largo Cable El controlador compensa automéaticamente si hay errores en la lectura, ocasionados
por variacion de la longitud del cable.

Calibrar La compensacion de la longitud de cable depende del calibre de cable utilizado para
prolongar el cable

Electrodo Seleccione Vidrio para un electrodo de pH estandar, o Antimonio. Los electrodos
de pH de antimonio tienen un declive de 49 mV/pH y una compensacion de -320
mV en pH 7.

Nombre Puede cambiarse el nombre que se utiliza para identificar el sensor.

Tipo Seleccione el tipo de sensor a conectar.

5.2.5 ORP

N

Configuraciones g4

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al sensor.

Alarmas

Pueden establecerse limites de Alarmas Bajo-Bajo, Bajo, Alto y Alto-Alto.

Banda Muerta

Esta es la Banda muerta de la alarma. Por ejemplo, si la Alarma Alta es 800, y la
banda muerta es 10, la alarma se activara en 801 y se desactivara en 790.

Resetear Valores Calibra-
cion

Ingrese a este menu para restablecer la calibracion de sensor de regreso a predeter-
minados de fabrica.

Alarma Calibracion Rqd

Para tener un mensaje de alarma como recordatorio para calibrar el sensor en un horario
regular, ingrese el niimero de dias entre calibraciones. Ajustela a 0 si no son necesarios
recordatorios.

Cancele Alarma

Si se selecciona alguno de los relés o de las entradas digitales, todas las alarmas
que se relacionan a esta entrada se suprimiran si el relé o la entrada digital seleccio-
nados estan activos. Tipicamente ésta se utiliza para evitar alarmas si no hay flujo
muestra pasada la entrad digital del interruptor de flujo.

Factor Atenuacion

Incrementa el porcentaje del factor de suavizado para amortiguar la respuesta a
cambios. Por ejemplo, con un factor de suavizado de 10%, la siguiente lectura que
se muestre constara de un promedio de 10% del valor anterior y de 90% del valor
actual.

Largo Cable

El controlador compensa automaticamente si hay errores en la lectura, ocasionados
por variacion de la longitud del cable.

Calibrar

La compensacion de la longitud de cable depende del calibre de cable utilizado para
prolongar el cable
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Nombre Puede cambiarse el nombre que se utiliza para identificar el sensor.
Tipo Seleccione el tipo de sensor a conectar.
5.2.6 Desinfeccion

Configuraciones >{

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al sensor.

Alarmas

Pueden establecerse limites de Alarmas Bajo-Bajo, Bajo, Alto y Alto-Alto.

Banda Muerta

Esta es la Banda muerta de la alarma. Por ejemplo, si la Alarma Alta es 7.00, y la
banda muerta es 0.1, la alarma se activara en 7.01 y se desactivara en 6.90.

Resetear Valores Calibra-
cion

Ingrese a este ment1 para restablecer la calibracion de sensor de regreso a predeter-
minados de fabrica.

Alarma Calibracion Rqd | Para tener un mensaje de alarma como recordatorio para calibrar el sensor en un horario
regular, ingrese el niimero de dias entre calibraciones. Ajustela a 0 si no son necesarios
recordatorios.

Cancele Alarma Si se selecciona alguno de los relés o de las entradas digitales, todas las alarmas
que se relacionan a esta entrada se suprimiran si el rel¢ o la entrada digital seleccio-
nados estan activos. Tipicamente ésta se utiliza para evitar alarmas si no hay flujo
muestra pasada la entrad digital del interruptor de flujo.

Factor Atenuacion Incrementa el porcentaje del factor de suavizado para amortiguar la respuesta a
cambios. Por ejemplo, con un factor de suavizado de 10%, la siguiente lectura que
se muestre constara de un promedio de 10% del valor anterior y de 90% del valor
actual.

Largo Cable El controlador compensa automaticamente si hay errores en la lectura, ocasionados
por variacion de la longitud del cable.

Calibrar La compensacion de la longitud de cable depende del calibre de cable utilizado para
prolongar el cable

Nombre Puede cambiarse el nombre que se utiliza para identificar el sensor.

Sensor Seleccione el tipo y rango especificos de sensor de desinfeccion a conectar.

Tipo Seleccione el tipo de sensor a conectar.

5.2.7 Sensor Genérico

N

Configuraciones g4

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al sensor.

Alarmas

Pueden establecerse limites de Alarmas Bajo-Bajo, Bajo, Alto y Alto-Alto.

Banda Muerta

Esta es la Banda muerta de la alarma. Por ejemplo, si la Alarma Alta es 7.00, y la
banda muerta es 0.1, la alarma se activard en 7.01 y se desactivara en 6.90.

Resetear Valores Calibra-
cion

Ingrese a este menu para restablecer la calibracion de sensor de regreso a predeter-
minados de fabrica.

Alarma Calibracion Rqd | Para tener un mensaje de alarma como recordatorio para calibrar el sensor en un horario
regular, ingrese el niimero de dias entre calibraciones. Ajustela a 0 si no son necesarios
recordatorios.

Cancele Alarma Si se selecciona alguno de los relés o de las entradas digitales, todas las alarmas

que se relacionan a esta entrada se suprimiran si el relé o la entrada digital seleccio-
nados estan activos. Tipicamente ésta se utiliza para evitar alarmas si no hay flujo
muestra pasada la entrad digital del interruptor de flujo.

Pendiente Sensor

Introduzca la pendiente del sensor en mV/Unidades (si la seleccion del electrodo es
lineal) o mV/Década (si la seleccion de electrodo es ion-selectivo).
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Sensor Fuera Rango Sélo aparece si la seleccion de Electrodo es Lineal. Ingrese la compensacion del
sensor en mV si 0 mV no es igual a 0 unidades. Para electrodos ion-selectivos, la
compensacion del sensor no se calcula hasta que se realiza la primera cali-
bracion y, jel sensor leera Cero hasta que se complete exitosamente la cali-

bracién!
Rango Bajo Ingrese el extremo bajo del rango del sensor
Rango Alto Ingrese el extremo alto del rango del sensor
Factor Atenuacion Incrementa el porcentaje del factor de suavizado para amortiguar la respuesta a

cambios. Por ejemplo, con un factor de suavizado de 10%, la siguiente lectura que
se muestre constard de un promedio de 10% del valor anterior y de 90% del valor

actual.

Largo Cable El controlador compensa automaticamente si hay errores en la lectura, ocasionados
por variacion de la longitud del cable.

Calibrar La compensacion de la longitud de cable depende del calibre de cable utilizado para
prolongar el cable

Unidades Escriba las unidades de medida para la entrada, por ejemplo, ppm.

Electrodo Seleccione el tipo de electrodo a conectar. Seleccione Lineal si la pendiente del

sensor es un voltaje lineal por Unidades. Seleccione Selectivo de Ion si la salida de
voltaje del electrodo es logaritmica, definida como “mV/década”.

Nombre Puede cambiarse el nombre que se utiliza para identificar el sensor.
Tipo Seleccione el tipo de sensor a conectar.
5.2.8 Entrada de Corrosion

SOLO DISPONIBLE SI ESTA INSTALADA UNA TARJETA DE ENTRADA DE CORROSION
Detalles de 1a Entrada

Los detalles para este tipo de entrada incluyen la tasa de corrosion actual, alarmas, estatus, etapa actual en el ciclo
de medicion, el tiempo transcurrido en el ciclo actual, la tasa bruta de corrosion (sin calibracion), el nimero de dias
en servicio de los electrodos, la compensacion de calibracion, la fecha de la tltima calibracion y, el tipo de entrada.

&
Configuraciones %

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al sensor.

Alarmas Pueden establecerse limites de Alarmas Bajo-Bajo, Bajo, Alto y Alto-Alto.

Banda Muerta Esta es la Banda muerta de la alarma. Por ejemplo, si la Alarma Alta es 10, y la
banda muerta es 0.1, la alarma se activara en 10.01 y se desactivara en 9.9.

Replace Corrosion Elec- | Se utiliza para restablecer la “Alarma de Electrodo” y el “Tiempo de Estabili-
trodo zacion”.

Stabilization Tiempo Proporciona una bloqueo de control durante el periodo inicial de lecturas altas
cuando se cambia el electrodo. Ajuste a 0 horas para deshabilitar.

Electrodo Alarm Establezca un recordatorio, en dias, para cuando reemplazar la puntas del electrodo.

Resetear Valores Calibra- | Ingrese a este ment para restablecer la calibracion de sensor de regreso a predeter-
cion minados de fabrica.

Alarma Calibracion Rqd | Para tener un mensaje de alarma como recordatorio para calibrar el sensor en un
horario regular, ingrese el nimero de dias entre calibraciones. Ajustela a 0 si no son
necesarios recordatorios.
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Cancele Alarma Si se selecciona alguno de los relés o de las entradas digitales, todas las alarmas
que se relacionan a esta entrada se suprimiran si el relé o la entrada digital seleccio-
nados estan activos. Tipicamente, ésta se utiliza para evitar alarmas si no hay flujo
muestra pasado el interruptor de flujo.

Factor Atenuacion Incrementa el porcentaje del factor de suavizado para amortiguar la respuesta a
cambios. Por ejemplo, con un factor de suavizado de 10%, la siguiente lectura que
se muestre constara de un promedio de 10% del valor anterior y de 90% del valor
actual.

Alloy Multiplier Ingrese el multiplicador que corresponda a la metalurgia de los electrodos conecta-
dos al sensor. Consulte el cuadro a continuacion.

Cycle Tiempo Seleccione la longitud de tiempo de ciclo a utilizar. Los tiempos de ciclo méas largos
proporcionan lecturas mas precisas pero disminuyen la velocidad de respuesta.

Rango Seleccione el rango esperado de la tasa de corrosion.

Unidades Seleccione las unidades de medida para la corrosion.

Nombre Puede cambiarse el nombre que se utiliza para identificar el sensor.

Tipo Seleccione el tipo de sensor a conectar.

Multiplicadores de aleacion

Estos valores se basan en el uso de electrodos de corrosion estandar con area de superficie de 5 cm2.

Material Multiplicador Codigo UNS
Acero al Carbono 1.00 K03005
Cobre 110 ETP 2.00 C11000
Laton de Almirantazgo 1.67 C44300
Aluminio 1100 0.94 A91100
Aluminio 2024 0.88 A92024
Latén de Almirantazgo 1.68 C44500
Fosforizado

Aluminio Bronce al Silicio | 1.48 C64200
Laton de Aluminio 1.62 C68700
Cobre/Niquel 90/10 1.80 C70610
Cobre/Niquel 70/30 1.50 C71500
Aleacion de Acero AISI 1.00 G41300
4130

Guia 2.57 L50045
Niquel Monel 400 1.13 N04400
Niquel Monel K500 1.04 N05500
Hastelloy C22 0.85 N06022
Niquel Inconel 600 0.95 N06600
Incoloy Aleacion 20 0.98 N08020
Incoloy Aleacion 800 0.89 N08800
Incoloy Aleacion 825 0.88 NO08825
Hastelloy C276 0.86 N10276
Titanio Grado 2 0.75 R50400
Acero Inoxidable 304 0.89 S30400
Acero Inoxidable 316 0.90 S31600

55



Acero inoxidable Duplex 0.89 S31803
2205

Acero inoxidable super 0.88 S32750
duplex 2507

Zinc 1.29 717001
5.2.9 Entrada de Desequilibrio de Corrosion

SOLO DISPONIBLE SI ESTA INSTALADA UNA TARJETA DE ENTRADA DE CORROSION
Detalles de 1a Entrada

Los detalles para este tipo de entrada incluyen el valor de desequilibrio de corrosion actual, alarmas, estatus, etapa
actual en el ciclo de medicion, el tiempo transcurrido en el ciclo actual, la relacion del valor de desequilibrio actual
para la tasa de corrosion actual, la compensacion de calibracion, la fecha de la ltima calibracion y, el tipo de entra-
da.

Configuraciones >{

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al sensor.

Alarmas Pueden establecerse limites de Alarmas Bajo-Bajo, Bajo, Alto y Alto-Alto.

Banda Muerta Esta es la Banda muerta de la alarma. Por ejemplo, si la Alarma Alta es 10, y la ban-
da muerta es 0.1, la alarma se activara en 10.01 y se desactivara en 9.9.

Resetear Valores Cali- Ingrese a este ment1 para restablecer la calibracion de sensor de regreso a predeter-

bracion minados de fabrica.

Alarma Calibracion Rqd | Para tener un mensaje de alarma como recordatorio para calibrar el sensor en un
horario regular, ingrese el nimero de dias entre calibraciones. Ajtstela a 0 si no son
necesarios recordatorios.

Cancele Alarma Si se selecciona alguno de los relés o de las entradas digitales, todas las alarmas que se
relacionan a esta entrada se suprimiran si el relé o la entrada digital seleccionados estan
activos. Tipicamente, ésta se utiliza para evitar alarmas si no hay flujo muestra pasado el
interruptor de flujo.

Nombre Puede cambiarse el nombre que se utiliza para identificar el sensor.

Tipo Seleccione el tipo de sensor a conectar.

5.210 Entrada de Transmisor y Entrada de Monitor de Al

Seleccione monitor de Al si el dispositivo conectado puede ser calibrado por si mismo y la calibracion de W900
solo sera en unidades de mA. Seleccione Transmisor si el dispositivo conectado no puede ser calibrado por si mismo
y el W900 se utilizara para calibrar en unidades de medicion de ingenieria.

Configuraciones >{

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al sensor.

Alarmas Pueden establecerse limites de Alarmas Bajo-Bajo, Bajo, Alto y Alto-Alto.

Banda Muerta Esta es la Banda muerta de la alarma. Por ejemplo, si la Alarma Alta es 7.00, y la
banda muerta es 0.1, la alarma se activara en 7.01 y se desactivara en 6.90.

Transmisor Seleccione el tipo de transmisor conectado (circuito de 2-cables energizado, 2-ca-
bles auto-energizado, 3-cables, o 4-cables).

Resetear Valores Calibra- | Ingrese a este ment para restablecer la calibracion de sensor de regreso a predeter-
cion minados de fabrica.
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Alarma Calibracion Rqd

Para tener un mensaje de alarma como recordatorio para calibrar el sensor en un horario
regular, ingrese el niimero de dias entre calibraciones. Ajustela a 0 si no son necesarios
recordatorios.

Cancele Alarma Si se selecciona alguno de los relés o de las entradas digitales, todas las alarmas
que se relacionan a esta entrada se suprimiran si el relé o la entrada digital seleccio-
nados estan activos. Tipicamente ésta se utiliza para evitar alarmas si no hay flujo
muestra pasada la entrad digital del interruptor de flujo.

Factor Atenuacion Incrementa el porcentaje del factor de suavizado para amortiguar la respuesta a
cambios. Por ejemplo, con un factor de suavizado de 10%, la siguiente lectura que
se muestre constard de un promedio de 10% del valor anterior y de 90% del valor
actual.

Valor 4mA Ingrese el valor que corresponde a la sefial de salida de 4 mA proveniente del trans-
misor.

Valor 20mA Ingrese el valor que corresponde a la sefial de salida de 20 mA proveniente del
transmisor.

Unidades Seleccione las unidades de medida para el transmisor.

Nombre Puede cambiarse el nombre que se utiliza para identificar el transmisor.

Tipo Seleccione el tipo de sensor a conectar. La eleccion del Monitor de Al y del Trans-
misor solo esta disponible si se encuentra instalada una tarjeta de sensor tipo
4-20mA.

5.2.11 Entrada de Fluorémetro
Configuraciones ){

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al sensor.

Alarmas Pueden establecerse limites de Alarmas Bajo-Bajo, Bajo, Alto y Alto-Alto.

Banda Muerta Esta es la Banda muerta de la alarma. Por ejemplo, si la Alarma Alta es 7.00, y la
banda muerta es 0.1, la alarma se activard en 7.01 y se desactivara en 6.90.

Transmisor Seleccione el tipo de transmisor conectado (circuito de 2-cables energizado, 2-cables

auto-energizado, 3-cables, o 4-cables).

Resetear Valores Cali-
bracion

Ingrese a este ment1 para restablecer la calibracion de sensor de regreso a predeter-
minados de fabrica.

Alarma Calibracion Rqd

Para tener un mensaje de alarma como recordatorio para calibrar el sensor en un horario
regular, ingrese el nimero de dias entre calibraciones. Ajustela a 0 si no son necesarios
recordatorios.

Cancele Alarma

Si se selecciona alguno de los relés o de las entradas digitales, todas las alarmas que
se relacionan a esta entrada se suprimiran si el relé o la entrada digital seleccionados
estan activos. Tipicamente ésta se utiliza para evitar alarmas si no hay flujo muestra
pasada la entrad digital del interruptor de flujo.

Factor Atenuacion

Incrementa el porcentaje del factor de suavizado para amortiguar la respuesta a
cambios. Por ejemplo, con un factor de suavizado de 10%, la siguiente lectura que
se muestre constara de un promedio de 10% del valor anterior y de 90% del valor
actual.

Max Sensor Rango

Ingrese el valor de ppb del colorante al cual transmite el sensor 20 mA.

Ratio Colorante/Pro-
ducto

Ingrese el valor para la relacion de ppb del colorante a ppm de inhibidor que se en-
cuentra en el producto inhibidor siendo alimentado.

Nombre

Puede cambiarse el nombre que se utiliza para identificar el transmisor.

Tipo

Seleccione el tipo de sensor a conectar. La eleccion de Entrada Analoga solo esta
disponible si esta instalado ese tipo de tarjeta de sensor.
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5.2.12
Configuraciones ){

Entrada de medidor de flujo analogo

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al sensor.

Alarmas

Pueden establecerse limites de Alarmas Bajo-Bajo, Bajo, Alto y Alto-Alto.

Banda Muerta

Esta es la Banda muerta de la alarma. Por ejemplo, si la Alarma Alta es 7.00, y la
banda muerta es 0.1, la alarma se activara en 7.01 y se desactivara en 6.90.

Alarma Totalizador

Ingrese el limite alto en el volumen total de agua acumulado por encima del cual se
activara una alarma.

Borrar Flujo Total

Ingrese a este menu para restablecer el flujo total acumulado a 0. Toque Confirm
para aceptar,
Cancel para dejar el total en el valor anterior y regresar.

Set Flujo Total

Este ment se utiliza para establecer el volumen total almacenado en el controlador
para corresponder al registro en el medidor de flujo. Ingrese el valor deseado.

Sensor Fuera Rango

Seleccione para reinicializar automaticamente el flujo total, y si es asi, Diariamente,
Mensualmente o Anualmente.

Resetear Valores Calibra-
cion

Ingrese a este ment1 para restablecer la calibracion de sensor de regreso a predeter-
minados de fabrica.

Alarma Calibracion Rqd

Para tener un mensaje de alarma como recordatorio para calibrar el sensor en un horario
regular, ingrese el nimero de dias entre calibraciones. Ajustela a 0 si no son necesarios
recordatorios.

Cancele Alarma

Si se selecciona alguno de los relés o de las entradas digitales, todas las alarmas
que se relacionan a esta entrada se suprimiran si el relé o la entrada digital seleccio-
nados estan activos. Tipicamente ésta se utiliza para evitar alarmas si no hay flujo
muestra pasada la entrad digital del interruptor de flujo.

Factor Atenuacion

Incrementa el porcentaje del factor de suavizado para amortiguar la respuesta a
cambios. Por ejemplo, con un factor de suavizado de 10%, la siguiente lectura que
se muestre constara de un promedio de 10% del valor anterior y de 90% del valor
actual.

Transmisor

Seleccione el tipo de transmisor conectado (circuito de 2-cables energizado, 2-ca-
bles auto-energizado, 3-cables, o 4-cables).

Flow Unidades

Seleccione las unidades de medida para el volumen de agua, entre galones, litros,
metros ctbicos y millon de galones (MG).

Rate Unidades

Seleccione las unidades de medicion para la base de tiempo de la tasa de flujo.

Flujometro Max

Ingrese la tasa de flujo a la cual sale una sefial del medidor de 20 mA.

Entrada Filtro

Ingrese abajo los mA a los cuales la tasa de flujo se considerara 0. Tipicamente cualquier
salida de medidor debajo de 4.02 mA es en realidad flujo 0.

Nombre Puede cambiarse el nombre que se utiliza para identificar el sensor.
Tipo Seleccione el tipo de sensor a conectar.
5.2.13 Estado de DI

Detalles de la Entrada

Los detalles para este tipo de entrada incluyen el estado actual con un mensaje personalizado para abierto contra
cerrado, alarmas, el estado de interbloqueo, y el tipo actual de configuracion de la entrada.

Configuraciones }t

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al sensor.

Men Abierto

Las palabras se utilizan para describir que el estado del interruptor puede ser personal-
izado.

Men Cerrado

Las palabras se utilizan para describir que el estado del interruptor puede ser personal-
izado.
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Canales Enclavamien-
to

Alija si la entrada debe estar en el estado interbloqueado cuando el interruptor esté ya
sea abierto o cerrado.

Alarmas Elija si debe generarse una alarma cuando el interruptor esta abierto, o cerrado, o si no
deben generarse alarmas.
Tiempo Total Elija totalizar la cantidad de tiempo que el interruptor ha estado abierto o cerrado. Esto
se mostrara en la pantalla de detalles de la entrada.
Reset Tiempo Total Ingrese a este menu para restablecer el tiempo acumulado a cero. Toque Confirmar para
aceptar, Cancelar para dejar el total en el valor anterior y regresar.
Nombre Puede cambiarse el nombre que se utiliza para identificar el interruptor.
Tipo Seleccione el tipo de sensor para conectarse al canal de entrada digital.
5.2.14 Medidor de Flujo, Tipo de Contactor

Detalles de la Entrada

Los detalles para este tipo de entrada incluyen el volumen total acumulado a través del medidor de flujo, de alarmas y,
del tipo actual de configuracion de la entrada.

&
A

Configuraciones

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al sensor.

Alarma Totalizador

Ingrese el limite alto en el volumen total de agua acumulado por encima del cual se
activara una alarma.

Borrar Flujo Total

Ingrese a este menu para restablecer el flujo total acumulado a 0. Toque Confirmar para
aceptar, Cancelar para dejar el total en el valor anterior y regresar.

Set Flujo Total

Este ment se utiliza para establecer el volumen total almacenado en el controlador para
corresponder al registro en el medidor de flujo. Ingrese el valor deseado.

Sensor Fuera Rango

Seleccione para reinicializar automaticamente el flujo total, y si es asi, Diariamente,
Mensualmente o Anualmente.

Volumen/Contacto Ingrese el volumen de agua que se necesita que vaya a través de medidor de flujo para
generar un cierre de contacto.
Flow Unidades Seleccione las unidades de medida para el volumen de agua.
Nombre Puede cambiarse el nombre que se utiliza para identificar el sensor.
Tipo Seleccione el tipo de sensor para conectarse al canal de entrada digital.
5.215 Medidor de Flujo, Tipo Rueda de Paletas

Detalles de 1a Entrada

Los detalles para este tipo de entrada incluyen la tasa de flujo actual, el volumen total acumulado a través del medi-
dor de flujo, de alarmas y, del tipo actual de configuracion de la entrada.

&
A

Configuraciones

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al sensor.

Alarmas

Se pueden establecer limites Alto y Bajo de Alarma.

Banda Muerta

Esta es la Banda muerta de la alarma. Por ejemplo, si la Alarma Alta es 100, y la banda
muerta es 1, la alarma se activara en 100 y se desactivara en 99.

Alarma Totalizador

Ingrese el limite alto en el volumen total de agua acumulado por encima del cual se
activara una alarma.

Borrar Flujo Total Ingrese a este menu para restablecer el flujo total acumulado a 0. Toque Confirmar para
aceptar, Cancelar para dejar el total en el valor anterior y regresar.
Set Flujo Total Este ment se utiliza para establecer el volumen total almacenado en el controlador para

corresponder al registro en el medidor de flujo. Ingrese el valor deseado.
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Sensor Fuera Rango | Seleccione para reinicializar automaticamente el flujo total, y si es asi, Diariamente,
Mensualmente o Anualmente.

K Factor Ingresa las pulsaciones generadas por medio de la rueda de paletas por volumen de
unidad de agua.

Flow Unidades Seleccione las unidades de medida para el volumen de agua.

Rate Unidades Seleccione las unidades de medicion para la base de tiempo de la tasa de flujo.

Factor Atenuacion Incrementa el porcentaje del factor de suavizado para amortiguar la respuesta a cambi-

os. Por ejemplo, con un factor de suavizado de 10%, la siguiente lectura que se muestre
constara de un promedio de 10% del valor anterior y de 90% del valor actual.

Nombre Puede cambiarse el nombre que se utiliza para identificar el sensor.

Tipo Seleccione el tipo de sensor para conectarse al canal de entrada digital.

5.2.16 Monitor de Alimentacion

El tipo de Entrada Digital de Monitor de Alimentacion realiza las siguientes funciones:
* Supervisa una sefial de pulso proveniente de una bomba (PosiFlow de Iwaki, Verificador de Flujo de Tac-
mina, Pulso Digital de LMI, etc)
» Totaliza la alimentacion quimica y calcula la tasa de flujo actual
* Activa una Alarma Total si la alimentacion excede un limite especifico
* Activa una alarma de Verificacion de flujo si la salida de control esta activada y el monitor de alimentacion
no registra ningun pulso dentro de un periodo de tiempo especifico.
Cada entrada de Monitor de Alimentacién puede vincularse a algin tipo de canal de salida (relevador energizado,
relevador de contacto seco, relevador de estado sé6lido, o analogo 4-20 mA) para validar alimentacién quimica
proveniente de cualquier tipo de bomba.

Alarma Total

El W900 detecta la alimentacion total y activa una Alarma Total si el valor excede el punto de ajuste de la Alarma
del Totalizador. Cuando se utiliza junto con las selecciones de Resetear Programacion (Diario, Mensualmente o
Anualmente), esta alarma puede emplearse para alertar a usuarios de situaciones donde se usa exceso de producto
quimico y/o para descontinuar la alimentacion quimica si la cantidad excede el punto de ajuste durante el periodo
de tiempo especifico.

Mientras una Alarma Total esté activa, la bomba vinculada se controlara basandose en la configuracion del Modo
de Alarma Total:

Intercierre La salida se Apagara mientras la alarma se encuentre activa.

Mantener La condicion de alarma no tiene efecto en el control de salida.

Alarma de Verificar Flujo

E1 W900 detecta el estado de salida porcentual actual del canal que se vincula al monitor de alimentacion para
determinar si debe activarse una alarma de Verificar Flujo.

La configuracion de Retraso Alarma Flujo (MM:SS) contiene el tiempo para disparar la alarma si se activa la
salida y no se registran pulsos. Para evitar alarmas molestas a tasas de flujo muy bajas, si la salida vinculada es un
relevador de estado solido (ajuste con un pulso proporcional o modo de control de PID) o una salida analoga de
4-20 mA, la alarma s6lo se activara si no se detectan pulsos de entrada mientras las salida esta establecida siendo
mayor que una Banda Muerta especifica (%).

La configuracion Borrar Alarma Flujo es el numero de pulsos que tienen que registrarse para verificar que se
restaure la operacion de la bomba y borrar la alarma de Verificar Flujo. Durante las condiciones de la alarma de
Verificar Flujo, el conteo de pulsos registrado se restablecera a cero si no ocurren pulsos individuales durante el
periodo de tiempo de Retraso Alarma Flujo. De esta manera, los pulsos individuales aleatorios que se esparcen so-
bre un periodo de tiempo largo no se acumularan y resultaran en una alarma de Verificar Flujo siendo borrada antes
de que la alimentacion de producto se restaure realmente.

Si se desea, un usuario puede configurar el monitor de alimentacion para intentar recebar la bomba cuando se ac-

tive primero una alarma de Verificar Flujo.
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El Tiempo Recebado (MM:SS) especifica la cantidad de tiempo que la salida debe energizarse luego de la inici-
acion de una alarma de Verificar Flujo. Si la salida vinculada es un relevador de estado so6lido (ajuste a un pulso
proporcional o0 modo de control de PID) o una salida analoga de 4-20 mA, la salida se ajustara al por ciento de
Salida Maxima durante el Eventoo de recebar. Si la alarma de Verificar Flujo se borra durante el Eventoo de recebar
(debido a que se registre el nimero de pulsos especifico), se finalizara inmediatamente el Eventoo de recebar y se
restaurara control normal del canal de salida.

Mientras una de Verificar Flujo esté activa, la bomba vinculada se controlara basandose en la configuracion del
Modo de Alarma Flujo:

Deshabilitado Las alarmas de Verificar Flujo no se detectan, no hay cambio en control de la salida.

Intercierre Se forzara la salda a Apagado mientras la alarma se encuentre activa (excepto durante el
Eventoo de recebar)

Mantener La condicion de alarma no tiene efecto en el control de salida. (excepto durante el
Eventoo de recebar)

Si se activa una alarma de Verificar Flujo y se selecciona Interblogqueo , la salida de la bomba se apagara después del
Tiempo Recebado especifico y solo las acciones del operador pueden restaurar operaciones de control normal. En la
mayoria de los casos, se tomara accidon para recebar manualmente, reabastecer el tanque de quimico, etc., y la salida
se pondra en modo Manual para confirmar operacion apropiada de la bomba. Cuando el Monitor Alimentacion reg-
istre pulsos suficientes, la alarma de Verificar Flujo se borrara y la salida de la bomba podra ser puesta de regreso
en Modo Auto.

Si ambas alarmas, la Alarma Total y Verificar Flujo se activan simultineamente, tomard precedencia una seleccion
de Interbloqueo para una u otra configuracion de modo para control de la bomba. El control de salida automatico
continuara a pesar de las condiciones de alarma unicamente si se selecciona Mantener para ambas configuraciones
de modo.

Interbloquear o Activar cualquier Salida de Control con una Entrada de Monitor Alimentacion

Estan disponibles canales de Entrada Digital para seleccion como Canales de Interbloqueo o Activar Con Canales
por medio de una salida. Si se selecciona un Monitor Alimentacion de esta manera, la Entrada Digital disparara esa
accion si alguna alarma (Verificar Flujo, Alarma Total o, Alarma de Rango) esté activa actualmente.

Detalles de la Entrada

Los detalles para este tipo de entrada incluyen la tasa de flujo actual de alimentacion quimica. el volumen total
alimentado a partir del ultimo restablecimiento, alarmas, el estado de la salida vinculado a la entrada, la fecha y la
hora del ultimo restablecimiento total y, el tipo actual de configuracion de la entrada.

Configuraciones }t

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al sensor.

Alarma Totalizador Puede ajustarse un limite alto en el volumen total acumulado de quimico alimentado,
para disparar una Alarma Total.

Borrar Flujo Total Ingrese a este menu para restablecer el flujo total acumulado a 0. Toque Confirmar para
aceptar, Cancelar para dejar el total en el valor anterior y regresar.

Set Flujo Total Este menu se utiliza para ajustar el volumen total acumulado que se almacena en el
controlador para igualar un volumen especifico.

Sensor Fuera Rango | Seleccione para reinicializar automaticamente el flujo total, y si es asi, Diariamente,
Mensualmente o Anualmente

Modo Alarma Total Elija Interbloqueo o Mantener el control de la bomba vinculada mientras la Alarma
Total esté activa.

Modo Alarma Flujo Elija Interbloqueo o Mantener el control de la bomba vinculada mientras una alarma de
Verificar Flujo esté activa. Elija Deshabilitar para detectar tasa de flujo y acumular total
sin ninguna alarma de flujo.

Retraso Alarma Flujo | Tiempo (MM:SS) en que se disparara una alarma de Verificar Flujo si se activa la salida
y no se registran pulsos.
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Reset Alarma Flujo Ingrese el numero de contactos que tienen que registrarse para borrar una alarma de
Verificar Flyjo.

Banda Muerta Ingrese la salida porcentual arriba de la cual la bomba se considera Encendida para de-
teccion de alarmas de Verificar Flujo. Esta configuracion sélo estd disponible si la Sali-
da vinculada es un relevador de estado so6lido (pulsante) o salida andloga (4-20 mA).

Tiempo Recebado Tiempo (MM:SS) en que la salida debe energizarse para el Eventoo de recebar.

Volumen/Contacto Ingrese el volumen, en ml, de quimico entregado para cada pulso del dispositivo de
deteccion de alimentacion.

Flow Unidades Seleccione las unidades de medicion para el total de alimentacion acumulado.

Rate Unidades Seleccione las unidades de medicion para la base de tiempo de la tasa de flujo de ali-
mentacion.

Factor Atenuacion Incrementa el porcentaje del factor de suavizado para amortiguar la respuesta a cam-

bios en la tasa de flujo. Por ejemplo, con un factor de suavizado de 10%, la siguiente
lectura que se muestre constara de un promedio de 10% del valor anterior y de 90% del
valor actual.

Salida Seleccione el relevador o el canal de salida analogo (4-20 mA) que controla la bomba,
el cual se detectard por medio de esta entrada de monitor de alimentacion.

Nombre Puede cambiarse el nombre que se utiliza para identificar el sensor.

Tipo Seleccione el tipo de sensor para conectarse al canal de entrada digital.

5.2.17 Entrada de Contador de DI

SOLO DISPONIBLE SI LOS MODOS DE HVAC ESTAN DESHABILITADOS EN EL MENU DE
CONFIGURACION — CONFIGURACIONES GLOBALES

Una entrada de contador de entrada digital se emplea para contar contactos desde una entrada digital, totaliza el
numero de contactos y supervisa o controla la tasa de contactos.

Detalles de la Entrada
Los detalles para este tipo de entrada incluyen la tasa actual, los contactos totales contados (en unidades definidas
por el usuario), fecha y hora del tltimo restablecimiento total, alarmas y, el tipo actual de configuracion de entrada.

Configuraciones }{

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan a la entrada virtual.

Alarma Totalizador Se puede establecer un limite alto en el numero total de cierres acumulados de contac-
to.

Restablecer total Ingrese a este menu para restablecer el total acumulado a 0. Toque Confirmar para
aceptar, o Cancelar para dejar el total en el valor anterior y regresar.

Set Total Este menu se utiliza para establecer el numero total de cierres de contacto almacenados
en el controlador un cierto valor.

Sensor Fuera Rango | Seleccione para reinicializar automaticamente el flujo total, y si es asi, Diariamente,
Mensualmente o Anualmente.

Unidades Escriba en las unidades de medida para las que los contactos representan (widgets, etc.)

Rate Unidades Seleccione las unidades de medida para la base de tiempo de la tasa (widgets por se-
gundo, minuto, hora, dia).

Factor Atenuacion Incrementa el porcentaje del factor de suavizado para amortiguar la respuesta a cambi-
os. Por ejemplo, con un factor de suavizado de 10%, la siguiente lectura de tasa que se
muestre constard de un promedio de 10% del valor anterior y de 90% del valor actual.

Nombre Puede cambiarse el nombre que se utiliza para identificar el sensor.

62



Tipo ‘ Seleccione el tipo de sensor para conectarse al canal de entrada digital.

5.2.18 Entrada Virtual — Calculo

Una Entrada Virtual tipo de Célculo no es un sensor fisico; es un valor que se calcula a partir de dos entradas de
sensores fisicos. Los valores analogicos que pueden utilizarse para cada tipo de célculo se seleccionan de una Lista
de todas las entradas de sensor definidas, entrada analdgicas, tasas de contador de gasto, de las demas entradas
virtuales, del relé de estado solido % vy, de la salida analdgica %.
Los modos de célculo son:
* Diferencia (Entrada - Entrada 2)
* Relacién (Entrada / Entrada 2)
+ Esta seleccion puede utilizarse para calcular Ciclos de concentracion en aplicaciones de HVAC (Calefac-
cion y aire acondicionado), por ejemplo
* Total (Entrada + Entrada 2)
» Diferencia en % [(Entrada - Entrada 2) / Entrada]
» Este seleccion podria utilizarse para calcular % de Rechazo en aplicaciones de RO, por ejemplo

Detalles de Entrada virtual

Los detalles para cualquier tipo de entrada virtual incluyen el valor actual calculado, alarmas, el estado vy, el tipo de
entrada.

Configuraciones >{

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan a la entrada virtual.

Alarmas Pueden establecerse limites de Alarmas Bajo-Bajo, Bajo, Alto y Alto-Alto.

Banda Muerta Esta es la Banda muerta de la alarma. Por ejemplo, si la Alarma Alta es 7.00, y la banda
muerta es 0.1, la alarma se activara en 7.01 y se desactivara en 6.90.

Entrada Selecciona la entrada fisica o Constantee de seleccion, cuyo valor se utilizara en el
calculo que se muestra arriba como la Entrada en la féormula.

Constante Solo aparece si la seleccion de la Entrada es Constantee. Ingrese el valor.

Entrada 2 Selecciona la entrada fisica o Constantee de seleccion, cuyo valor se utilizara en el
calculo que se muestra arriba como la Entrada 2 en la formula.

Constante 2 Soélo aparece si la seleccion de la Entrada 2 es Constantee. Ingrese el valor.

Modo Calculo Selecciona el modo de calculo de la lista.

Cancele Alarma Si se selecciona alguno de los relés o de las entradas digitales, todas las alarmas que se

relacionan a esta entrada se suprimiran si el relé o la entrada digital seleccionados estan
activos. Tipicamente, ésta se utiliza para evitar alarmas si no hay flujo muestra pasada
la entrad digital del interruptor de flujo.

Rango Bajo Establece el extremo bajo del rango normal para el valor calculado. Un valor debajo de
¢éste desencadenara una Alarma de rango y desactivard toda salida de control utilizando
la entrada virtual.

Rango Alto Establece el extremo alto del rango normal para el valor calculado. Un valor por en-
cima de éste desencadenara una Alarma de rango y desactivara toda salida de control
utilizando la entrada virtual.

Factor Atenuacion Incrementa el porcentaje del factor de suavizado para amortiguar la respuesta a cambi-
o0s. Por ejemplo, con un factor de suavizado de 10%, la siguiente lectura que se muestre
constard de un promedio de 10% del valor anterior y de 90% del valor actual.

Nombre Puede cambiarse el nombre que se utiliza para identificar la entrada.
Tipo Selecciona el tipo de entrada; ya sea Calculo, Redundante, Valor Bruto, Perturbacion, o
Sin Usar.
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5.2.19 Entrada Virtual — Redundante

Una Entrada Virtual tipo Redundante no es un sensor fisico; es un valor que se calcula a partir de dos entradas de
sensores fisicos. El algoritmo de sensor redundante compara las lecturas de dos sensores y, elige cual sensor uti-
lizar. El valor de la entrada virtual es el valor del sensor elegido por medio de esta comparacion.

Si la diferencia entre las dos excede una cantidad programable, se establece una alarma de desviacion, pero el
control continda. Si uno de los sensores va dentro de un error de rango o una alarma de falla, el otro sensor tomara
el control. Si ambos sensores proporcionan lecturas invalidas, se establece una alarma de entrada y todas las salidas
que utilizan la entrada virtual para control se deshabilitan.

Los valores analogos que se pueden utilizar para cada tipo de calculo se seleccionan de una Lista de todas las en-
tradas de sensor definidas y de entradas analogas.

Existen tres modos:

* Primario/Respaldo— El valor del sensor primario (seleccionado como la Entrada), como opuesto al
valor del sensor de respaldo (seleccionado como Entrada 2), se elige como el valor de entrada virtu-
al, asumiendo que éste tiene una lectura valida.

* Valor Minimo — El sensor que tiene la lectura menor de los dos sensores se elige como el valor de
entrada virtual.Esto tiene sentido se un sensor fallando se desvia alto.

* Valor Maximo — El sensor que tiene la lectura mas alta de los dos sensores se elige como el valor de
entrada virtual.Esto tiene sentido se un sensor fallando se desvia bajo.

Detalles de Entrada virtual

Los detalles para una entrada virtual incluyen la diferencia de corriente calculada, los valores de corriente de las
entradas empleados en el calculo, alarmas, el estado y, el tipo de entrada.

N

Configuraciones g%

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan a la entrada virtual.

Deviation Alarm Ingrese el valor para la diferencia entre las dos lecturas de entrada arriba del cual
se disparara la alarma de desviacion.

Banda Muerta Esta es la Banda muerta de la alarma. Por ejemplo, si la Alarma de Desviacion es 1.00,
y la banda muerta es 0.1, la alarma se activara si las lecturas de sensor estan 1.01 uni-
dades separadas y, se desactivara a 0.89 unidades separadas.

Cancele Alarma Si se selecciona alguno de los relés o de las entradas digitales, todas las alarmas que se
relacionan a esta entrada se suprimiran si el relé o la entrada digital seleccionados estan
activos. Tipicamente, ésta se utiliza para evitar alarmas si no hay flujo muestra pasada
la entrad digital del interruptor de flujo.

Mode Seleccione cual modo, para la determinacion del valor para la entrada de sensor virtual.

Entrada Selecciona la entrada fisica para el sensor primario.

Entrada 2 Selecciona la entrada fisica para el sensor de respaldo.

Nombre Puede cambiarse el nombre que se utiliza para identificar la entrada.

Tipo Selecciona el tipo de entrada; ya sea Calculo, Redundante, Valor Bruto, Perturbacion, o
Sin Usar.

5.2.20 Entrada Virtual — Valor Bruto

Una Entrada Virtual tipo Valor Bruto no es una entrada fisica. El valor de la entrada virtual proviene de la sefial sin
manipular de un sensor real.
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* sin temperatura compensada puS/cm

* mV para pH, ORP, Desinfeccion, Genérico
* mA para entradas analogas

* ohms para temperatura

Detalles de Entrada virtual

Los detalles para una entrada virtual incluyen el valor bruto de corriente de la entrada real utilizada, alarmas, el
estado, y el tipo de entrada.

N

Configuraciones g4

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan a la entrada virtual.

Alarmas Pueden establecerse limites de Alarmas Bajo-Bajo, Bajo, Alto y Alto-Alto.

Banda Muerta Esta es la Banda muerta de la alarma. Por ejemplo, si la Alarma Alta es 7.00, y la banda
muerta es 0.10, la alarma se activara en 7.01 y se desactivara en 6.90.

Cancele Alarma Si se selecciona alguno de los relés o de las entradas digitales, todas las alarmas que se
relacionan a esta entrada se suprimiran si el relé o la entrada digital seleccionados estan
activos. Tipicamente ésta se utiliza para evitar alarmas si no hay flujo muestra pasada la
entrad digital del interruptor de flujo.

Entrada Seleccione la entrada fisica cuyo valor bruto se utilizard como esta entrada virtual.

Factor Atenuacion Incrementa el porcentaje del factor de suavizado para amortiguar la respuesta a cambi-
os. Por ejemplo, con un factor de suavizado de 10%, la siguiente lectura que se muestre
constard de un promedio de 10% del valor anterior y de 90% del valor actual.

Nombre Puede cambiarse el nombre que se utiliza para identificar la entrada.
Tipo Selecciona el tipo de entrada; ya sea Calculo, Redundante, Valor Bruto, Perturbacion, o
Sin Usar.

5.2.21 Entrada Virtual - Perturbacion

Una Entrada Virtual tipo Perturbacidon no es una entrada fisica. El valor de la entrada virtual se calcula a partir de
una entrada de sensor real mas una ecuacion que define el impacto del sensor real en una salida de control que esté
utilizando un sensor real diferente. Un ejemplo comun es controlar pH basado en una sefial de entrada de pH, pero
modificando control basado en la tasa de flujo, con una Entrada Virtual Tipo Perturbacion definiendo el impacto de
la tasa de flujo en la salida de control.

Con base en la seleccion de canal de entrada de perturbacion, las lecturas de entrada de perturbacion minima y
maxima y los valores de multiplicador definidos en las lecturas de perturbacion minima y maxima, esta Entra-

da virtual genera un valor que se usa para multiplicar por un valor de control primario. Los valores del canal de
entrada de perturbacion que den como resultado una salida de multiplicador de 1.0 no tienen ningiin impacto sobre
la salida de control final. El valor de salida queda restringido entre limites bajo y alto para permitir control mas
completo sobre el impacto de entradas de perturbacion. El valor del multiplicador a perturbacion minima puede ser
mas alto o bien mas bajo que su valor a perturbacion maxima, dependiendo de qué efecto se desea sobre el punto
de ajuste de control
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Valor del Multiplicador enviado a
Algoritmo de Perturbacion

Valor Maximo

Valor Minimo

Punto de Ajuste de Perturbacion Perturbacién Maxima

Valor de Entrada de Perturbacion

Detalles de Entrada virtual

Los detalles para una entrada virtual incluyen el valor del multiplicador de corriente calculado, los valores de corri-
ente de las entradas empleados en el calculo, alarmas, el estado y, el tipo de entrada.

¥

Configuraciones g%

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan a la entrada virtual.

Perturbacion minima

Ingrese el valor de la entrada de perturbacion donde el valor del multiplicador calcula-
do sera el valor a perturbacion minima (definido a continuacion).

Maxima perturbacion

Ingrese el valor de la entrada de perturbacion donde el valor del multiplicador calcula-
do seré el valor a perturbacion maxima (definido a continuacion).

Valor al maximo

Ingrese el valor del multiplicador que ocurrird cuando la entrada de perturbacion esta

Disturbio en el valor de perturbacion minimo.

Valor al minimo Ingrese el valor del multiplicador que ocurrird cuando la entrada de perturbacion esta
Disturbio en el valor de perturbaciéon maximo.

Factor Atenuacion Incrementa el porcentaje del factor de suavizado para amortiguar la respuesta a cambi-

os. Por ejemplo, con un factor de suavizado de 10%, la siguiente lectura que se muestre
constard de un promedio de 10% del valor anterior y de 90% del valor actual.

Deshabilitar canales
de perturbacion

Si alguno de los relevadores o entradas digitales se seleccionan, el valor de multipli-
cador de la entrada de perturbacion se establece en 1.0. si el relevador seleccionado
o la entrada digital estan activos. Tipicamente esto se utiliza para dejar de emplear la
funcion de perturbacion en caso de una condicion de alteracion.

Disturbance Entrada

Seleccione la entrada de sensor real que se utilizard para modificar la salida de control.

Nombre

Puede cambiarse el nombre que se utiliza para identificar la entrada.

Tipo

Selecciona el tipo de entrada; ya sea Calculo, Redundante, Valor Bruto, Perturbacion, o
Sin Usar.

5.3 Menu de salidas | ‘l

Toque el icono de Salidas, del Menu Principal para ver una lista de todos los relevadores y salidas analogas. El icono de Pa-
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gina Abajo baja a las paginas de la lista de salidas, el icono de Pagina Arriba sube a las paginas de la lista de salidas, el icono
de Menu Principal lleva de regreso a la pantalla anterior.

Toque una salida para acceder a los detalles y configuraciones de esa salida.

NOTA: Cuando el modo de control de salida o la entrada asignada a esa salida se cambia, la salida se revierte a modo
de apagado OFF. Una vez que usted ha cambiado todas las configuraciones para corresponder al nuevo modo o sensor,
tiene que poner la salida en modo automatico AUTO para comenzar el control.

5.3.1 Relevador, Cualquier Modo de Control

Configuraciones }:

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al relé. Las configura-
ciones que estan disponibles para cualquier modo de control incluyen:

Ajuste HOA Seleccione modo Manual, Apagado o Automatico, tocando el modo deseado.
Limite de Tiempo de Ingresa la cantidad maxima de tiempo que el relé puede activarse continuamente.
Salida Una vez que se alcance el tiempo limite, el relé se desactivara hasta que se ingrese

al menu de Restablecer tiempo de espera de la salida.

Tiempo de Espera Resta- | Ingrese a este menu para borrar una alarma de Tiempo de espera de la salida y per-
blecer Salida mitir que el relé controle el proceso nuevamente.

Canales de Intercierre Seleccione los relevadores y entradas digitales que interbloquearan este relevador,
cuando esos otros relevadores se activen en modo Auto. Utilizando el modo Manual
o de Apagado para activar relevadores se deriva la lo6gica de Interbloqueo.

Activar Con Canales Seleccione los relevadores y entradas digitales que activaran este relevador, cuando
esos otros relevadores se activen en modo Auto. Utilizando el modo Manual o de
Apagado para activar relevadores se deriva la logica de Activar Con.

Ciclo Minimo del Rele- Ingresa el nimero de segundos que seran la cantidad minima de tiempo que el rel-
vador evador estara en el estado activo o inactivo. Normalmente éste se ajustara a 0, pero
si se utiliza una valvula de bola motorizada que toma tiempo para abrir y cerrar,
establece éste lo suficientemente alto para que la valvula tenga tiempo de completar
este movimiento.

Limite de Tiempo Man- | Ingresa la cantidad de tiempo el relevador se activara para cuando se encuentra en
ual modo Manual.

Restablecer Total Tiempo | Presione el icono Confirmar para restablecer el total de tiempo encendido acumulado alma-
cenado para que la salida regrese a 0.

Nombre Puede cambiarse el nombre que se utiliza para identificar el relé.
Modo Selecciona el modo de control que se desea para la salida.
5.3.2 Relevador, Modo de Control de Encendido/Apagado

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen estado encendido/apagado del relevador, modo de HOA o estado de
Interbloqueo, a tiempo acumulado, alarmas que se relacionan a esta salida, ciclo a tiempo actual, tipo de relevador v,
la configuracion de modo de control actual.

Configuraciones }{

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al relé.

Punto de ajuste Ingresa el valor de proceso de sensor al cual se activara el relevador.

Banda Muerta Ingresa el valor del proceso del sensor alejado del punto de ajuste en el cual se desactivara
el relevador.
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Periodo del Ciclo de | Utilizar un ciclo de servicio ayuda a prevenir sobrepasar el punto de ajuste en aplica-
Trabajo ciones donde la respuesta del sensor es lenta a adiciones quimicas. Especifica la can-
tidad de tiempo para el ciclo y, el porcentaje de ese tiempo de ciclo que el relevador
estard activo. El relevador estard apagado por el resto del ciclo, atn si el punto de ajuste
no se ha satisfecho.

Ingrese la duracion del ciclo de servicio en minutos:segundos en este ment. Establezca
el tiempo a 00:00 si no se requiere el uso de un ciclo de servicio.

Ciclo de Trabajo Ingrese el porcentaje del periodo del ciclo que el relevador estara activo. Establezca el
porcentaje a 100 si no se requiere el uso de un ciclo de servicio.

Activado Tiempo de | Ingrese el tiempo de retraso para activacion de relevador en horas:minutos:segundos.

Demora Ajuste el tiempo a 00:00:00 para activar inmediatamente el relevador.

Desactivado Tiempo | Ingrese el tiempo de retraso para desactivacion de relevador en horas:minutos:segun-
de Demora dos. Ajuste el tiempo a 00:00:00 para desactivar inmediatamente el relevador.
Entrada Selecciona el sensor a utilizar por este relé.

Direccion Seleccione la direccion de control.

5.3.3 Relevador, Modo de Control de Contador de Tiempo de Flujo
Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen estado encendido/apagado del relevador, modo de HOA o estado de
Interbloqueo, a tiempo acumulado, tiempo de alimentacion restante, total de flujo acumulado, alarmas que se rela-
cionan a esta salida, ciclo a tiempo actual, tipo de relevador y, la configuracion de modo de control actual.

Configuraciones >{

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al relé.

Duracién de Dosifi- Ingrese la cantidad de tiempo para la cual se activara el relevador una vez que se haya

cacion alcanzado el volumen acumulado a través del medidor de agua.

Volumen Acumulado | Ingrese el volumen de agua a pasar a través del medidor de agua, requerido para disparar la
alimentacion quimica.

Entrada de Flujo Selecciona la entrada a utilizarse para controlar esta salida.

Entrada de Flujo #2 | Selecciona la segunda entrada de contador de gasto a utilizarse para controlar esta
salida si es aplicable. La suma de los dos volumenes totales de flujo se utilizara para
desencadenar la alimentacion quimica.

534 Relevador, Modo de Control de Purga y de Alimentacion

SOLO DISPONIBLE SI LOS MODOS DE HVAC ESTAN HABILITADOS EN EL MENU DE CONFIGURA-
CION — CONFIGURACIONES GLOBALES

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen estado encendido/apagado del relevador, modo de HOA o estado de
Interbloqueo, a tiempo acumulado, alarmas que se relacionan a esta salida, ciclo a tiempo actual, tipo de relevador
y, la configuraciéon de modo de control actual.

Configuraciones }t

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al relé.

Limite de Tiempo de | Ingresa la cantidad maxima de tiempo de alimentacion por Eventoo de purga
Dosificacion

Purga Seleccionas el relevador a utilizar para Purga/Sangrado

5.3.5 Relevador, Modo de Control de Purga luego de Alimentaciéon

68



SOLO DISPONIBLE SI LOS MODOS DE HVAC ESTAN HABILITADOS EN EL MENU DE CONFIGURA-
CION — CONFIGURACIONES GLOBALES

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen estado encendido/apagado del relevador, modo de HOA o estado de
Interbloqueo, a tiempo acumulado, tiempo de alimentacion restante, el tiempo de purga acumulado, alarmas que se
relacionan a esta salida, ciclo a tiempo actual, tipo de relevador y, la configuracion de modo de control actual.

Configuraciones }(

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al relé.

Porcentaje de Dosifi- | Ingresa el % de tiempo de activacion del relevador de purga a utilizar para el tiempo de
cacion activacion del relevador de alimentacion

Limite de Tiempo de | Ingresa la cantidad maxima de tiempo de alimentacion por Eventoo de purga
Dosificacion

Restablecer Contador | Utilice este menu para cancelar el ciclo de alimentacion actual
de Tiempo

Purga Seleccionas el relevador a utilizar para Purga/Sangrado

5.3.6 Relevador, Modo de Control de Contador de Tiempo Porcentual
Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen estado encendido/apagado del relevador, modo de HOA o estado de Inter-
bloqueo, tiempo de ciclo, a tiempo acumulado, alarmas que se relacionan a esta salida, ciclo a tiempo actual, tipo de
relevador y, la configuracion de modo de control actual.

Configuraciones >{

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al relé.

Periodo de Muestra | Ingresa la duracion del periodo de muestreo.

Porcentaje de Dosifi- | Ingresa el % de tiempo del periodo de muestreo a utilizar para el tiempo de activacion
cacion del relevador de alimentacion

5.3.7 Relevador, Modo de Control de Contador de Tiempo de Biocida

SOLO DISPONIBLE SI LOS MODOS DE HVAC ESTAN HABILITADOS EN EL MENU DE CONFIGURA-
CION — CONFIGURACIONES GLOBALES

Operacion de Contador de Tiempo Basico

Este algoritmo se utiliza tipicamente para proporcionar una cantidad de linea base de cloro para desinfeccion y,
periddicamente impactando al sistema con una dosis mas grande. Durante operacion normal, el relevador reac-
cionard al sensor para mantener un punto de ajuste dentro de una Banda Muerta programable, como se describe
en el Modo de Control de Encendido/Apagado anterior. Cuando se dispare un Eventoo de Pico, el algoritmo
cambiara del punto de ajuste normal al Punto de Ajuste de Pico, para el tiempo programado. Una vez que el
tiempo expira, se reanuda el control al punto de ajuste normal.

Operacion de Biocida Basica

Cuando se dispare un Eventoo de biocida, el algoritmo prepurgar (si esta programada una prepurga) para la canti-
dad establecida de tiempo de prepurga o bajara al a conductividad de prepurga establecida. Entonces el relevador de
biocida se enciende para la duracion establecida. Esto va seguido por un bloqueo de afiadido post-bio que bloquea el
relevador de purga de encender por una cantidad establecida de tiempo de bloqueo de purga.

Manejo de Condicion Especial

Prepurga
Si ambos, un limite de tiempo y un limite de conductividad estan establecidos, el limite de tiempo toma prece-

dencia. El relevador de purga se apagara una vez que el limite de tiempo se alcance o cuando el limite de conduc-
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tividad de prepurga se alcance (lo que ocurra primero). Si la prepurga tiene un limite de conductividad estableci-
do, entonces el limite de tiempo puede ajustarse a cero, ya que esto permitiria que la prepurga dure para siempre
si nunca se alcanza el limite de conductividad.

Eventoos de biocida traslapando

Si ocurre un segundo Eventoo de biocida mientras el primero todavia se encuentra activo (en prepurga, en agre-
gar biocida o en interbloqueo), el segundo Eventoo se ignorard. Se establecera una alarma de Eventoo Saltado.
Condiciones de Interbloqueo

Los interbloqueos anulan el control de relevador, pero no cambian la operacion de los contadores de tiempo o del
control de purga relacionado.

Una condicion sin-flujo (u otro interbloqueo) no demora una adicioén de biocida. El contador de tiempo de dura-
cion de adicion de biocida continuard atn si el relevador esta bloqueado debido a una condicidn sin flujo o a otro
interbloqueo. Esto evitara que biocida demorado se agregue, lo cual potencialmente ocasiona mayores concentra-
ciones de biocida de lo esperado en el sistema cuando dos adiciones de biocida ocurren cerca del mismo momen-
to. No permitir adiciones de biocida demoradas también permitira evitar que se agreguen biocidas incompatibles
casi al mismo tiempo.

Condiciones de “Activar Con”

Las configuraciones de “Activar con canales” anulan el control de relevador, pero no cambian la operacion de los
contadores de tiempo o del control de purga relacionado. El contador de tiempo de biocida contintia contando el
tiempo de adicion de biocida cuando el relevador de biocida es obligado a encender y, termina en el tiempo espe-
rado (tiempo de inicio de Eventoo de biocida mas duracion). Si la condicion de “activar con” contintia después
de terminar el tiempo de alimentacion de biocida, el relevador permanece activo.

Alarmas

Una alarma de Eventoo Saltado se establece cuando ocurre un segundo Eventoo de biocida mientras un Eventoo
se encuentra todavia en ejecucion (ya sea en interbloqueo por prepurga, adicion de biocida o adicion post-bioci-
da).

Una alarma de Eventoo Saltado también se establece cuando el relevador de adicion de biocida nunca se enciende
durante una adicion de biocida debido a una condicion de interbloqueo.

La alarma se borra cuando el relevador se activa enseguida por alguna razon (el siguiente Eventoo de contador
de tiempo 0 modo MANUAL o “activar con” obligan a la condicioén de encendido).

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen estado encendido/apagado del relevador, modo de HOA o estado de
Interbloqueo, a tiempo acumulado, alarmas que se relacionan a esta salida, ciclo a tiempo actual, tipo de releva-
dor y, la configuraciéon de modo de control actual. El nimero de semana actual y el dia de la semana se muestran
(aun si no hay Eventoo de repeticion multi-semanal programado). El Tiempo de Ciclo muestra la cuenta regre-
siva de la parta activa actualmente del ciclo de biocida (interbloqueo de prepurga, de alimentacion de biocida, o
de alimentacion post biocida, de la purga)

Configuraciones ){

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al relé.

Eventoo 1 (al 10) Ingrese a estos menus para programar Eventoos de contador de tiempo mediante
los siguientes menus:

Repeticion | Selecciona el ciclo de tiempo para repetir el Eventoo: Diario, 1 Semana, 2 Sema-
nas, 4 Semanas, o Ninguno.

Un Eventoo significa que la salida se enciende al mismo tiempo del dia, por la
misma cantidad de tiempo y, excepto para el ciclo Diario, en el mismo dia de la
semana.

Semana | So6lo aparece si la Repeticion es mayor que 1 Semana. Seleccione la semana
durante la cual ocurrird el Eventoo.

Dia | Solo aparece si la Repeticion es mayor que Diario. Seleccione el dia de la sema-
na durante la cual ocurrira el Eventoo.

Hora de inicio | Ingresa la hora del dia para iniciar el Eventoo.
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Duracion | Ingresa la cantidad de tiempo que el relevador estara encendido.

Purga Seleccionas el relevador a utilizar para Purga/Sangrado

Tiempo de Prepurga Si el descenso de la conductividad antes de alimentar biocida se desea utilizan-
do un tiempo fijo en lugar de una configuracion de conductividad especifica,
ingrese la cantidad de tiempo para la prepurga. También puede utilizarse para
aplicar un limite de tiempo en una prepurga basada en conductividad.

Prepurga para Si el descenso de la conductividad antes de alimentar biocida se desea, ingrese el
valor de conductividad. Si no se requiere prepurga, o si se prefiere una prepurga
basad en tiempo, establezca el valor de conductividad a 0.

Entrada Conductividad Seleccione el sensor a utilizar para controlar el relevador de prepurga seleccio-
nado anteriormente.

Bloqueo de Purga Ingrese la cantidad de tiempo para bloquear purga después de que esté completa
la alimentacion de biocida.

Agregar Ultimo Faltante Seleccione Habilitado si el controlador debe demorar iniciar el ciclo de Biocida
mas reciente hasta inmediatamente después de que se borre un Interbloqueo, o
Deshabilitado si toda alimentacion de Biocida debe saltarse si existe una condi-
cion de Interbloqueo al momento en que agregar fue debido a iniciar.

5.3.8 Relevador, Modo de Salida de Alarma
Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen estado encendido/apagado del relevador, modo de HOA o estado de
Interbloqueo, a tiempo acumulado, alarmas que se relacionan a esta salida, ciclo a tiempo actual, tipo de relevador
y, la configuracion de modo de control actual.

¥

Configuraciones gy

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al relé.

Modo de Alarma Seleccione las condiciones de la alarma que colocaran al relevador en el estado
de alarma:

Todas las Alarmas

Alarmas Seleccionadas

Seleccionar Alarmas Desplacese por la lista de todas las entradas y salidas, asi como de Alarmas del
Sistema y Alarmas de la Red (Ethernet). Toque el parametro para seleccionar
alarmas relacionadas con ese parametro, luego desplacese por la lista de alar-
mas. Toque cada alarma para marcar el cuadro que indica que la alarma esta
seleccionada. Toque el icono Confirmar al terminar con ese parametro para
guardar los cambios.

Repita para cada salida y entrada.

Salida Seleccione si el relevador estara activo cuando esté en el estado de alarma (Nor-
malmente Abierto) o si el relevador estara activo cuando no esté en el estado de
alarma (Normalmente Cerrado).

5.3.9 Relevador, Modo de Control Proporcional de Tiempo
Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen estado encendido/apagado del relevador, modo de HOA o estado
de Interbloqueo, el % a tiempo actual calculado para el ciclo, el punto actual en el tiempo del ciclo, el a tiempo
acumulado, alarmas que se relacionan a esta salida, ciclo a tiempo actual, tipo de relevador y, la configuracion de
modo de control actual.

Configuraciones >{

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al relé.
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Punto de ajuste Ingrese el valor del proceso del sensor en el cual estara desactivado el relevador durante
la totalidad del Periodo de Muestra.

Banda Proporcional | Ingrese la distancia que el valor del proceso del sensor esta alejado del punto de ajuste
en el cual estard activado el relevador durante la totalidad del Periodo de Muestra.

Periodo de Muestra | Ingresa la duracion del periodo de muestreo.

Entrada Selecciona el sensor a utilizar por este relé.

Direccion Seleccione la direccion de control.

5.3.10 Relevador, Modo de Control Muestreo Intermitente

SOLO DISPONIBLE SI LOS MODOS DE HVAC ESTAN HABILITADOS EN EL MENU DE CONFIGURA-
CION — CONFIGURACIONES GLOBALES

En un modo de control de Muestreo Intermitente con Purga Proporcional, el controlador lee una sefial andloga
en un programa cronometrado, y el relevador responde para mantener el valor de conductividad en el punto
de ajuste activandose durante una cantidad de tiempo programable que varia segin la desviacion del punto de
ajuste.

El relevador pasa por una secuencia de activacion/desactivacion como se describe enseguida. El fin previsto de
este algoritmo es la purga de la caldera. No se puede suministrar continuamente una muestra al sensor en mu-
chas calderas, porque no es posible un circuito recirculante, y seria un desperdicio que corra Constanteemente una
muestra de agua caliente hacia un drenaje. Una valvula se abre en forma intermitente para suministrar una muestra
al sensor.

En casos en los que una instalacion no ideal del sensor pueda causar que la muestra se vaporice y dé una falsa
lectura baja, esto se puede corregir tomando la lectura mientras se mantiene la muestra en el tubo y la valvula de
muestreo esta cerrada, de modo que la muestra esté a presion de caldera y por lo tanto regrese al estado liquido.
Habilite la Muestra de la trampa si este es el caso. Debido a que la lectura de conductividad no es confiable mien-
tras la valvula esta abierta, la purga es cronometrada mas bien que en respuesta directa a una lectura de sensor. En
lugar de depender de un tiempo fijo, en el que la purga pudiera ser mucho mas prolongada de lo necesario si la
lectura apenas se sale del valor del punto de ajuste, la purga proporcional ajusta el tiempo de manera apropiada.

Si la Muestra de la trampa esta Deshabilitada, entonces la purga no esta temporizada y, el Tiempo de sostenimiento
y el tiempo Maximo de purga no se utilizan. La valvula de purga permanecera abierta hasta que la conductividad
se encuentre debajo del punto de ajuste. En este caso el menu de Limite de tiempo de salida, esta disponible para
detener la purga si el sensor no responde.

Observe que el software no permitira que dos relés utilizando Muestreo intermitente se asignen a la misma entrada
de sensor; el montaje de relé previo cambiara a modo Apagado.

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen el estado de encendido/apagado del relevador, el estatus del rele-
vador (modo de HOA, Estatus de Interbloqueo, paso del ciclo de Muestreo Intermitente, etc.), tiempo restante
para el paso del ciclo de Muestreo Intermitente, alarmas relacionadas a esta salida, ciclo a tiempo actual, tipo de
relevador, la lectura de la conductividad en vivo y, la configuracion de modo de control actual.

¥

Configuraciones g4

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al relé.

Punto de ajuste Ingrese el valor de conductividad por debajo del cual el controlador no comenzara un
ciclo de purga.
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Banda Proporcional | (s6lo se muestra si la muestra de trampa esta habilitada) Ingrese el valor de conductiv-
idad por encima del cual ocurrira el tiempo maximo de purga. Por ejemplo, si el Punto
de ajuste es de 2000 uS/cm, y la Banda Proporcional es 200 uS/cm, entonces si la
conductividad esta por encima de 2200 uS/cm la valvula de purga se abrira durante el
tiempo Méximo de Purga que se describe enseguida. Si la conductividad de la muestra
atrapada es de 2100 uS/cm, la valvula de purga se abrira durante la mitad del tiempo
Maximo de Purga.

Banda Muerta (s6lo se muestra si la muestra de la trampa esta deshabilitada) Ingresa el valor de pro-
ceso del sensor lejos del punto de ajuste al cual se desactivara el relé.

Tiempo del Muestreo | Ingrese la cantidad de tiempo que estard abierta la valvula de purga a fin de capturar
una muestra fresca de agua de la caldera.

Tiempo de Retencion | (s6lo se muestra si la muestra de trampa esta habilitada) Ingrese la cantidad de tiempo
que estara cerrada la valvula de purga a fin de asegurar que la muestra capturada esté a
presion de caldera.

Descarga Maxima (s6lo se muestra si la muestra de trampa esta habilitada) Ingrese la cantidad de tiempo
maxima que estara abierta la valvula de purga, cuando la conductividad de la muestra
capturada esté por encima del punto de ajuste mas la banda proporcional.

Tiempo de Espera Ingrese el tiempo de espera para volver a tomar una muestra del agua una vez que la muestra
capturada esté por debajo del punto de ajuste.

Muestra de Trampa | Habilita o deshabilita atrapar la muestra.

Entrada Conductiv- | Selecciona el sensor a utilizar por este relé.
idad

5.3.11 Relevador, Modo Manual
Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen estado encendido/apagado del relevador, modo de HOA o estado de
Interbloqueo, a tiempo acumulado, alarmas que se relacionan a esta salida, ciclo a tiempo actual, tipo de relevador
y, la configuracion de modo de control actual.

N

Configuraciones g4

Un relevador manual se activara si el modo HOA es Manual o si es Activado con otro canal.

Activado Tiempo de | Ingrese el tiempo de retraso para activacion de relevador en horas:minutos:segundos.
Demora Ajuste el tiempo a 00:00:00 para activar inmediatamente el relevador.

Desactivado Tiempo | Ingrese el tiempo de retraso para desactivacion de relevador en horas:minutos:segun-
de Demora dos. Ajuste el tiempo a 00:00:00 para desactivar inmediatamente el relevador.

5.3.12 Relevador, Modo de Control Proporcional de Pulsos

UNICAMENTE DISPONIBLE SI EL CONTROLADOR INCLUYE HARDWARE DE SALIDA DE PUL-
SACION

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen la tasa de pulso del relevador, modo de HOA o estado de Interblo-
queo, a tiempo acumulado, alarmas que se relacionan a esta salida, ciclo a tiempo actual, tipo de relevador y, la
configuracion de modo de control actual.

Configuraciones }t

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al relé.

Punto de ajuste Ingrese el valor del proceso del sensor en el cual la salida pulsaré al % Minimo de Salida estableci-
do a continuacion.
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Banda Proporcional | Ingrese la distancia que el valor del proceso del sensor esta alejado del punto de ajuste
mas alla del cual la salida estara pulsando al % Maximo de Salida establecido a con-

tinuacion.

Salida Minima Ingresa la tasa de pulsacion mas baja posible como un porcentaje de la Tasa de la carre-
ra maxima establecida a continuacion (normalmente 0%).

Salida Maxima Ingresa la tasa de pulsacion mas alta posible como un porcentaje de la Tasa de la carrera
maxima establecida a continuacion.

Tasa Maxima Ingresa la tasa de pulso maxima para la cual se disefi6 la bomba contadora para aceptar
(rango de 10 - 360 pulsos/minuto).

Entrada Selecciona el sensor a utilizar por este relé.

Direccién Establece la direccion de control.

5.3.13 Relé, Modo de control de PID

UNICAMENTE DISPONIBLE SI EL CONTROLADOR INCLUYE ElementoOS DE SALIDA DE PULSOS Y EL
MODO HVAC ESTA DESHABILITADO

El algoritmo de PID controla un relé¢ de estado s6lido utilizando lo6gica de control Proporcional-Integral-Derivativa
estandar. El algoritmo proporciona control de realimentacion basandose en un valor de error que se calcula con-
tinuamente como la diferencia entre una variable de proceso medida y un punto de ajuste deseado. Afinar ajustes
especifica la respuesta para proporcional (el tamafo del error), integral (el tiempo que el error se ha presentado) v,
parametros derivativos (la tasa de cambio para el error). Con afinacion apropiada, el algoritmo de control de PID
puede mantener el valor del proceso cerca del punto de ajuste mientras minimiza la excedencia de o la falta de.
Error normalizado

El valor de error contra el punto de ajuste que se calcula por medio del controlador, se normaliza y representa como
por ciento de escala completa. Como resultado, los parametros de afinacion que ingresa el usuario no dependen de
la escala de la variable de proceso y la respuesta de PID con configuraciones similares sera mas consistente atn al
utiliza diferentes tipos de entradas de sensor.

La escala que se utiliza para normalizar el error es dependiente del tipo de sensor que se seleccione. Como prede-
terminado, se utiliza el rango nominal completo del sensor. Este rango es editable por medio del usuario si se desea
control mas estrecho.

Formularios de ecuacion de PID

El controlador soporta dos diferentes formularios de ecuacion de PID como se especifica por medio de la configu-
racion de Formulario de ganancia. Los dos formularios requieren diferentes unidades para entrada de los paramet-
ros de afinacion de PID.

Estandar

El formulario estandar se emplea mas comunmente en la industria porque sus configuraciones se basan en tiempo,

para los coeficientes integral y derivativo son mas significativos. Este formulario se selecciona como predetermina-
do.

Parametro Descripcion Unidades

K Ganancia sin unidad

T, Tiempo Integral segundos o segundos/repetir
T, Tiempo Derivativo segundos

Salida (%) =K | e(t) +% [ewdi+T dizf)

Parametro Descripcion Unidades
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e(t) Error actual % de escala completa

dt Tiempo delta entre lecturas segundos
de(t) Diferencia entre Error Actual y Error Anterior % de escala completa
Paralelo

El formulario paralelo permite al usuario ingresar todos los pardmetros como Ganancias. En todos los casos, los
valores de ganancia mas grandes resultan en respuesta de salida mas rapida.

Parametro Descripcion Unidades
K Ganancia Proporcional sin unidad
K. Ganancia Integral 1/segundos
K, Ganancia Derivativa segundos

Salida (%) =K | e(t) + K | f e(t)dt + K ddfl_f)

Manejo de Valor integral

Para determinar el componente integral del calculo de PID, el software del controlador tiene que mantener una
ejecucion total del area acumulada bajo la curva de error (Curva integral). El signo del valor agregado a la Integral
actual, acumulado durante cada ciclo, puede ser positivo o negativo basandose en el ajuste de Direccion actual asi
como en los valores relativos de la lectura del proceso actual y en el punto de ajuste.

Control de anulacion

La Integral actual se acumula cuando la salida se establece en modo Auto. Si el controlador se camba a modo Apa-
gado, el valor ya no se acumula, pero no se borra. Por lo tanto, el control de PID se reanudara donde se dejo apaga-
do si el controlador se cambia de Apagado de regreso a Auto. De manera similar, la acumulacion de la Integral de
control se suspendera si la salida se interbloquea y se reanudara después de que se quite el bloqueo.

Transferencia sin perturbaciones

Cuando la salida se cambia de modo Manual a Auto, el controlador calcula un valor para la Integral actual utili-
zando el error actual para generar el mismo por ciento de salida que para la configuracion de Salida manual. Este
calculo no utiliza la configuracion de afinacion derivativa para minimizar errores de fluctuaciones momentaneas en
las sefial de salida. Esta caracteristica asegura una transicion suave de control manual a automatico con excedencia
de o falta de minimas, por tanto tiempo como el usuario establezca el porcentaje de Salida manual cerca al valor
que se espera requiera el proceso para control 6ptimo en modo Auto.

Supresion de enrollamiento

El valor de la integral actual que se estd acumulando mientras la salida se establece en Auto puede volverse muy
grande o muy pequefio si el valor del proceso permanece en el mismo lado del punto de ajuste por un periodo de
tiempo prolongado. Sin embargo, el controlador puede no ser capaz de continuar respondiendo si la salida ya se
encuentra establecida en los limites minimo o méaximo (0-100% como predeterminado). Esta condicion se refiere
como Cierre de enrollamiento y pueden resultar excedencia de o falta de graves después de haber terminado un
trastorno prolongado.

Por ejemplo, si el valor del proceso permanece muy debajo del punto de ajuste a pesar de una salida de control
estando enclavada al 100%, la Integral actual continuara acumulando errores (Enrollamiento). Cuando el valor del
proceso finalmente suba por encima del punto de ajuste, los errores negativos comenzaran a disminuir el valor In-
tegral actual. Sin embargo, el valor puede permanecer grande lo suficiente para mantener la salida al 100% mucho
tiempo después de que se satisfaga el punto de ajuste. El controlador excedera del punto de ajuste y el valor del
proceso continuara subiendo.

Para optimizar recuperacion del sistema después de situaciones de enrollamiento, el controlador suprime actual-
izaciones para la Integral actual que pudieran llevar a la salida mas alla de su limite minimo o méximo. Idealmente,
se afinaran los parametros de PID y los Elementoos de control (bomba, valvulas, etc.) se calibraran apropiadamente
de modo que la salida nunca alcance su limite minimo o maximo durante operaciones de control normal. Pero con
esta caracteristica de supresion de enrollamiento, la excedencia de se minimizara si ocurre esa situacion.
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Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen la tasa de pulsacion en %, modo MAA o estado de Interbloqueo, valor
de entrada, integral actual, tiempos de encendido actual y acumulado, alarmas que se relacionan a esta salida, tipo
de relé y, configuracion de modo de control actual.

Setpoint Entrada numérica de un valor de proceso que se utiliza como un objetivo para control
de PID. El valor predeterminado, el formato de unidades y de despliegue (nimero de
lugares decimales) que se utilizan durante la entrada de datos se definen basandose en
la configuracion de canal de Entrada seleccionada.

Gan Cuando la configuracion del Formulario de ganancia es Estandar, este valor sin unidad

se multiplica por el total de los términos proporciona, integral y derivativo para deter-
minar el porcentaje calculado de salida.

Ganancia Propor

Cuando la configuracion del Formulario de ganancia es Paralela, este valor sin unidad se
multiplica por el error normalizado (valor de proceso actual contra punto de ajuste) para
determinar el componente proporcional del porcentaje calculado de salida.

Tiempo Integral

Cuando la configuracion del Formulario de ganancia es Estandar, este valor se divide
dentro de la integral del error normalizado (area debajo de la curva de error), luego se

multiplica por la ganancia para determinar el componente integral del porcentaje calcu-
lado de salida.

Ganancia Integral

Cuando la configuracion del Formulario de ganancia es Paralela, este valor se multipli-
ca por la integral del error normalizado (area debajo de la curva de error) para determi-
nar el componente integral del porcentaje calculado de salida.

Tiempo Derivativa

Cuando la configuracion del Formulario de ganancia es Estandar, este valor se multipli-
ca por el cambio en error entre la lectura actual y la lectura anterior, luego se multiplica
por la Ganancia para determinar el componente derivativo del porcentaje calculado de
salida.

Ganancia Derivativa

Cuando la configuracion del Formulario de ganancia es Paralela, este valor se multipli-
ca por el cambio en error entre la lectura actual y la lectura anterior, para determinar el
componente derivativo del porcentaje calculado de salida.

Reset PID Integral

El Valor integral de PID es una ejecucion total del area acumulada bajo la curva de
error (Integral actual). Cuando se selecciona esta opcion de mend, este total se ajusta a
cero y el algoritmo de PID se restablece a su estado inicial.

Salida Minima

Ingresa la tasa de pulsacion mas baja posible como un porcentaje de la Tasa de la carre-
ra maxima establecida a continuacion (normalmente 0%).

Salida Maxima

Ingresa la tasa de pulsacién mas alta posible como un porcentaje de la Tasa de la carrera
maxima establecida a continuacion.

Maxima Proporcion

Ingresa la tasa de pulsacion maxima para la cual se disefi6 la bomba contadora para
aceptar (rango de 10 - 480 pulsaciones/minuto).

Entrada

Selecciona el sensor a utilizar por este relé

Direccion

Establece la direccion de control. Esta configuracion se utiliza para determinar el signo
del error calculado (valor de proceso actual contra punto de ajuste) y permite control flex-
ible con valores positivos solamente para todos los parametros de afinacioén de PID.

Entrada Minima

El extremo bajo del rango de entrada del sensor, que se utiliza para normalizar errores en
porcentaje de unidades de escala completa. Estos valores se establecen para el rango nom-
inal del sensor de entrada seleccionado como predeterminado.

Entrada Maxima

El extremo alto del rango de entrada del sensor, que se utiliza para normalizar errores en
porcentaje de unidades de escala completa. Estos valores se establecen para el rango nom-
inal del sensor de entrada seleccionado como predeterminado.

Form Ganancia

Selecciona el Formulario de la ecuacion de PID que se utiliza para ingresar paraimetros
de afinacion.
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5.3.14 Relevador, Modo Punto de Ajuste Dual
Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen estado encendido/apagado del relevador, modo de HOA o estado de
Interbloqueo, a tiempo acumulado, alarmas que se relacionan a esta salida, ciclo a tiempo actual, tipo de relevador
y, la configuracion de modo de control actual.

Configuraciones }t

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al relé.

Setpoint Ingresa el primer valor de proceso de sensor al cual se activara el relevador.
Setpoint 2 Ingresa el segundo valor de proceso de sensor al cual se activara el relevador.
Banda Muerta Ingresa el valor del proceso del sensor alejado del punto de ajuste en el cual se desacti-

vara el relevador.

Ciclo Trabajo Period | Utilizar un ciclo de servicio ayuda a prevenir sobrepasar el punto de ajuste en aplica-
ciones donde la respuesta del sensor es lenta a adiciones quimicas. Especifica la can-
tidad de tiempo para el ciclo y, el porcentaje de ese tiempo de ciclo que el relevador
estara activo. El relevador estard apagado por el resto del ciclo, atn si el punto de ajuste
no se ha satisfecho.

Ingrese la duracion del ciclo de servicio en minutos:segundos en este menu. Establezca
el tiempo a 00:00 si no se requiere el uso de un ciclo de servicio.

Ciclo Trabajo Ingrese el porcentaje del periodo del ciclo que el relevador estara activo. Establezca el
porcentaje a 100 si no se requiere el uso de un ciclo de servicio.

Tiempo Retraso On Ingrese el tiempo de retraso para activacion de relevador en horas:minutos:segundos.
Ajuste el tiempo a 00:00:00 para activar inmediatamente el relevador.

Tiempo Retraso Off | Ingrese el tiempo de retraso para desactivacion de relevador en horas:minutos:segun-
dos. Ajuste el tiempo a 00:00:00 para desactivar inmediatamente el relevador.

Entrada Selecciona el sensor a utilizar por este relé.

Direccién Seleccione la direccion de control. In Rango (dentro del rango) activara el relevador
cuando la lectura de la entrada esté entre los dos puntos de ajuste. Out of Rango (fuera
de rango) activara el relevador cuando la lectura de la entrada esté fuera de los dos
puntos de ajuste.

5.3.15 Relevador, Modo de Control de Contador de Tiempo

SOLO DISPONIBLE SI LOS MODOS DE HVAC ESTAN DESHABILITADOS EN EL MENU DE CONFIGU-
RACION — CONFIGURACIONES GLOBALES

Operacion de Contador de Tiempo Basico
Cuando se dispara un Eventoo del contador de tiempo, el algoritmo activa el relevador durante el tiempo pro-
gramado.

Manejo de Condicion Especial

Eventoos del contador de tiempo superpuestos

Si ocurre un segundo Eventoo del contador de tiempo mientras el primero aun esta activo, el segundo Eventoo
sera ignorado. Se establecera una alarma de Eventoo Saltado.

Condiciones de Interbloqueo

Los interbloqueos anulan el control de relevador, pero no cambian la operacion del control del contador de tiem-
po.

Una condicién de interbloqueo de entrada o salida digital no retrasa la activacion del relevador. El contador de
tiempo de duracion de la activacion del relevador continuard incluso si el relevador esta desactivado debido a una
condicion de interbloqueo. Esto evitara Eventoos retrasados, los cuales pueden causar problemas potencialmente
si no ocurren en el momento correcto.

Condiciones de “Activar Con”

Las configuraciones de “Activar con canales” anulan el control de relevador, pero no cambian la operacion del
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control de contador de tiempo. El contador de tiempo de duracion de la activacion del relevador contintia contan-
do cuando el relevador del contador de tiempo se obliga a activarse, y termina a la hora prevista (hora de inicio
del Eventoo més duracion). Si la condicion de “activar con” contintia después de terminar el tiempo del Eventoo,
el relevador permanece activo.
Alarmas
Una alarma Eventoo Saltado se activa cuando ocurre un segundo Eventoo del contador de tiempo mientras un
Eventoo atn esta en curso.
Una alarma de Eventoo Saltado también se establece cuando el relevador de contador de tiempo nunca se enci-
ende durante un Eventoo debido a una condicion de interbloqueo.
La alarma se borra cuando el relevador se activa enseguida por alguna razon (el siguiente Eventoo de contador
de tiempo o modo MANUAL o “activar con” obligan a la condicién de encendido).

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen estado encendido/apagado del relevador, modo de HOA o estado de
Interbloqueo, a tiempo acumulado, alarmas que se relacionan a esta salida, ciclo a tiempo actual, tipo de relevador
y, la configuracion de modo de control actual. El nfimero de semana actual y el dia de la semana se muestran (atin
si no hay Eventoo de repeticion multi-semanal programado). Cycle Tiempo (tiempo del ciclo) muestra la cuenta
regresiva del tiempo de la parte actualmente activa del ciclo del contador de tiempo.

Configuraciones }t

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al relé.

Evento 1 (through 10) Ingrese a estos menus para programar Eventoos de contador de tiempo me-
diante los siguientes ments:

Repe | Selecciona el ciclo de tiempo para repetir el Eventoo: Cada Hora, Diario, 1
Semana, 2 Semanas, 4 Semanas, o Ninguno.

Un Eventoo significa que la salida se enciende al mismo tiempo del dia, por la
misma cantidad de tiempo y, excepto para el ciclo Diario, en el mismo dia de la
semana.

Sem | Solo aparece si la Repeticion es mayor que 1 Semana. Seleccione la semana
durante la cual ocurrird el Eventoo.

Dia | Solo aparece si la Repeticion es mayor que Diario. Seleccione el dia de la
semana durante la cual ocurrira el Eventoo.

Eventos Per Dia | S6lo aparece si la Repeticion es Cada Hora. Seleccione el nimero de Even-
toos por dia. Los Eventoos ocurren a la Hora de Inicio y luego espaciados con
regularidad a lo largo del dia.

Inicio | Ingresa la hora del dia para iniciar el Eventoo.

Dura | Ingresa la cantidad de tiempo que el relevador estard encendido.

Retraso Enclavamiento Seleccione Habilitado si el controlador debe demorar iniciar el ciclo de
Biocida mas reciente hasta inmediatamente después de que se borre un In-
terbloqueo, o Deshabilitado si toda alimentacion de Biocida debe saltarse si
existe una condicion de Interbloqueo al momento en que agregar fue debido
a iniciar.

5.3.16 Relevador, Modo de Control Lavado de Sonda

Operacion de Contador de Tiempo Basico

Cuando se dispara un Eventoo de Lavado de Sonda, el algoritmo activa el relevador durante el tiempo programado.
El relevador activa una bomba o una valvula para suministrar una solucion de limpieza al sensor o sensores. La sal-
ida de los sensores seleccionados se mantendra o se deshabilitara durante el ciclo de limpieza, y durante un tiempo

de retencion programable tras el ciclo de limpieza.

Manejo de Condicion Especial

Eventoos del contador de tiempo superpuestos

Si ocurre un segundo Eventoo del contador de tiempo mientras el primero atn esta activo, el segundo Eventoo sera
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ignorado. Se establecera una alarma de Eventoo Saltado.

Condiciones de Interbloqueo

Los interbloqueos anulan el control de relevador, pero no cambian la operacion del control del contador de tiempo.
Una condicion de interbloqueo de entrada o salida digital no retrasa la activacion del relevador. El contador de
tiempo de duracion de la activacion del relevador continuara incluso si el relevador esta desactivado debido a una
condicion de interbloqueo. Esto evitara Eventoos retrasados, los cuales pueden causar problemas potencialmente si
no ocurren en el momento correcto.

Condiciones de “Activar Con”

Las configuraciones de “Activar con canales” anulan el control de relevador, pero no cambian la operacion del
control de contador de tiempo. El contador de tiempo de duracion de la activacion del relevador contintia contando
cuando el relevador del contador de tiempo se obliga a activarse, y termina a la hora prevista (hora de inicio del
Eventoo mas duracion). Si la condicidon de “activar con” contintia después de terminar el tiempo del Eventoo, el
relevador permanece activo.

Alarmas

Una alarma Eventoo Saltado se activa cuando ocurre un segundo Eventoo del contador de tiempo mientras un
Eventoo aun esta en curso.

Una alarma de Eventoo Saltado también se establece cuando el relevador de contador de tiempo nunca se enciende
durante un Eventoo debido a una condicioén de interbloqueo.

La alarma se borra cuando el relevador se activa enseguida por alguna razon (el siguiente Eventoo de contador de
tiempo o0 modo MANUAL o “activar con” obligan a la condicioén de encendido).

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen estado encendido/apagado del relevador, modo de HOA o estado de
Interbloqueo, a tiempo acumulado, alarmas que se relacionan a esta salida, ciclo a tiempo actual, tipo de relevador
y, la configuracion de modo de control actual. El nimero de semana actual y el dia de la semana se muestran (atn
si no hay Eventoo de repeticion multi-semanal programado). Cycle Tiempo (tiempo del ciclo) muestra la cuenta
regresiva del tiempo de la parte actualmente activa del ciclo del contador de tiempo.

&

Configuraciones gy

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al relé.

Evento 1 (through 10) Ingrese a estos menus para programar Eventoos de contador de tiempo me-
diante los siguientes menus:

Repe | Selecciona el ciclo de tiempo para repetir el Eventoo: Cada Hora, Diario, 1
Semana, 2 Semanas, 4 Semanas, o Ninguno.

Un Eventoo significa que la salida se enciende al mismo tiempo del dia, por
la misma cantidad de tiempo y, excepto para el ciclo Diario, en el mismo dia
de la semana.

Sem | Solo aparece si la Repeticion es mayor que 1 Semana. Seleccione la semana
durante la cual ocurrira el Eventoo.

Dia | Sélo aparece si la Repeticion es mayor que Diario. Seleccione el dia de la
semana durante la cual ocurrira el Eventoo.

Eventos Per Dia | S6lo aparece si la Repeticion es Cada Hora. Seleccione el nimero de Even-
toos por dia. Los Eventoos ocurren a la Hora de Inicio y luego espaciados
con regularidad a lo largo del dia.

Inicio | Ingresa la hora del dia para iniciar el Eventoo.

Dura | Ingresa la cantidad de tiempo que el relevador estara encendido.

Entrada Seleccione el sensor que se lavara.

Entrada 2 Seleccione el segundo sensor, si corresponde, que se lavara.
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Modo Sensor Seleccione el efecto que tendra el Eventoo de lavado de sonda sobre las
salidas de control que usan el(los) sensor(es) que se esta(n) lavando. Las op-
ciones son ya sea Deshabilitar las lecturas del sensor (desactivar la salida de
control) o Retener la lectura del sensor en la ultima lectura del sensor valida
antes del inicio del Eventoo de lavado de sonda.

Tiempo Retencion Ingrese la cantidad de tiempo necesaria para retener la lectura del sensor
después de que haya terminado el Eventoo, para que la solucion de lavado
sea reemplazada por solucion de proceso.

5.3.17 Relevador, Modo de Control de Pico

Operacion de Contador de Tiempo Basico

Este algoritmo se utiliza tipicamente para proporcionar una cantidad de linea base de cloro para desinfeccion y,
periddicamente impactando al sistema con una dosis mas grande. Durante operacion normal, el relevador reaccionara
al sensor para mantener un punto de ajuste dentro de una Banda Muerta programable, como se describe en el Modo
de Control de Encendido/Apagado anterior. Cuando se dispare un Eventoo de Pico, el algoritmo cambiara del punto
de ajuste normal al Punto de Ajuste de Pico, para el tiempo programado. Una vez que el tiempo expira, se reanuda el
control al punto de ajuste normal. El ajuste de Tiempo de inicio (tiempo de inicio) permite que el usuario decida si el
tiempo de duracion de pico programado comience la cuenta regresiva inmediatamente, o si el controlador esperara
hasta que se alcance el punto de ajuste mas alto (o que expire el tiempo de inicio, lo que suceda primero) antes de
iniciar el contador de tiempo de duracion de pico.

Manejo de Condicion Especial

Eventoos del contador de tiempo superpuestos

Si ocurre un segundo Eventoo del contador de tiempo mientras el primero atn esta activo, el segundo Eventoo sera
ignorado. Se establecerd una alarma de Eventoo Saltado.

Condiciones de Interbloqueo

Los interbloqueos anulan el control de relevador, pero no cambian la operacion del control del contador de tiempo.
Una condicién de interbloqueo de entrada o salida digital no retrasa la activacion del relevador. El contador de
tiempo de duracion de la activacion del relevador continuara incluso si el relevador esta desactivado debido a una
condicion de interbloqueo. Esto evitara Eventoos retrasados, los cuales pueden causar problemas potencialmente si
no ocurren en el momento correcto.

Condiciones de “Activar Con”

Las configuraciones de “Activar con canales” anulan el control de relevador, pero no cambian la operacion del
control de contador de tiempo. El contador de tiempo de duracion de la activacion del relevador contintia contando
cuando el relevador del contador de tiempo se obliga a activarse, y termina a la hora prevista (hora de inicio del
Eventoo mas duracion). Si la condicién de “activar con” continta después de terminar el tiempo del Eventoo, el
relevador permanece activo.

Alarmas

Una alarma Eventoo Saltado se activa cuando ocurre un segundo Eventoo del contador de tiempo mientras un
Eventoo aun esté en curso.

Una alarma de Eventoo Saltado también se establece cuando el relevador de contador de tiempo nunca se enciende
durante un Eventoo debido a una condicion de interbloqueo.

La alarma se borra cuando el relevador se activa enseguida por alguna razon (el siguiente Eventoo de contador de
tiempo o0 modo MANUAL o “activar con” obligan a la condicion de encendido).

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen el estado activacion/desactivacion del relevador, modo HOA o estado
de Interbloqueo, tiempo encendido acumulado, tiempo activado del ciclo actual, tipo de relevador y alarmas. El
numero de semana actual y el dia de la semana se muestran (atn si no hay Eventoo de repeticion multi-semanal
programado). Cycle Tiempo (tiempo del ciclo) muestra la cuenta regresiva del tiempo de la parte actualmente acti-
va del ciclo.
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Configuraciones g4
Oprima la vista de llave de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al relevador.

Setpoint Ingresa el valor de proceso de sensor al cual se activara el relevador.

Setpoint Pico Ingrese el valor del proceso del sensor en el cual se activara el relevador durante el
tiempo del Eventoo de Pico.

Banda Muerta Ingresa el valor del proceso del sensor alejado del punto de ajuste en el cual se
desactivara el relevador. La misma Banda Muerta se usa para el punto de ajuste
normal y el Punto de Ajuste de Pico.

Tiempo de inicio El tiempo de inicio determina cuando comienza el contador de tiempo de duracion.
Si se ajusta a cero, el tiempo de duracion comienza inmediatamente. Si se ajusta a
un valor mayor, el controlador no iniciara el contador de tiempo de duracion hasta
que se alcance el punto de ajuste de pico, o hasta que termine el tiempo de inicio,
lo que suceda primero.

Ciclo Trabajo Period Utilizar un ciclo de servicio ayuda a prevenir sobrepasar el punto de ajuste en
aplicaciones donde la respuesta del sensor es lenta a adiciones quimicas. Especifi-
ca la cantidad de tiempo para el ciclo y, el porcentaje de ese tiempo de ciclo que el
relevador estara activo. El relevador estara apagado por el resto del ciclo, aun si el
punto de ajuste no se ha satisfecho.

Ingrese la duracion del Periodo del Ciclo de Servicio en minutos:segundos en este
menu. Establezca el tiempo a 00:00 si no se requiere el uso de un ciclo de servicio.

Ciclo Trabajo Ingrese el porcentaje del periodo del ciclo que el relevador estara activo. Establez-
ca el porcentaje a 100 si no se requiere el uso de un ciclo de servicio.

Evento 1 (through 8) Ingrese a estos menus para programar Eventoos de pico mediante los siguientes
menus:

Repe | Selecciona el ciclo de tiempo para repetir el Eventoo: Diario, 1 Semana, 2 Sema-
nas, 4 Semanas, o Ninguno.

Un Eventoo significa que la salida se enciende al mismo tiempo del dia, por la
misma cantidad de tiempo y, excepto para el ciclo Diario, en el mismo dia de la
semana.

Sem | Solo aparece si la Repeticion es mayor que 1 Semana. Seleccione la semana duran-
te la cual ocurrira el Eventoo.

Dia | Solo aparece si la Repeticion es mayor que Diario. Seleccione el dia de la semana
durante la cual ocurrira el Eventoo.

Inicio | Ingresa la hora del dia para iniciar el Eventoo.

Dura | Ingresa la cantidad de tiempo que el relevador estara encendido.

Entrada Selecciona el sensor a utilizar por este relé.

Direccion Seleccione la direccidn de control.

5.3.18 Relevador o Salida Analoga, Modo de Control de Retraso

NO DISPONIBLE PARA SALIDAS VIRTUALES

Descripcion general

El modo de control de Retardo guia, permite a un grupo de salidas ser controladas por medio de un solo algoritmo
de control utilizando una variedad de configuraciones. El modo de control soporta operacion de bombas de apoyo,
bomba alterna con nivelacion de desgaste y, la activacion de salidas adicionales después de un retraso de tiempo, o
basandose en puntos de ajuste alternos, o basandose en cambios de estado digital.

Un grupo de Retardo guia consta de una sola salida Guia y una o mas salidas de Retardo. La salida Guia puede es-
tablecerse para cualquier modo de control. El nuevo modo de control de Retardo puede seleccionarse para cualqui-
er niimero de salidas adicionales (limitado s6lo por el nimero de salidas disponibles dentro del controlador). Una
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configuracion para cada salida de Retardo permite seleccion de una salda Guia que se utiliza para crear un grupo
ordenado de relés de Retardo guia.

Ejemplo: R1 es un relevador activado/desactivado, R2 esta ajustado para modo de Retraso con una salida de Guia
de R1. R3 esta ajustado como un relevador adicional de modo de Retraso con una salida de Guia de R2, creando
asi una cadena ordenada de tres relevadores en el grupo de Retraso Guia (R1<—R2«—R3). Después de que se define
el grupo, la salida Guia (R1) opera con la funcionalidad estandar de Control de Enc./Apag. El ultimo relé¢ de modo
de Retardo en la cadena (R3) ofrece varias configuraciones que se emplean para definir las operaciones de control
que se desean para el grupo entero de Retardo guia. Las opciones de control de Retardo guia elegibles incluyen
apoyo, nivelacion de agua, y/o activacion de salidas adicionales basandose en varios criterios.

Control de bomba de apoyo

Como predeterminados, los grupos de Retardo Guia siempre proporcionan operacion de apoyo si el modo de con-
trol Guia determina que su salida debe energizarse pero esta deshabilitada debido a una alarma de Verificar Flujo
y/o porque la configuracion MAA de la salida Guia esta Apagada o en Manual (no en modo Auto).

Modos de nivelacion de desgaste

El orden de activacion de salida Guia y de Retardo pude cambiar basandose en modos de nivelacion de desgaste
configurables. Esta opcion se destind para permitir a los usuarios manejar el uso de bombas primaria y secundaria
dentro del sistema. Un modo de nivelacion de desgaste selecciona una salida diferente cada vez que se activa el
grupo. Modos adicionales varian la activacion de las bombas dentro del grupo basandose en el tiempo encendido
para cada salida, con el proposito de balancear el uso de cada bomba o de energizar la salida primaria con mas
frecuencia y ejercer periodicamente bombeos auxiliares para asegurar la operacion adecuada cuando estos sean
necesarios.

Modos de activacion de salida

Dependiendo del modo de control que se seleccione para la salida de Guia, la salida(s) de Retardo puede configu-
rarse para activacion de salidas adicionales basandose en uno o mas de los siguientes criterios:

tiempo encendido (por ejemplo, energiza un segundo relé 10 minutos después de que el relé primario se activa)
Puntos de ajuste de control (por ejemplo, energiza un segundo relé si el pH contintia subiendo)

Cambio de interruptor (por ejemplo, energiza una segunda bomba para mantener un nivel de tanque cuando se abre
el interruptor de nivel bajo-bajo.

Operacion de control

Control de bomba de apoyo

La operacion de control predeterminada para el grupo de Retardo guia es que si existe una condicion que evita que
un relé se active, éste se salta y la siguiente salida en el grupo se activa en su lugar. Esta situacion puede ocurrir si
la salida est4 experimentando una alarma activa de Verificar Flujo o si la salida no se encuentra en modo Auto. El
control de apoyo utilizando una salida de Retardo no requiere ninguna configuracion adicional y podria utilizarse
para crear una salida para que se active una bomba de apoyo soélo si la bomba principal pierde cebado y/o es sacada
de servicio para mantenimiento.

Ejemplo: Un grupo de Retraso Guia que consta de R1, R2 y R3 se configura (R1<—R2«-R3). Las tres bombas
tienen detectores de PosiFlow cableados a las entradas D1, D2 y D3, respectivamente. R1 usa el modo activacion/
desactivacion para controlar la dosificacion caustica y mantener un punto de ajuste de pH mayor a 7.0. Las bombas
R1 y R3 estan en modo Auto, la bomba R2 ha sido puesta fuera de servicio para mantenimiento y esta actualmente
en modo HOA Apagado. El pH del proceso cae debajo de 7.0 y R1 se energiza. Antes de que el pH suba para sat-
isfacer la banda muerta, la entrada de PosiFlow D1 detecta una condicion de error y activa una alarma de Verificar
Flujo para la bomba R1. El sistema de Retraso Guia desenergiza R1 y verifica el estado de R2. Debido a que R2 no
se encuentra en servicio, R3 se energiza para mantener alimentacion caustica.

Cada montaje de canal de entrada digital como un tipo de Monitor Alimentacion tiene una configuracion de Modo
de Alarma de Flujo para especificar como se maneja la salida de la bomba cuando se identifican alarmas de Verifi-
car Flujo. Basandose en esta configuracion, el grupo de Retraso Guia responde de la siguiente manera:
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Deshabilitado La alarma de Verificar Flujo nunca se activa y el grupo de Retraso Guia no se afec-
ta por medio del estado de la entrada de PosiFlow.

Canales Enclavamiento Cuando se activa una alarma de Verificar Flujo, la salida relacionada se apaga
inmediatamente, si estd disponible, otras salidas en el grupo de Retraso Guia se
activan en su lugar.

Mantener Cuando se activa una alarma de Verificar Flujo, otras salidas en el grupo de Ret-
raso Guia se activan en su lugar si estan disponibles; si no hay disponibles otras
salidas, o si se requieren salidas adicionales debido a configuraciones de Modo de
Activacion de Salida, la salida(s) reportando una alarma de Verificar Flujo todavia
puede activarse como un ultimo recurso.

Modos de nivelacion de desgaste

Después de que se define el grupo de Retardo guia, pueden configurarse parametros adicionales dentro de la lista
de configuraciones de la ultima salida en el grupo. Estas opciones optimizan el comportamiento de la funcionalidad
de Retardo guia. Varias opciones distintas de nivelacion de desgaste pueden seleccionarse para controlar el orden
en el que se activen las salidas.

Deshabilitado
El orden en que las salidas de Guia y de Retardo se activan no cambia automaticamente. Estos se energizan siem-
pre en el mismo orden.

Basado en servicio

El orden en que las salidas se activan cambia cada vez que se activa la salida Guia. No se considera qué tanto tiem-
po ha estado operando cada bomba individual.

Ejemplo, cuando la salida de Guia, ajustada para control activado/desactivado, cae por debajo del punto de ajuste,
se activa R1. R1 se desactiva una vez que su banda muerta es satisfecha. La siguiente vez que la medicién vaya
debajo del punto de ajuste, R2 se activard y R1 permanecera apagada. Después de que todas las salidas en el grupo
han ejercido un ciclo de alimentacion, el proceso comienza otra vez con la primera salida (R1).

Tiempo Balanceado

El modo de tiempo balanceado alterna salidas en una manera que iguala el tiempo de ejecucion de todas las
bombas conectadas. Este modo toma en cuenta qué tanto tiempo ha estado funcionando cada salida en el grupo de
Retardo guia (a partir de un restablecimiento manual) y selecciona la salida que tiene el tiempo encendido mas bajo
durante cada ciclo. Si la salida permanece energizada por mas tiempo que el tiempo del ciclo especificado, el tiem-
po encendido para cada salida se recalcula y puede activarse una salida diferente para balancear el uso de cada una.
Ejemplo: En un grupo de Retardo guia de dos bombas, la nivelacion de desgaste balanceada por tiempo se selec-
ciona con un tiempo de ciclo de 2 horas. Cuando el modo de control de Guia (R1) determina que la salda debe
activarse. R2 se enciende porque ésta tiene el tiempo encendido acumulado mas bajo. Después de 2 horas, si la
salida permanece activa, se re-evaluan los tiempos de encendido y R2 se apaga y RI se enciende ya que éste ahora
tiene el menor a tiempo total acumulado. El ciclo continiia hasta que el modo de control de Guia determina si la
alimentacion esta completa.

Tiempo desbalanceado

Este modo de nivelacion de desgaste mejora la tolerancia de falla del grupo, variando el desgaste en cada bomba,
activando cada bomba por un porcentaje deferente de tiempo. En este modo, una salida primaria se activa la mayor
parte del tiempo y salida(s) (auxiliar) secundaria se activa por un porcentaje mas pequeiio del tiempo encendido
total de salida. Esta estrategia puede ser 1til para asegurar que una bomba de apoyo ejerza lo suficiente de modo
que estara funcional cuando se necesite, pero no se desgasta a la misma tasa que la bomba primaria para minimizar
las posibilidades de que ambas bombas fallen al mismo tiempo. Cuando una Bomba de retraso esta definida dentro
del grupo Retraso Guia, la Bomba de guia opera el 60% del tiempo y la Bomba de retraso opera el 40%. Si se de-
finen mas de dos (2) bombas para el grupo, se usan relaciones fijas para asegurar que todas las bombas se accionen
periddicamente y se desgasten a diferente ritmo, como se muestra en la tabla.
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Porcentaje Ndmero de relés
encendido
Relé 2 3 4 5 6

1 60.0% 47.4% 41.5% 38.4% 36.5%
2 40.0% 31.6% 27.7% 25.6% 24.4%
3 21.1% 18.5% 17.1% 16.2%
4 12.3% 11.4% 10.8%
5 7.6% 7.2%
6 4.8%

Modos de activacion de salida

Dependiendo de la seleccion de modo de control actual para la salida Guia, pueden estar disponibles configura-
ciones adicionales dentro de la lista de configuraciones de la tlltima salida en el grupo para proporcionar opcion
(opciones) adicional para optimizar el comportamiento de la funcionalidad de Retardo guia. Pueden seleccionarse
diversos modos de activacion para controlar el estado de las salida(s) adicional basandose en ya sea tiempo trans-
currido, puntos de ajuste alternos, y/o entradas de interruptor alternas.

Deshabilitado

No se toma accion para activar mas de una salida dentro del grupo de Retardo guia de salidas. Este modo se
utiliza cuando un grupo de salidas de Retraso Guia existe s6lo para proporcionar apoyo en caso de una Falla de
Verificacion de Flujo en una de las bombas, o si se saca de servicio una bomba, y/o si s6lo se desea nivelacion de
desgaste.

Basandose en tiempo

Las salidas de retardo se activan siguiendo la salida Guia después de una demora que puede establecer el usuario.
El mismo valor de demora se utiliza para todas las salidas. Esta selecciéon de menu esta disponible s6lo cuando la
salida Guia se encuentra utilizando modos de control de Enc./Apag., de Punto de ajuste dual, de Pico o Manual.

Ejemplo: Si la salida Guia se estable como Manual, esta opcion de control podria utilizarse para obligar a activar
la salida basdndose en una sefial de entrada digital (por ejemplo: interruptor de nivel). Si el interruptor de nivel
permanece abierto por mas del tiempo de demora que se especifica, se energiza la segunda salida en el grupo de
Retardo guia. Si transcurre otro tiempo de demora, también se activa una tercera salida (si esta disponible).

En modos de control de Enc./Apag., de Punto de ajuste dual, o de Pico, se energiza(n) bomba(s) adicional(es) si el
valor del proceso permanece fuera del rango del punto de ajuste por mas del tiempo de demora establecido.
Ejemplo: en un grupo de Retraso Guia de dos salidas (R1<—R2), la salida Guia (R1), ajustada para control de
Punto de Ajuste Dual, estd programada para energizar su salida cuando la lectura D.O. esté fuera del rango de
control 4.0-4.5 ppb con una banda muerta de 0.1 ppb. La activacion de las salida que se basa en tiempo se selec-
ciona con un tiempo de demora de 15 minutos. Cuando el valor D.O. caiga por debajo de 4.0 ppb, se activa R1.
Después de 15 minutos, si el D.O. no ha ascendido a 4.1 ppb o mas, también se activa R2. Cuando el valor de
proceso alcanza 4.1 ppb, ambas salidas se apagan.

Basandose en Punto de ajuste

Cada salida de Retardo tiene su propio punto(s) de ajuste y banda muerta cuando se selecciona esta opcion. Los
puntos de ajuste para cada salida en el grupo de Retardo guia se evaltian individualmente y se agregan salida como
es necesario basandose en el valor de proceso actual. El modo de activacion que se basa en Punto de ajuste también
incorpora activacion que se basa en tiempo y puede también configurarse para desencadenar una bomba adicion-

al (si esta disponible) después de un tiempo de demora especificado. Esta seleccion de menu esta disponible solo
cuando la salida Guia se encuentra utilizando modos de control de Enc./Apag., o de Punto de ajuste dual.

Ejemplo 1: La salida Guia (R1) se establece para control de Enc./Apag. de pH con un punto de ajuste de 8.50, una
banda muerta de 0.20 y una direccion de control de "fuerza mas baja". La primera salida de Retraso (R2) tiene un
punto de ajuste de 9.00 y una banda muerta de 0.20. La segunda salida de Retraso (R3) tiene un punto de ajuste de
9.50 y una banda muerta de 0.20. El tiempo de demora esta deshabilitado (establecido para 0:00 minutos). Nivel-
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acion de desgaste deshabilitada. Cuando el pH llega arriba de 8.50, se energiza R1. Si el pH procede a exceder de
9.00, se energiza R2. Y si el pH se eleva arriba de 9.50,, se energiza R3. Cuando el pH disminuye debajo de 9.30,
se apaga R3. Cuando el pH cae debajo de 8.80, se apaga R2. Y finalmente, cuando el pH disminuye por debajo de
8.30, se apaga R1.

Ejemplo 2: La misma configuracion de tres bombas (R1<—R2<—R3) como en el Ejemplo 1 excepto que el tiempo

de demora es establecido por 30 minutos. Cuando el pH llega arriba de 8.50, se energiza R1. Si pasan 30 minutos
antes de que el pH exceda de 9.00 o caiga debajo de 8.30, R1 permanece encendida y se energiza R2. Si el pH se
eleva entonces arriba de 9.00, la siguiente salida en el grupo, R3, se energiza. Si el pH continua subiendo y excede
de 9.50, no es posible accion adicional. Cuando el pH disminuye debajo de 8.80, se apaga R3. Cuando el pH cae
debajo de 8.30, ambas, R1 y R2 se apagan.

Este control es muy similar a la operacion si tres (3) salidas de control de Enc./Apag. separadas se configuran
todas con el pH como Entrada y utilizan los puntos de ajuste que se enumeran arriba. Sin embargo, la opcion de
Retardo guia mejora en este control, incorporando controles de bomba de apoyo y tiempo opcional basandose en
activacion. Si el pH sube por encima de 8.50 cuando la bomba R1 tiene activa una alarma de Verificacion de flujo o
esta en modo de HOA Apagado, la bomba R2 se energiza inmediatamente. R3 se energiza cuando el pH sube més
alla de 9.00. Aunque no hay una tercera bomba disponible para activarse si el pH continta elevandose por encima
de 9.50, este sistema de control es mas tolerante a las fallas que las opciones disponibles actualmente.

Basandose en Interruptor

Al utilizar modo de activacion que se basa en interruptor, cada salida de Retardo tiene una configuraciéon de Activar
con canales, que se utiliza para especificar uno o mas canales de entrada digital o de salida de relé que activa una
salida adicional. El modo de activacion que se basa en Interruptor incorpora activacion que se basa en tiempo y
puede también configurarse para desencadenar una salida adicional (si estd disponible) después de un tiempo de
demora especificado. Esta seleccion de menu esta disponible solo cuando la salida Guia esta utilizando modo de
control Manual.

Ejemplo 1: Una estacion de elevacion incluye un tanque con un interruptor de nivel alto (D1) y un interruptor de
nivel alto-alto (D2). Tres bombas se configuran como un grupo de Retardo guia (R1<—R2<—R3). La salida (R1) se
establece para modo de control Manual con una seleccion de Activar con canales de D1 (interruptor de nivel alto),
R1 se energizara si D1 se cierra. La primera salida de Retardo (R2) tiene una seleccion de Activar con canales

de D2 (interruptor de nivel alto-alto). La ultima salida de Retardo (R3) no tiene seleccionado Activar con cana-
les. Todas las bombas estan en modo MAA Auto. El tiempo de demora esta deshabilitado (establecido para 0:00
minutos). Nivelacion de desgaste deshabilitada. Cuando el interruptor de nivel alto se cierra, se activa la bomba
R1. Si el interruptor de nivel alto-alto se cierra, la bomba R2 también se activa. Cuando D2 se abre, R2 se apaga.
Cuando D1 se abre, RI se apaga. En esta configuracion, la bomba R3 sirve solo como un apoyo en caso de que
una de las bombas esté abajo por mantenimiento (en modo MAA Apagado).

Ejemplo 2: La misma configuracion de estacion de elevacion, de interruptores de dos niveles, de tres bombas
(R1<—R2<—R3) como en el Ejemplo I excepto que el tiempo de demora es establecido por 1 hora. Cuando el
interruptor de nivel alto se cierra, se activa la bomba R1. Si el interruptor de nivel alto-alto se cierra, la bomba
R2 también se activa. Si el nivel del tanque permanece arriba del interruptor de nivel alto-alto por 1 hora mas, se
activa la bomba R3. Cuando D2 se abre, R3 se apaga. Cuando D1 se abre, R2 y RI se apagan. En esta configura-
cion, la bomba R3 sirve solo como un apoyo en caso de que una de las bombas esté abajo por mantenimiento, pero
también proporciona capacidad adicional si es necesario.

Funcionalidad avanzada

Los ejemplos que se enumeran anteriormente detallan el comportamiento de control si se habilitan los modos de
nivelacion de desgaste o de activacion de salida. Estas caracteristicas se implementan independientemente. Los
modos de Nivelacion de desgaste se emplean para determinar qué salida(s) esta activa. Los modos de Activacion
de salida determinan cuantas salidas estan activas a la vez. Pueden implementarse estrategias de control de salida
mas avanzadas cuando estas caracteristicas se utilizan en combinacion.

Ejemplo: En un escenario de dos bombas, la salida Guia (R1) se establece para control de Enc./Apag. de pH con
un punto de ajuste de 8.50, banda muerta de 0.20 y una direccion de control de "fuerza mas baja". La salida de
Retraso (R2) tiene un punto de ajuste de 9.00 y una banda muerta de 0.20. La nivelacion de desgaste desequili-
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brado por tiempo (60/40) se selecciona con un tiempo de ciclo de 15 minutos. Cuando el pH va arriba de 8.50,

se evaluan los tiempos de encendido para cada bomba. Si R1 ha estado en menos de 80% del tiempo total para
las dos bombas, ésta se energiza. De otra manera, R2 ha estado encendida por menos de 20% del tiempo total,
de modo que ésta se energiza. Si el pH se mantiene por encima de la banda muerta y no excede el segundo punto
de ajuste (8.30 < pH < 9.00) la seleccion de bomba se re-evalua cada 15 minutos y, si se justifica, la bomba en
operacion se cambia. Si el pH procede a exceder 9.00, ambas bombas se energizan y la nivelacion de desgaste ya
no esta en consideracion. Cuando el pH cae debajo de 8.80, los tiempos de encendido de bomba se evaliia nueva-
mente y se apaga la bomba adecuada.

Observe que mientras que este control es muy poderoso, podria causar confusidon con usuarios porque los puntos de
ajuste ingresados para una bomba especifica dentro del grupo de Retardo guia pueden no coincidir con los puntos
de ajuste que se usan para activar esa bomba particular durante la operacion. La informacion que se muestra en las
paginas de Detalles para cada bomba debe ser suficiente para minimizar esta ambigiiedad.

Conflictos de modo de control

Algunos modos de control son incompatibles con la funcionalidad de salida de Retardo debido a una relacion inter-
activa entre la salida y una o mas entradas vinculadas:

¢ Muestreo Intermitente - Este modo de control coloca un sensor vinculado dentro de un estado de Retencion, du-
rante la mayor parte de su ciclo operacional

¢ Lavado de Sonda - Este modo de control coloca uno o dos sensores vinculados dentro de un estado de Re-
tencion, cuando esta en progreso un ciclo de lavado y para un periodo de Retencion especificado posterior

El vinculo entre la salida y la entrada(s) de sensor no puede transferirse facilmente a otras salidas, de modo que
estos tipos de modos de control no pueden designarse como salida Guia para un grupo de Retardo guia. Las salidas
que se configuran con estos tipos de modos de control no se incluyen en la lista de seleccion que se presenta para
salida Guia. Tampoco, el modo de control de una salida que es la salida Guia para un grupo de Retardo guia no
puede cambiarse a uno de estos tipos. Si se selecciona, el controlador serd incapaz de guardar el cambio y se agre-
gara un mensaje de error al registro del sistema.

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen el estado de enc./apag. del relé, el estado del relé (modo MAA, In-
terbloqueo de calibracion de sensor, lavado de sonda, u otra condicion), el ciclo actual y los tiempos de encendido
totales, alarmas que se relacionan a esta salida, la salida definida como la Guia del grupo, la salida que es la salida
de Retardo ultima del grupo, el numero de salidas actualmente energizadas con el grupo, el tiempo transcurrido
desde el ultimo cambio en el nimero de salidas energizadas, el tiempo transcurrido desde la Gltima evaluacion de
nivelacion de desgaste, el tipo de salida y, la configuracion de modo de control actual.

Configuraciones >{

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al relé.

La salida de control de Retardo que se define como de Retardo ultima dentro del grupo de Retardo guia ofrece
configuraciones para definir los pardmetros que controlan la operacion del grupo entero.

Todas las salidas de modo de Retardo que no son la salida de Retardo ultima en el grupo de Retardo guia (aquellas
que se seleccionan como una salida Guia a partir de otra salida de modo de Retardo) ofrecen una lista mas limitada
de configuraciones.

Configuraciones de Retardo (los Ments con * se muestran unicamente en las configuraciones de salida de Retardo
ultima)

Config MAA Seleccione modo Manual, Apagado o Automatico, tocando el modo deseado

Lead Selecciona la salida que sera la salida guia para este relé

Nivel Desgast* Selecciona el esquema de nivelacion de desgaste a utilizar. Consulte la descripcion que
se detall6 anteriormente.
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Tiempo Ciclo Des- Esta configuracion solo aparece si se seleccion6 anteriormente Nivelacion de desgaste
gaste* de Tiempo balanceado o de Tiempo desbalanceado. Ingresa la cantidad de tiempo
transcurrido antes del tiempo en totales, para cada salida se re-evalian para nivelacion
de desgaste.

Modo Activacion* Esta entrada solo aparece si el modo de control de la salida de Guia es Enc./Apag.,
Punto de ajuste dual, Pico o Manual. Selecciona una de las opciones que determinaran
si y cuando se activara una salida adicional, si la salida primaria es incapaz de alcanzar
el punto de ajuste.

Setpoint Esta configuracion solo aparece si el modo de control de la salida de Guia es Enc./
Apag. o Punto de ajuste dual y el Modo de activacion de arriba se Basa en Punto de
ajuste.

Ingresa el valor de proceso para la entrada que se asignd a la salida de Guia que desen-
cadenara que se active una salida adicional.

Setpoint 2 Esta configuracion solo aparece si el modo de control de la salida de Guia es Punto de
ajuste dual y el Modo de activacion de arriba se Basa en Punto de ajuste.

Ingresa el valor de proceso para la entrada que se asignd a la salida de Guia que desen-
cadenara que se active una salida adicional.

Banda Muerta Esta configuracion solo aparece si el modo de control de la salida de Guia es Enc./
Apag., o Punto de ajuste dual y el Modo de activacion de arriba se Basa en Punto de
ajuste.

Ingresa el valor del proceso del sensor alejado del punto(s) de ajuste en el cual se de-
sactivara el relé.

Tiempo Retraso* Esta configuracion solo aparece si el modo de control de la salida de Guia es Enc./
Apag., Punto de ajuste dual, Pico o Manual.
Ingresa la cantidad de tiempo, si la hay, para demorar la activacion de la salida.

Activar con Canales Esta configuracion solo aparece si el modo de control de la salida de Guia es Manual y
el modo de activacion se Basa en Interruptor.

Selecciona uno o mas canales de entrada digital y/o de salida de relé que, si se activan,
también activaran una salida de Retardo

Resetear Tiempo Ingrese a este menu para borrar el tiempo acumulado que ha estado activada la salida.

Total Este valor se usa para nivelacion de desgaste con Tiempo Balanceado o Tiempo Desba-
lanceado.

Tiempo Max Salida Ingresa la cantidad méaxima de tiempo que el relé puede activarse continuamente. Una

vez que se alcance el tiempo limite, el relé se desactivara hasta que se ingrese al menu
de Restablecer tiempo de espera de la salida.

Borrar Tiempo Fuera | Ingrese a este menu para borrar una alarma de Tiempo de espera de la salida y permitir
que el relé controle el
proceso nuevamente.

Nombre Puede cambiarse el nombre que se utiliza para identificar el relé.

Mode Selecciona el modo de control que se desea para la salida.

Varias configuraciones estandares que se encuentran disponibles para la mayoria de los modos de control, no

estan disponibles para las salidas de Retardo. Estas caracteristicas afecta al grupo de Retardo guia entero y pueden
especificarse solo dentro de las configuraciones de la salida de Guia. Las configuraciones para estos campos se
propagan a través del grupo de Retardo guia entero cuando se cambian para la salida de Guia. Aunque las configu-
raciones para estos campos son idénticas para todas las salidas en el grupo de Retardo guia, el manejo por medio de
cada salida de Retardo puede ser independiente o manejado por grupo.

A continuacion estan las configuraciones que se encuentran en las configuraciones de Relé guia que afectaran al
grupo de Retardo guia:
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Canales Enclava- Selecciona los relevadores y entradas digitales que interbloquearan este relé y todos los
miento demas en el grupo.

Ciclo Rele Min Ingresa el nimero de segundos que seran la cantidad minima de tiempo que cada relé
en el grupo estara en el estado activo o inactivo.

Normalmente éste se ajustara a 0, pero si se utiliza una valvula de bola motorizada
que toma tiempo para abrir y cerrar, establece éste lo suficientemente alto para que la
valvula tenga tiempo de completar este movimiento.

Tiempo Max Man Ingresa la cantidad de tiempo que cada relé en el grupo se activard para cuando se
encuentra en modo Manual.

Tiempo Max Man Este ment solo aparece para relé de pulsacion o para salidas de Guia de salida analogi-
ca.

Ingresa la salida en % deseado para cada salida en el grupo cuando la salida esta en
modo Manual.

Off Mode Salida Este ment solo aparece para salidas de Guia de salida analdgica. Ingresa el valor en
mA de salida que se desea para cada salida en el grupo cuando la salida esta en modo
Apagado, o siendo Interbloqueada, o durante una calibracion del sensor siendo utiliza-
da como una entrada. El rango aceptable es 0 a 21 mA.

Error Salida Este ment solo aparece para salidas de Guia de salida analoga. Ingrese el valor en mA
de salida que se desea para cada salida en el grupo cuando el sensor no esté dando una
sefial valida al controlador. El rango aceptable es 0 a 21 mA.

La configuracion Activar con canales , normalmente disponible para todas las salidas, no es propagada a través del
grupo de Retardo guia. Este campo puede ser ingresado independientemente para cada Salida de retardo cuando el
modo de control de la salida de Guia es Manual y el modo de activacion se Basa en interruptor.

La mayoria de las configuraciones para varios tipos de modos de control Guia se manejan independientemente de
otras salidas dentro de un grupo de Retardo guia. En la mayoria de los casos, no hay disponibles configuraciones
de Modo de activacion , de modo que la salida de Guia determina el estado para el grupo entero basandose en sus
configuraciones y en los parametros de controlador actuales. Sin embargo, cuando un Modo de activacion se habil-
ita, el manejo de algunas configuraciones puede requerir algo de explicacion adicional. Por ejemplo,

Ciclo de Servicio - Si una salida de Guia con un modo de control de activado/desactivado o Punto de Ajuste Dual
tiene una configuracion de Ciclo de Servicio de menos de 100%, este ciclo se manejara para la salida de Guia Gni-
camente. El Ciclo de servicio conducira otras salidas de Retardo para propdsitos de Apoyo o de Nivelacion de des-
gaste. Sin embargo, si Salida(s) de retardo adicional se energiza debido a configuraciones de Modo de activacion
que se basan en Punto de ajuste o que se basan en Tiempo, las salidas adicionales operaran independientemente de
la configuracion del Ciclo de servicio. La salida de Guia continuara para realizar el ciclo de Encendido y apagado,
sin embargo, las salidas adicionales permaneceran activas con 100% del ciclo de servicio hasta que se satisfaga la
banda muerta del punto de ajuste.

Demora Activada / Demora Desactivada - Si la salida de Guia con un modo de control de activacion/desactivacion,
Punto de Ajuste Dual, o Manual tiene ya sea una configuracion de Tiempo de Demora de Encendido o de Apagado
especificada, la demora se manejara inicamente para la salida de Guia. Si una o mas salidas de Retardo proporcio-
nan soporte de Apoyo o de Nivelacion de desgaste, los Tiempos de demora también afectarian a estas salidas. Sin
embargo, si Salida(s) de retardo adicional se energiza debido a configuraciones de Modo de activacion, las salidas
adicionales operaran independientemente de la configuracion (configuraciones) de Tiempo de demora de Encendi-
do y de Apagado y energizaran y des-energizaran sin demora cuando se necesite.

5.3.19 Relevador, Modo de Control de PPM Objetivo
UNICAMENTE DISPONIBLE SI EL MODO DE HVAC ESTA HABILITADO
Descripcion general

En el modo de control de PPM Objetivo, el controlador monitorea el volumen total de flujo a través de hasta dos
medidores de flujo analogos o digitales, y después de que ha sido acumulado un volumen programable, el relevador
se activa durante un tiempo calculado para alcanzar un nivel de PPM objetivo.
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El usuario ingresa el valor PPM objetivo, el volumen de agua para disparar la dosificacion quimica y los datos
necesarios para calcular el tiempo activado de la bomba requerido para mantener el valor PPM objetivo en ese
volumen de agua.

Tiempo de Encendido de la Bomba

(segundos) = Volumen Acumulado (galones o litros) x PPM Objetivo x 0.0036
Ciclos x Capacidad de la Bomba (galones o I/hora) x Ajuste de la Bomba (%) x
Tiempo de Encendido de la Bomba Peso Especifico x (g/cm3)
(segundos) = Volumen Acumulado (m3) x PPM Objetivo x 3.6
Ciclos x Capacidad de la Bomba (I/hora) x Ajuste de la Bomba (%) x
Peso Especifico x (g/cm3)

Operacion de control

A medida que se acumula el flujo, el controlador actualiza un campo llamado Total de Acumulador. Cuando este
valor es mayor o igual al volumen ajustado para el Volumen de Acumulador, el relevador se activa durante el
numero de segundos calculado, y el total acumulado se reduce por la cantidad de volumen del acumulador.

Si se alcanza el volumen de disparo de nuevo antes de que haya expirado el tiempo de activacion, el tiempo ac-
tivado calculado nuevamente por volumen unitario se agrega al tiempo activado restante. Si el estado del relevador
esta activado continuamente durante un tiempo mayor al Limite de Tiempo de Salida, el relevador se desactivara.

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen el estado activado/desactivado del relevador, el modo HOA o estado
de Interbloqueo, el tiempo activado acumulado total, las alarmas relacionadas con esta salida, el tiempo activado
del ciclo actual, el tiempo activado restante, el total del acumulador, el valor de entrada de perturbacion (si se usa)
y el punto de ajuste meta establecido (si se usa la entrada de perturbacion), ciclos de concentracion, tipo de releva-
dor y el ajuste de modo de control actual.

Configuraciones }t

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al relé

Target Ingrese el punto de ajuste de PPM deseado para el producto.

Capacidad Bomba Ingrese la tasa de flujo méaxima para la bomba dosificadora.

Config Bomba Ingrese el ajuste de longitud de carrera para la bomba dosificadora, en porcentaje.

Gravedad Especifica | Ingrese el peso especifico del producto que se agregara.

Tarj SalidaAna Ingrese el volumen de agua que pasa a través del medidor de agua, para disparar la
alimentacion quimica.

Flow Entrada Seleccione el medidor de flujo que se usard como entrada para este relevador de control.

Flow Entrada 2 Seleccione el segundo medidor de flujo, si lo hay, que se usara como entrada para este

relevador de control.

Cycles Entrada Seleccione la entrada virtual que esta programada como Calculo de radio del sistema
conductividad/conductividad de reposicion, o seleccione None (ninguno).

Limite Ciclos Bajo Ingrese el limite bajo para ciclos de concentracion, si se usa. La hora de activacion
calculada es
limitado a un valor maximo si los ciclos de concentracion bajan demasiado.

Disturbance Entrada | Seleccione la entrada virtual o salida de control que sera multiplicada por el punto de
ajuste de control (Punto de ajuste de ppm objetivo). Una aplicacion tipica para esto es
usar un sensor de corrosion como la entrada de perturbacion para ajustar el punto de
ajuste de PPM.

5.3.20 Relevador, Modo de Control PPM por Volumen

UNICAMENTE DISPONIBLE SI EL MODO DE HVAC ESTA HABILITADO. NO DISPONIBLE PARA SALI-
DAS VIRTUALES.
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Descripcion general

En el modo de control de PPM por Volumen, el controlador monitorea el volumen total de flujo a través de hasta
dos medidores de flujo andlogos o digitales, y después de que ha sido acumulado un volumen programable, el rel-
evador se activa hasta que se reciba el nimero de pulsos calculado desde un dispositivo de monitoreo de flujo para
alcanzar un nivel de PPM objetivo.

El usuario ingresa el valor de PPM objetivo, el volumen de agua para disparar la dosificacion quimica y los datos
necesarios para calcular el volumen de quimico requerido para mantener el valor PPM objetivo en ese volumen de
agua. La programacion del dispositivo de Monitoreo de dosificacion (volumen/pulso, asignacion del dispositivo a
una salida del relé) se ingresa en los menus de entrada digital del Monitor de dosificacion.

Volumen por Dosificar (galones o litros) = Volumen Acumulado (galones o litros) x PPM Objetivo
Ciclos x Peso Especifico x 106 °

Volumen por Dosificar (I) = Volumen Acumulado (m3) x PPM Objetivo
(Ciclos x Peso Especifico x 106) x 1000

Operacion de control

A medida que se acumula el flujo, el controlador actualiza un campo llamado Total de Acumulador. Cuando este
valor es mayor o igual al volumen ajustado para el Volumen del Acumulador, el relevador se activa durante el
numero de pulsos calculado desde el monitor de dosificacion, y el total acumulado se reduce por la cantidad de
volumen del acumulador.

Si se alcanza el volumen de disparo de nuevo antes de que haya expirado el tiempo de activacion, los pulsos del
monitor de dosificacion calculados nuevamente por volumen unitario se agregan al nimero restante. Si el estado
del relevador esta activado continuamente durante un tiempo mayor al Limite de Tiempo de Salida, el relevador se
desactivara.

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen estado encendido/apagado del relevador, modo de HOA o estado de
Interbloqueo, total de a tiempo acumulado, alarmas que se relacionan a esta salida, ciclo a tiempo actual, volumen
de alimentacion restante, total de acumulador, ciclos de concentracion, tipo de relevador y, la configuracion de
modo de control actual.

Configuraciones }{

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al relé

Target Ingrese el punto de ajuste de PPM deseado para el producto.

Gravedad Especifica | Ingrese el peso especifico del producto que se agregara.

Tarj SalidaAna Ingrese el volumen de agua que pasa a través del medidor de agua, para disparar la
alimentacion quimica.

Flow Entrada Seleccione el medidor de flujo que se usara como entrada para este relevador de control.

Flow Entrada 2 Seleccione el segundo medidor de flujo, si lo hay, que se usara como entrada para este

relevador de control.

Cycles Entrada Seleccione la entrada virtual que esta programada como calculo de Relacion de la
conductividad del sistema/conductividad de compensacion, o seleccione Ninguno.

Limite Ciclos Bajo Ingrese el limite bajo para ciclos de concentracion, si se usa. El tiempo activado calculado
esta limitado a un valor maximo si los ciclos de concentracion bajan demasiado.

5.3.21 Relevador, Modo de Flujo Proporcional

UNICAMENTE DISPONIBLE SI EL CONTROLADOR INCLUYE HARDWARE DE SALIDA DE PULSACION

Descripcion general
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En el modo de control de Flujo Proporcional, el controlador monitorea la tasa de flujo a través de un medidor de
flujo analogo o digital, y ajusta continuamente la banda proporcional de salida proporcional de pulsos para alcanzar
un nivel de PPM objetivo.

El usuario ingresa el valor PPM objetivo y los datos necesarios para calcular la banda proporcional (la tasa de flujo
de agua a la cual ocurrira la tasa de pulso maxima) requerida para mantener el valor PPM objetivo con esa tasa de
flujo de agua.

% salida = PPM Objetivo Tasa de Flujo de Agua (litros/minuto o galones/minuto)
Ciclos x Capacidad de la Bomba (litros o galones/hora) x Ajuste de la Bomba (%) x Peso Especifico x 166.67

% salida = PPM Objetivo x Tasa de Flujo de Agua (m3/minuto)

Ciclos x Capacidad de la Bomba (litros/hora) x Ajuste de la Bomba (%) x Peso Especifico x 0.16667

Operacion de control

Si la salida esta activa continuamente durante un tiempo mayor al Limite de Tiempo de Salida, la salida se desacti-
vara.

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen el % de salida, el modo HOA o estado de Interbloqueo, las alarmas
relacionadas con esta salida, el tiempo activado del ciclo actual, el tiempo activado acumulado total, los ciclos de
concentracion, la tasa de pulsos y el ajuste de modo de control actual.

Configuraciones }t

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al relé.

Target Ingrese el punto de ajuste de PPM deseado para el producto.

Capacidad Bomba Ingrese la tasa de flujo maxima para la bomba dosificadora.

Config Bomba Ingrese el ajuste de longitud de carrera para la bomba dosificadora, en porcentaje.
Gravedad Especifica | Ingrese el peso especifico del producto que se agregara.

Tiempo Max Man Ingrese el % de salida deseado cuando la salida esta en modo Manual.

Flow Entrada Seleccione el medidor de flujo que se usara como entrada para este relevador de control.
Cycles Entrada Seleccione la entrada virtual que esta programada como calculo de Relacion de la

conductividad del sistema/conductividad de compensacion, o seleccione Ninguno.

Limite Ciclos Bajo Ingrese el limite bajo para ciclos de concentracion, si se usa. El tiempo activado calculado
esta limitado a un valor maximo si los ciclos de concentracion bajan demasiado.

5.3.22 Relevador, Modo de Control de Contador de Tiempo

SOLO DISPONIBLE SI LOS MODOS DE HVAC ESTAN DESHABILITADOS EN EL MENU DE CONFIGU-
RACION — CONFIGURACIONES GLOBALES

El algoritmo del Contador de Tiempo activa el relevador durante una cantidad de tiempo programable, disparada
por la acumulacion de un niamero programable de cierres de contacto desde una entrada de tipo Contador Digital.

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen el estado activado/desactivado del relevador, el modo HOA o estado
de Interbloqueo, tiempo activado, tiempo activado restante, el total del acumulador, el tiempo de activacion total
del relevador, las alarmas que se relacionan con esta salida, el tipo de relevador y el ajuste de modo de control
actual.

Configuraciones ){
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Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al relé.

Feed Dura Ingrese la cantidad de tiempo para la cual se activara el relevador una vez que se haya
alcanzado el nimero de punto de ajuste acumulado de cierres de contacto.

Accumulated Setpoint | Ingrese el nimero de cierres de contacto que se requieren para disparar la activacion del
relevador.

Entrada Selecciona la entrada a utilizarse para controlar esta salida.

5.3.23 Salida del Relevador, Modo de Control Perturbacidén activado/desactivado

El modo de control activado/desactivado se ha mejorado para agregar una entrada de perturbacion que se multiplica
por el punto de ajuste ingresado por el usuario. Un ejemplo de esto podria ser el control de un inhibidor de corrosion
que contenga PTSA con base en una entrada de sensor de fluorémetro, con el punto de ajuste modificado con base en
una Entrada de perturbacion del sensor de corrosion, asi que una lectura de corrosion mas alta causa que se dosifique
mas inhibidor de corrosion. Otro ejemplo podria ser control de conductividad de torre de enfriamiento en ciclos de
concentracion, con el punto de ajuste del ciclo modificado por una Entrada de Perturbacion de Conductividad de
Compensacion.

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen estado encendido/apagado del relevador, modo de HOA o estado de
Interbloqueo, a tiempo acumulado, alarmas que se relacionan a esta salida, ciclo a tiempo actual, valor de entrada,
punto de ajuste actual, valor de entrada de perturbacidn, tipo de relevador y, la configuracion de modo de control
actual.

N

Configuraciones gy

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al relé.

Setpoint Ingresa el valor de proceso de sensor al cual se activara el relevador.

Banda Muerta Ingresa el valor del proceso del sensor alejado del punto de ajuste en el cual se desacti-
vara el relevador.

Ciclo Trabajo Period | Utilizar un ciclo de servicio ayuda a prevenir sobrepasar el punto de ajuste en aplica-
ciones donde la respuesta del sensor es lenta a adiciones quimicas. Especifica la can-
tidad de tiempo para el ciclo y, el porcentaje de ese tiempo de ciclo que el relevador
estara activo. El relevador estara apagado por el resto del ciclo, atin si el punto de ajuste
no se ha satisfecho.

Ingrese la duracion del ciclo de servicio en minutos:segundos en este menu. Establezca
el tiempo a 00:00 si no se requiere el uso de un ciclo de servicio.

Ciclo Trabajo Ingrese el porcentaje del periodo del ciclo que el relevador estara activo. Establezca el
porcentaje a 100 si no se requiere el uso de un ciclo de servicio.

Tiempo Retraso On | Ingrese el tiempo de retraso para activacion de relevador en horas:minutos:segundos.
Ajuste el tiempo a 00:00:00 para activar inmediatamente el relevador

Tiempo Retraso Off | Ingrese el tiempo de retraso para desactivacion de relevador en horas:minutos:segun-
dos. Ajuste el tiempo a 00:00:00 para desactivar inmediatamente el relevador

Entrada Selecciona el sensor a utilizar por este relé.

Direccion Seleccione la direccion de control.

Disturbance Entrada | Seleccione la entrada virtual o salida analoga que sera multiplicada por el punto de
ajuste de control.

5.3.24  Salida del Relevador, Modo de Control Mezcla Volumétrica

La Mezcla Volumétrica se usa para mezclar dos chorros de liquido a una proporcion fija. El relevador controla una
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valvula de desvio que alterna entre dos fuentes, dosificando en un volumen de acumulador programable cuando el
relevador es desactivado, y luego cambia a un volumen de mezcla programable cuando el relevador es activado.

Este modo de control incluye una entrada de perturbacion opcional que se multiplica por el volumen de mezcla
ingresado por el usuario. Un ejemplo comun es mezclar dos fuentes de agua de compensacion de la torre de enfri-
amiento, y luego usar la conductividad de compensacion como entrada de perturbacion para ajustar la proporcion.

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen estado encendido/apagado del relevador, modo de HOA o estado de
Interbloqueo, a tiempo acumulado, alarmas que se relacionan a esta salida, tipo de relevador y, la configuracion de
modo de control actual.

Configuraciones }(

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al relé.

Tarj SalidaAna Ingrese el volumen a través del medidor de flujo con el relevador desactivado.
Blend Volume Ingrese el volumen a través del medidor de flujo con el relevador activado.
Flow Entrada Selecciona la entrada de medidor de flujo a utilizarse para controlar esta salida.

Disturbance Entrada | Seleccione la entrada virtual o salida analdgica que se usara para ser multiplicada por el
punto de ajuste de control (Volumen de Mezcla).

5.3.25 Salida del Relevador, Modo de Control de Proporciéon del Medidor de
Flujo

El Modo de Control de Proporcion del Medidor de Flujo se usa generalmente en aplicaciones de agua para enfri-
amiento para controlar la conductividad del agua usando ciclos de concentracion volumétricos. El controlador mide
el volumen de agua de compensacion que pasa a través de uno o dos medidores de agua, y después de una cantidad
programable, activa el relevador para controlar un volumen programable que sale a través de uno o dos medidores
de agua de purga.

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen el estado activado/desactivado del relevador, el modo HOA o estado
de Interbloqueo, el total acumulado de agua de compensacion, el volumen de ciclo de purga, el volumen restante,
el tiempo activado del relevador para este ciclo, el tiempo de activacion acumulado, las alarmas que se relacionan
con esta salida, el tipo de relevador y el ajuste de modo de control actual.

Configuraciones }t

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al relé.

Tarj SalidaAna Ingrese el volumen a través de los medidores de agua de compensacion que activaran el
relevador.

Bleed Volume Ingrese el volumen a través de los medidores de agua de purga que desactivaran el
relevador.

Makeup Meter Seleccione el medidor de agua de compensacion de la lista desplegable.

Makeup Meter 2 Seleccione el medidor de agua de compensacion de la lista desplegable, si aplica, o
déjelo en Ninguno.

Bleed Meter Seleccione el medidor de agua de purga de la lista desplegable.

Bleed Meter 2 Seleccione el medidor de agua de purga de la lista desplegable, si aplica, o déjelo en
Ninguno.
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5.3.26 Relevador o Salida Analoga, Modo de Control de Variable de Pertur-
bacién
Disponible tinicamente para 4-20 mA y canales de salida de relevador de pulsos.

Estos modos de control generan una salida combinando contribuciones de una salida de control Primaria, una
Entrada de Perturbacion y una Entrada de Disparo en diversas maneras. Cuando esta activa la entrada discreta de
disparo de perturbacion, la entrada de perturbacion se multiplica por la salida primaria para determinar la salida del
porcentaje de control. Una seleccion alterna del modo de disparo del calculo (Usar Perturbacion) esta disponible
para cambiar simplemente a la salida de perturbacion cuando el disparo esta activo (en lugar de combinar los dos
valores).

Como una mejora futura, la Salida Primaria y otras salidas que se usen como salidas de control alternas seran Sali-
das Virtuales. Por ahora, estas requeriran una salida fisica que no esta conectada a ningin dispositivo controlado.

Algunos ejemplos de aplicaciones
Control de pH En Linea Ajustado para Flujo

Dirija el control de pH de retroalimentacion en un tubo empleando una Salida Primaria de PID o modo de control
Proporcional, en donde la Entrada de Perturbacidn usa una tasa de flujo para suministrar un multiplicador para
ajustar la salida. Esto es control de retroalimentacion primario con una accion de control de alimentacion anticipa-
da. No se requiere Disparo.

Dosificacion de quimico en proporcién a Flujo Ajustado para pH

Si el flujo entrante es variable pero el pH del agua es relativamente Constantee, dosifique el quimico usando el
modo del control Proporcional de Flujo, en donde la Entrada de Perturbacion usa una tasa de flujo para suminis-
trar un multiplicador para ajustar la salida. Esto es control de alimentacion anticipada primario con una accion de
control de retroalimentacion. No se requiere Disparo.

Alternar Control Durante una Condiciéon de Alteracion

Algunas aplicaciones de perturbacion requieren cambiar de un modo de control a un modo de control diferente (o
un modo similar con diferentes ajustes de control) durante una condicion de alteracion. La Salida Primaria se po-
dria ajustar a Control proporcional de pH, con la Entrada de perturbacion seleccionada como algoritmo de control
Proporcional de flujo. Se podria seleccionar una Entrada de Disparo como salida del relevador, que se activa si

la tasa de flujo es demasiado alta o demasiado baja. Estas condiciones dispararian un cambio de control de pH a
control basado en flujo.

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen el % de salida, el modo HOA o estado de Interbloqueo, las alarmas
relacionadas con esta salida, el % de Salida primaria, el valor de la Entrada de perturbacion, el tiempo activado
del ciclo actual, el tiempo activado acumulado, la salida bruta (en mA o pulsos/min.), el tipo de relé y el ajuste de
modo de control actual.

Configuraciones }t

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al relé.

Salida Minima Ingrese el % de salida mas bajo. Si la salida debe estar desactivada en el punto de
ajuste, esto sera 0%.

Salida Maxima Ingrese el % de salida mas alto.

Tiempo Max Man Ingrese el % de salida deseado cuando la salida estd en modo Manual.

Off Mode Salida Soélo para salidas analogas. Ingrese el valor de mA de salida deseado cuando la salida

estad en modo Apagado, o esta siendo Interbloqueada, o durante una calibracion del
sensor que se utilice como salida. El rango aceptable es 0 a 21 mA.
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Maxima Proporcion

Solo para salidas de pulsos. Ingresa la tasa de pulso maxima para la cual se disefi6 la
bomba contadora para aceptar (rango de 10 - 360 pulsos/minuto).

Error Salida

Sélo para salidas analogas. Ingresa los mA de salida deseados cuando el sensor no esta
proporcionando al controlador una sefial valida. El rango aceptable es 0 a 21 mA.

Primary Salida

Seleccione la salida de control que se usara junto con la entrada de perturbacion para
calcular la sefial de control para la salida de perturbacion.

Disturbance Entrada

Seleccione la entrada virtual o salida analoga que se usara junto con la Salida Primaria
para calcular la sefial de control para la salida de perturbacion.

Trigger Entrada

Seleccione una entrada digital o salida del relevador tipo estado que se usara para ini-
ciar el control de perturbacion, o seleccione Ninguno si el control de perturbacion estara
activo todo el tiempo.

Activated

Solo aparece si la Entrada de Disparo es diferente a Ninguno. Si una entrada digital es
la Entrada de disparo, seleccione entre Cuando esta abierto o Cuando esté cerrado. Si
una salida del relé es la Entrada de disparo, seleccione entre Cuando esta activado o
Cuando esta desactivado.

Trigger Mode

Solo aparece si la Entrada de Disparo es diferente a Ninguno. Seleccione la accion que
se tomara cuando se haya activado el algoritmo de control de perturbacidén. Multiply
(multiplicar) se usa para calcular la sefial de control multiplicando el valor Entrada de
Perturbacion por el valor de la salida de control primaria. Use Disturbance (usar pertur-
bacion) se usa cuando la Entrada de Perturbacion seleccionada es una salida de control,
y la accion deseada es usar este algoritmo de control diferentes al estar en el estado de
perturbacion.

5.3.27 Salida Analoga, Modo de Control Proporcional

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen el % de salida, modo de HOA o estado de Interbloqueo, a tiempo
acumulado, alarmas que se relacionan a esta salida, ciclo a tiempo actual, tipo de relevador y, la configuracion de

modo de control actual.

N

Configuraciones g4

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al relé.

Setpoint

Ingrese el valor del proceso del sensor en el cual el % de salida sera el % minimo programa-
do.

Banda Proporc

Ingrese el valor del proceso del sensor alejado del punto de ajuste en el cual el % de
salida sera el % maximo programado.

Salida Minima

Ingrese el % de salida mas bajo. Si la salida debe estar desactivada en el punto de
ajuste, esto sera 0%.

Salida Maxima

Ingrese el % de salida mas alto.

Tiempo Max Man

Ingrese el % de salida deseado cuando la salida estd en modo Manual.

Off Mode Salida

Ingrese el valor de mA de salida deseado cuando la salida esta en modo Apagado, o esta siendo
Interbloqueada, o durante una calibracion del sensor que se utilice como salida. El rango acept-
ablees 0 a21 mA.

Error Salida

Ingresa los mA de salida deseados cuando el sensor no esta proporcionando al controla-
dor una senal valida. El rango aceptable es 0 a 21 mA.

Entrada

Seleccione la entrada del sensor que se usara para control proporcional.

Direccion

Seleccione la direccion de control.
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5.3.28 Salida Analoga, Modo Proporcional de Flujo

Descripcion general

En el modo de control Proporcional de Flujo, el controlador monitorea la tasa de flujo a través de un medidor de
flujo analogo o digital, y ajusta continuamente la banda proporcional de salida analoga (4-20 mA) para alcanzar un
nivel de PPM objetivo.

El usuario ingresa el valor PPM objetivo y los datos necesarios para calcular la banda proporcional (la tasa de flujo
de agua a la cual ocurrira la tasa de pulso maxima) requerida para mantener el valor PPM objetivo con esa tasa de
flujo de agua.

% salida = PPM QObjetivo Tasa de Flujo de Agua (litros/minuto o galones/minuto)
Ciclos x Capacidad de la Bomba (litros o galones/hora) x Ajuste de la Bomba (%) x Peso Especifico x 166.67

% salida = PPM Objetivo x Tasa de Flujo de Agua (m3/minuto)

Ciclos x Capacidad de la Bomba (litros/hora) x Ajuste de la Bomba (%) x Peso Especifico x 0.16667

Operacién de control

Si la salida esta activa continuamente durante un tiempo mayor al Limite de Tiempo de Salida, la salida se desacti-
vara.

Detalles de la salida
Los detalles para este tipo de salida incluyen el % de salida, el modo HOA o estado de Interbloqueo, las alarmas

relacionadas con esta salida, el tiempo activado del ciclo actual, el tiempo activado acumulado total, los ciclos de
concentracion, la salida de mA y el ajuste de modo de control actual.

N

Configuraciones g4

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al relé.

Target Ingrese el punto de ajuste de PPM deseado para el producto.

Capacidad Bomba Ingrese la tasa de flujo maxima para la bomba dosificadora.

Config Bomba Ingrese el ajuste de longitud de carrera para la bomba dosificadora, en porcentaje.

Gravedad Especifica | Ingrese el peso especifico del producto que se agregara.

Tiempo Max Man Ingrese el % de salida deseado cuando la salida estd en modo Manual.

Off Mode Salida Ingrese el valor de mA de salida deseado cuando la salida esta en modo Apagado, o esta siendo
Interbloqueada, o durante una calibracion del sensor que se utilice como salida. El rango acept-
ablees 0 a21 mA.

Error Salida Ingresa los mA de salida deseados cuando el sensor no esta proporcionando al controla-
dor una senal valida. El rango aceptable es 0 a 21 mA.

Flow Entrada Seleccione el medidor de flujo que se usard como entrada para este relevador de control.

Cycles Entrada Seleccione la entrada virtual que estd programada como célculo de Relacion de la

conductividad del sistema/conductividad de compensacion, o seleccione Ninguno.

Limite Ciclos Bajo Ingrese el limite bajo para ciclos de concentracion, si se usa. El tiempo activado calculado
esta limitado a un valor maximo si los ciclos de concentracion bajan demasiado.

5.3.29 Salida analégica, Modo de control de PID

UNICAMENTE DISPONIBLE SI EL CONTROLADOR INCLUYE ElementoOS DE SALIDA ANALOGOS Y EL
MODO HVAC ESTA DESHABILITADO
El algoritmo de PID controla una salida analogica (4-20 mA) utilizando 16gica de control Proporcional-Inte-
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gral-Derivativa estandar. El algoritmo proporciona control de realimentacion basandose en un valor de error que

se calcula continuamente como la diferencia entre una variable de proceso medida y un punto de ajuste deseado.
Afinar ajustes especifica la respuesta para proporcional (el tamaio del error), integral (el tiempo que el error se ha
presentado) y, parametros derivativos (la tasa de cambio para el error). Con afinacidn apropiada, el algoritmo de
control de PID puede mantener el valor del proceso cerca del punto de ajuste mientras minimiza la excedencia de o
la falta de.

Error normalizado

El valor de error contra el punto de ajuste que se calcula por medio del controlador, se normaliza y representa como
por ciento de escala completa. Como resultado, los pardmetros de afinacion que ingresa el usuario no dependen de
la escala de la variable de proceso y la respuesta de PID con configuraciones similares sera mas consistente aun al
utiliza diferentes tipos de entradas

de sensor.

La escala que se utiliza para normalizar el error es dependiente del tipo de sensor que se seleccione. Como prede-
terminado, se utiliza el rango nominal completo del sensor. Este rango es editable por medio del usuario si se desea
control mas estrecho.

Formularios de ecuacién de PID

El controlador soporta dos diferentes formularios de ecuacion de PID como se especifica por medio de la configu-
racion de Formulario de ganancia. Los dos formularios requieren diferentes unidades para entrada de los paramet-
ros de afinacion de PID.

Estandar

El formulario estandar se emplea mas cominmente en la industria porque sus configuraciones se basan en tiempo,

para los coeficientes integral y derivativo son mas significativos. Este formulario se selecciona como predetermina-
do.

Parametro Descripcion Unidades

K Ganancia sin unidad

T, Tiempo Integral segundos o segundos/repetir
T, Ganancia Derivativa segundos

Salida (%) =K | e(t) +% [ewd+T d;f)

Parametro Descripcion Unidades

e(t) Error actual % de escala completa

dt Tiempo delta entre lecturas segundos

de(t) Diferencia entre Error Actual y Error Anterior % de escala completa
Paralelo

El formulario paralelo permite al usuario ingresar todos los pardmetros como Ganancias. En todos los casos, los
valores de ganancia mas grandes resultan en respuesta de salida mas rapida. Este formulario se utiliza en el con-
tralor WebMaster y se emplea interNombrente por medio del Modulo de control.

Parametro Descripcion Unidades
K Ganancia Proporcional sin unidad
K. Ganancia Integral 1/ segundos
K, Ganancia Derivativa segundos
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Salida (%) =K e +K f e(t)dt + K dflg)

Manejo de Valor integral

Para determinar el componente integral del calculo de PID, el software del controlador tiene que mantener una
ejecucion total del area acumulada bajo la curva de error (Curva integral). El signo del valor agregado a la Integral
actual, acumulado durante cada ciclo, puede ser positivo o negativo basandose en el ajuste de Direccion actual asi
como en los valores relativos de la lectura del proceso actual y en el punto de ajuste.

Control de anulacién

La Integral actual se acumula cuando la salida se establece en modo Auto. Si el controlador se camba a modo Apa-
gado, el valor ya no se acumula, pero no se borra. Por lo tanto, el control de PID se reanudara donde se dejo apaga-
do si el controlador se cambia de Apagado de regreso a Auto. De manera similar, la acumulacion de la Integral de
control se suspendera si la salida se interbloquea y se reanudara después de que se quite el bloqueo.

Transferencia sin perturbaciones

Cuando la salida se cambia de modo Manual a Auto, el controlador calcula un valor para la Integral actual utili-
zando el error actual para generar el mismo por ciento de salida que para la configuracién de Salida manual. Este
calculo no utiliza la configuracion de afinacion derivativa para minimizar errores de fluctuaciones momentaneas en
las sefal de salida. Esta caracteristica asegura una transicion suave de control manual a automatico con excedencia
de o falta de minimas, por tanto tiempo como el usuario establezca el porcentaje de Salida manual cerca al valor
que se espera requiera el proceso para control optimo en modo Auto.

Supresion de enrollamiento

El valor de la integral actual que se esta acumulando mientras la salida se establece en Auto puede volverse muy
grande o muy pequefio si el valor del proceso permanece en el mismo lado del punto de ajuste por un periodo de
tiempo prolongado. Sin embargo, el controlador puede no ser capaz de continuar respondiendo si la salida ya se
encuentra establecida en los limites minimo o maximo (0-100% como predeterminado). Esta condicion se refiere
como Cierre de enrollamiento y pueden resultar excedencia de o falta de graves después de haber terminado un
trastorno prolongado.

Por ejemplo, si el valor del proceso permanece muy debajo del punto de ajuste a pesar de una salida de control
estando enclavada al 100%, la Integral actual continuara acumulando errores (Enrollamiento). Cuando el valor del
proceso finalmente suba por encima del punto de ajuste, los errores negativos comenzaran a disminuir el valor In-
tegral actual. Sin embargo, el valor puede permanecer grande lo suficiente para mantener la salida al 100% mucho
tiempo después de que se satisfaga el punto de ajuste. El controlador excedera del punto de ajuste y el valor del
proceso continuara subiendo.

Para optimizar recuperacion del sistema después de situaciones de enrollamiento, el controlador suprime actual-
izaciones para la Integral actual que pudieran llevar a la salida més alla de su limite minimo o maximo. Idealmente,
se afinaran los parametros de PID y los Elementoos de control (bomba, valvulas, etc.) se calibraran apropiadamente
de modo que la salida nunca alcance su limite minimo o méximo durante operaciones de control normal. Pero con
esta caracteristica de supresion de enrollamiento, la excedencia de se minimizara si ocurre esa situacion.

Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen el valor de la salida analdgica en %, modo MAA o estado de Interblo-
queo, valor de entrada, integral actual, tiempos de encendido actual y acumulado, alarmas que se relacionan a esta
salida y, configuracion de modo de control actual.

Setpoint Entrada numérica de un valor de proceso que se utiliza como un objetivo para control
de PID. El valor predeterminado, el formato de unidades y de despliegue (nimero de

lugares decimales) que se utilizan durante la entrada de datos se definen basandose en
la configuracion de canal de Entrada seleccionada.

Gan Cuando la configuracion del Formulario de ganancia es Estandar, este valor sin unidad se
multiplica por el total de los términos proporciona, integral y derivativo para determinar
el porcentaje calculado de salida.

Proportional Gan Cuando la configuracion del Formulario de ganancia es Paralela, este valor sin unidad se
multiplica por el error normalizado (valor de proceso actual contra punto de ajuste) para
determinar el componente proporcional del porcentaje calculado de salida.
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Tiempo Integral

Cuando la configuracion del Formulario de ganancia es Estandar, este valor se divide
dentro de la integral del error normalizado (area debajo de la curva de error), luego se
multiplica por la ganancia para determinar el componente integral del porcentaje calcu-
lado de salida.

Ganancia Integral

Cuando la configuracion del Formulario de ganancia es Paralela, este valor se multipli-
ca por la integral del error normalizado (area debajo de la curva de error) para determi-
nar el componente integral del porcentaje calculado de salida.

Tiempo Derivativa

Cuando la configuracion del Formulario de ganancia es Estandar, este valor se multipli-
ca por el cambio en error entre la lectura actual y la lectura anterior, luego se multiplica
por la Ganancia para determinar el componente derivativo del porcentaje calculado de
salida.

Derivative Gan

Cuando la configuracion del Formulario de ganancia es Paralela, este valor se multipli-
ca por el cambio en error entre la lectura actual y la lectura anterior, para determinar el
componente derivativo del porcentaje calculado de salida.

Reset PID Integral

El Valor integral de PID es una ejecucion total del area acumulada bajo la curva de
error (Integral actual). Cuando se selecciona esta opcidon de menu, este total se ajusta a
cero y el algoritmo de PID se restablece a su estado inicial.

Salida Minima

Ingresa el valor de salida mas bajo posible (normalmente 0%).

Salida Maxima

Ingresa el valor de salida mas alto posible como un porcentaje.

Off Mode Salida

Ingresa el valor de mA de salida deseado cuando la salida esta en modo Apagado, o esta
siendo Interbloqueada, o si el Limite de tiempo de salida expir6, o durante una cali-
bracion del sensor que se utiliza como una salida. También si hay un Lavado de sonda
programado para el sensor y, la opcion de Modo de sensor se establece en Deshabilitar
la salida durante el ciclo de Lavado (si la opciéon de Modo de sensor se establece en
Mantener, la salida mantiene su ultima configuracion y la Integral no se actualiza du-
rante el Lavado). El rango aceptable es 0 a 21 mA.

Error Salida

Ingresa los mA de salida deseados cuando el sensor no esta proporcionando al controla-
dor una senal valida. El rango aceptable es 0 a 21 mA.

Entrada

Selecciona el sensor a utilizar por esta salida.

Direccion

Establece la direccion de control. Esta configuracion se utiliza para determinar el signo
del error calculado (valor de proceso actual contra punto de ajuste) y permite control
flexible con valores positivos solamente para todos los parametros de afinacion de PID.

Entrada Minima

El extremo bajo del rango de entrada del sensor, que se utiliza para normalizar errores en
porcentaje de unidades de escala completa. Estos valores se establecen para el rango nom-
inal del sensor de entrada seleccionado como predeterminado.

Entrada Maxima

El extremo alto del rango de entrada del sensor, que se utiliza para normalizar errores en
porcentaje de unidades de escala completa. Estos valores se establecen para el rango nom-
inal del sensor de entrada seleccionado como predeterminado.

Form Ganancia

Selecciona el Formulario de la ecuacion de PID que se utiliza para ingresar parametros
de afinacion.

5.3.30

Salida Analoga, Modo Manual
Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen % de salida analdgica, modo de HOA o estado de Interbloqueo, tiem-
po activado acumulado, alarmas relacionadas con esta salida, ciclo de tiempo activado actual y el ajuste de modo

de control actual.

¥

Configuraciones g%

Una salida andloga Manual se activara si el modo MAA es Manual o, si es Activado Con otro canal. No hay
parametros programables adicionales
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5.3.31 Salida Analoga, Modo de Retransmitir
Detalles de la salida

Los detalles para este tipo de salida incluyen el % de salida, modo de HOA o estado de Interbloqueo, a tiempo
acumulado, alarmas que se relacionan a esta salida, ciclo a tiempo actual, tipo de relevador y, la configuracion de
modo de control actual.

Configuraciones >{

Toque el icono de Configuraciones para ver o cambiar las configuraciones que se relacionan al relé.

Valor 4mA Ingrese el valor del proceso para corresponder a una sefial de salida de 4 mA.
Valor 20mA Ingrese el valor del proceso para corresponder a una sefial de salida de 20 mA.
Tiempo Max Man Ingrese el % de salida deseado cuando la salida esta en modo Manual.

Error Salida

Ingrese el % de salida deseado cuando la sefial de entrada es invalida (Modo de error).

Entrada

Seleccione la entrada del sensor a retransmitir.

5.4

, N ¢
Menu de Configuracion #4§

El Menu Configuracion se usa para ajustes y actividades que no estan unidas a Entradas o Salidas.

5.4.1 Configuracién Global

Fecha Ingrese el afio, mes y dia actuales.

Tiempo Ingrese la hora actual (hora militar), minuto y segundo.

Nombre Ingrese el nombre que ayudard a identificar al controlador cuando se conecte con VTouch.

Localizacion Ingrese la ubicacion que ayudard a identificar al controlador cuando se conecte con
VTouch.

Unidades Globales | Seleccione las unidades que se usaran para ajustes de longitud de cable y calibre de cable,
métricas o imperiales.

Unidades Temp Seleccione entre Fahrenheit y Celsius.

Retraso Alarma Ingrese la cantidad de tiempo que hay que esperar tras encender el controlador antes de
que las condiciones de la alarma sean consideradas validas.

Modo HVAC Active Modos HVAC para aplicaciones de torres de enfriamiento y calderas en las que
se requieran los modos de control para Contador de Tiempo de Biocida, Purga y Dosi-
ficacion, Exudacion y luego Dosificacion y Muestreo Intermitente. Desactive Modos
HVAC si estos modos de control no son necesarios y un modo de control del contador de
tiempo mas genérico reemplazara el contador de tiempo de Biocida.

Lenguaje Seleccione el idioma que usara el software.

5.4.2 Ajustes de Seguridad
Log Out Controla- | Cuando esta Habilitada la Seguridad, y después de haber ingresado la contrasena, el
dor controlador requiere el uso inmediato de una contrasefia para calibrar o cambiar los ajustes.

Una vez que haya terminado de hacer cambios, cierre la sesion para evitar que alguien mas
haga cambios no autorizados. Si no cerré la sesion manualmente, el controlador cerrara la
sesion automaticamente después de 10 minutos de inactividad.

Configuracion Se-
guridad

Seleccione Enable (habilitar) para que sea obligatorio usar una contrasefia para calibrar o
cambiar los ajustes, o Disable (deshabilitar) para permitir la calibracion y los cambios a

los puntos de ajuste sin contrasefia. Para habilitar la seguridad, primero se debe ingresar la
contrasefia predeterminada, luego tocar Enabled (habilitado) y posteriormente tocar el icono
Confirm (confirmar).
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Contrasena

Se usa para cambiar la contrasefia de la pantalla tactil necesaria para la plena capacidad de
configuracion si se ha habilitado la seguridad. La contrasefia local predeterminada es 5555.
Esta se puede y se debe cambiar usando este menu si esta habilitada la Seguridad.

5.4.3

Ajustes de Ethernet

No aparecera si esta instalada una tarjeta WiFi de tipo Solo WiFi.

Config DHCP Seleccione Enabled (habilitado) para obtener una direccion IP de la LAN o Deshabilita-
do (deshabilitado) para usar una direccion IP fija.

IP Controlador Ingrese la direccion IP predeterminada para usar una red si no esta disponible o si esta
deshabilitado DHCP.

Mascara Red Ingrese la mascara de red predeterminada para usar una red si no esté disponible o si
estd deshabilitado DHCP.

Gateway Red Ingrese la puerta de enlace predeterminada para usar una red si no esta disponible o si esta

deshabilitado DHCP.

DNS Servidor

Ingrese la direccion IP del servidor DNS predeterminado para usar si estd deshabilita-
do DHCP.

TCP Timeout No cambie del valor predeterminado de 1 segundo, a menos que lo indique servicio
técnico. El Tiempo de Espera del TCP solo se debe incrementar si la conexion en di-
recto VTouch se esta Restableciendo debido a una baja velocidad de conexion celular.

Status VTouch Seleccione Enabled (habilitado) para activar una conexion a VTouch, o Deshabilitado

(deshabilitado) para dejar de enviar datos y alarmas a VTouch.

Status Tiempo Conex-
ion

Seleccione Enabled (habilitado) para permitir la capacidad de acceder a la pro-
gramacion del controlador y archivos de registros en forma remota usando VTouch,
o Deshabilitado (deshabilitado) para evitar la conexion remota al controlador usando
VTouch. El controlador atin puede enviar datos y alarmas a VTouch, pero el icono
LiveConnect no aparecera en las paginas web de VTouch.

Periodo Actualizacion | Ingrese el tiempo entre actualizaciones de datos que se envian a VTouch.
Tiempo Excedido Re- | Ingrese el tiempo maximo permitido para que responda VTouch.
spuesta

544 Detalles de Ethernet

Los Detalles de Ethernet son unicamente para informacion y muestran los ajustes de Ethernet actualmente en uso,
y la historia reciente de la conexién VTouch. No aparecer si estd instalada una tarjeta WiFi de tipo Solo WiFi.

Alarmas Muestra las alarmas activas relacionadas con Ethernet

Estado DHCP Muestra si la conexion a la red LAN usando DHCP fue exitosa o no.

IP Controlador Muestra la direccion IP que esta usando actualmente el controlador.

Mascara Red Muestra la direccion de mascara de red que esta usando actualmente el controlador.

Gateway Red Muestra la direccion de la puerta de enlace que estd usando actualmente el controlador.

DNS Servidor Muestra la direccion del servidor DNS que estd usando actualmente el controlador.

Direccion MAC Muestra la direccion MAC de la tarjeta de Ethernet.

Ult Config VTouch Muestra la fecha y la hora del ultimo intento de enviar datos de configuracion al servidor de

VTouch.

Ult Acceso VTouch Muestra la fecha y la hora del tltimo intento de enviar datos al servidor de VTouch.

545 Ajustes de WiFi

Solo aparecera si esta instalada una tarjeta de opcion WiFi.
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Hay dos tipos de tarjetas WiFi que estan disponibles.

El tipo de tarjeta Solo WiFi deshabilitard la conexion alambrica a Ethernet del controlador cuando esté unida al
controlador. El controlador podra conectarse a una Red de area local (LAN) a través del Modo Infraestructura, o
podra conectarse a una PC, tablet o teléfono celular a través del Modo Ad-Hoc. No podra tener una conexion alam-
brica a Ethernet con una LAN o dispositivo de puerta de enlace celular y también conectarse a una tablet a través
del Modo Ad-Hoc. Esta configuracion es inherentemente mas segura.

Las tarjetas WiFi de tipo doble conexion no deshabilitan la conexion alambrica del controlador cuando estan uni-
das al controlador. Esto permite una conexion simultanea con una puerta de enlace celular (Ethernet) y una LAN
(WiFi, usando el modo Infraestructura), o a una LAN (Ethernet) y una PC, tablet o teléfono celular cercanos (WiFi,
usando el modo Ad-Hoc). Esta configuracion es inherentemente menos segura, ya que no se puede garantizar que
sea imposible puentear entre las dos conexiones.

WiFi Mode Seleccione entre Modo Infraestructura, Modo Ad-Hoc o Deshabilitado (deshabilitado).
SSID Modo Infraestructura Ingrese el SSID de la conexion a la red inalambrica de la LAN.
Key Modo Infraestructura Ingrese la clave necesaria para conectarse a la conexidn inalam-

brica de la LAN.

Gateway Connection

Modo Infraestructura Solo aparece si esta instalada una tarjeta WiFi de tipo WiFi/Ether-
net dual. Seleccione cudl conexion, Ethernet o WiFi, proporcionara la funcion de Puerta
de enlace. Esto significa que todas las conexiones a Internet externas, como VTouch o
correos electronicos, tendran como valor predeterminado usar esta conexion.

Tome en cuenta que si la conexion seleccionada ya no esta disponible, el controlador
cambiard a usar la otra conexion. Sin importar la conexion que se esté usando, los menus
para habilitar o deshabilitar VTouch o Live Connect estaran disponibles solamente en el
menu de la conexion seleccionada.

Config DHCP

Modo Infraestructura Habilite para permitir que el controlador obtenga su direccion
IP y otros ajustes de la red de la LAN o deshabilite para ingresar esta informacion
manualmente.

IP Controlador

Modo Infraestructura Solo aparece si esté instalada una tarjeta WiFi de tipo WiFi/
Ethernet dual, y el ajuste DHCP esta colocado en Deshabilitado. Ingrese manualmente
la direccion IP para el controlador.

Mascara Red

Modo Infraestructura Solo aparece si esta instalada una tarjeta WiFi de tipo WiFi/
Ethernet dual y el ajuste DHCP esta colocado en Deshabilitado. Ingrese manualmente
la direccidon de mascara de red de la red para el controlador.

Gateway Red

Modo Infraestructura Solo aparece si esté instalada una tarjeta WiFi de tipo WiFi/
Ethernet dual y la Conexion de puerta de enlace esta seleccionada como WiFi, y el
ajuste DHCP esta colocado en Deshabilitado. Ingrese manualmente la direccion de la
puerta de enlace que sera usada por el controlador al estar conectado a la LAN.

DNS Servidor

Modo Infraestructura Solo aparece si esta instalada una tarjeta WiFi de tipo WiFi/
Ethernet dual y la Conexion de puerta de enlace esta seleccionada como WiFi, y el
ajuste DHCP esté colocado en Deshabilitado. Ingrese manualmente la direccion para
el servidor DNS que usara el controlador.

Ad-Hoc SSID

Modo Ad-Hoc. Ingrese el SSID que el controlador puede transmitir como conexion de
red inalambrica disponible. El ajuste predeterminado es “ControladorModel_Serial-
Number”

Ad-Hoc Configuracion
Seguridad

Modo Ad-Hoc. Seleccione el protocolo de seguridad usado por la conexién de la red
inalambrica del controlador.

Ad-Hoc Key

Modo Ad-Hoc. Ingrese la clave necesaria para conectarse a la conexion inalambrica
del controlador. Se requieren entre 8 y 64 caracteres.

SSID Broadcast

Modo Ad-Hoc. Seleccione si la tarjeta de red inalambrica del controlador transmitira
su SSID o no.
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TCP Timeout

No cambie del valor predeterminado de 1 segundo, a menos que lo indique servicio
técnico. El Tiempo de Espera del TCP solo se debe incrementar si la conexion en di-
recto VTouch se esta Restableciendo debido a una baja velocidad de conexion celular.

Temporary Ad-Hoc

Modo Infraestructura Habilite si es deseable permitir que el controlador se desconecte
del Modo Infraestructura y cambie a un modo Ad-Hoc con limite de tiempo, para dar
un usuario acceso temporal al controlador sin permitir que ese usuario acceda a la red.

Begin Temporary Ad-
Hoc Mode

Modo Infraestructura Solo aparece si esta habilitado Ad-Hoc temporal. Oprima para
comenzar la conexién y el temporizador del modo Ad-Hoc temporal.

Ad-Hoc Tiempo Limit

Modo Infraestructura Solo aparece si esta habilitado Ad-Hoc temporal. Introduzca el
limite de tiempo de la conexion de modo Ad-Hoc temporal.

5.4.6

Detalles de WiFi

Solo aparecera si esta instalada una tarjeta de opcion WiFi.

Los Detalles de WiFi son solo para informacion y muestran los ajustes de red actualmente en uso.

WiFi Status Muestra si la conexion WiFi esta habilitada o deshabilitada.

Signal Strength Muestra la fuerza de la sefial en el rango de -100 a -30 dBm

RSSI Muestra el porcentaje de Fuerza relativa de la sefial recibida (0 % = -100 dBm y 100
% es mayor a -49 dBm).

WiFi Channel Muestra el canal WiFi que estd usando actualmente el controlador.

Alarmas Muestra las alarmas activas relacionadas con WiFi.

Estado DHCP Muestra si la conexion al dispositivo usando DHCP fue exitosa o no.

IP Controlador Muestra la direccion IP que esta usando actualmente el controlador.

Mascara Red Muestra la direccion de mascara de red que esta usando actualmente el controlador.

Gateway Red Muestra la direccion de la puerta de enlace que esta usando actualmente el controla-

dor.

Configuracion Seguri-

Muestra el protocolo de seguridad que estd usando actualmente el controlador.

dad Protocol

DNS Servidor Muestra la direccion del servidor DNS que esta usando actualmente el controlador

BSSID/Direccion MAC | Muestra la direccion BSSID/MAC de la tarjeta WiFi.

FCCID Muestra el codigo de ID FCC, si corresponde (EUA).

ICID Muestra el codigo de ID IC, si corresponde (Canada).

Ult Config VTouch Muestra la fecha y la hora del altimo intento de enviar datos de configuracion al servi-
dor de VTouch.

Ult Acceso VTouch Muestra la fecha y la hora del ltimo intento de enviar datos al servidor de VTouch.

Live Connect Status

Muestra el estado del tinel Live Connect.

5.4.7

Comunicaciones remotas (Modbus o BACnet)

Este menu aparecerd solo si una de las claves de activacion de Comunicaciones remotas ha sido importada dentro
del controlador, ya sea por la fabrica al momento de ordenar, o posteriormente utilizando un archivo de activacién

de campo.

Para agregar la caracteristica de Comunicaciones remotas en el campo, adquiera el archivo de la clave de acti-
vacion y guardelo en una unidad USB, como el unico archivo almacenado en el directorio raiz de la memoria.
Inserte la memoria dentro del puerto de USB del controlador. Vaya al Menu de configuracion (Configuration),
luego a Utilidades de archivo (File Utilities), después a Importar archivo de configuracioén de usuario (Impo Config
Usuario). Presione el icono de confirmar (Confirm) para comenzar el proceso de activacion.

La pantalla reportara si la importacion tuvo éxito o no. El archivo de la clave de activacion es inicamente valido
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para el numero de serie del controlador para el cual se adquirio.

Para una descripcion completa de la caracteristica de Modbus y del mapa de registro, consulte el manual de instruc-
ciones de Modbus por separado. Para una descripcion completa de la caracteristica BACnet y una lista de instancias de
objeto, consulte el manual de instrucciones BACnet que se suministra por separado.

Comm Status Seleccione Modbus 0 BACnet para habilitar uno de los protocolos, o Deshabilitado
(deshabilitado).
Data Format Solo Modbus. Selecciona recibir datos de Modbus en formato Estandar (flotante) o en

formato Inverso flotante

Device ID Solo BACnet. Ingrese la identificacion del dispositivo para el controlador. El valor pre-
determinado estara basado en el nimero de serie del controlador.

Red Solo BACnet, si estd instalada la tarjeta WiFi de conexion doble. Seleccione la conex-
16n que se usara para comunicaciones BACnet; Ethernet o WiFi.

Data Port El puerto convencional para datos Modbus es el puerto 502, y para BACnet es el
47808. Ingrese el puerto usado si es no convencional.

Verbose Logging Si esta Habilitado registrar, todas las solicitudes de Modbus o BACnet se registraran
en el Registro de Eventoos (todos los errores, la funcion llamada, el registro de arran-
que, el numero de registros, el valor del primer registro, solicitudes de obtener objeto).
Este es util cuando se configura por primera vez el HMI, pero rapidamente llenara el
Registro de Eventoo si no se Deshabilita durante la operacion normal. La funcion de
Registro Detallado se deshabilitara automaticamente luego de que se realice el ciclo
de energia para el controlador.

54.8 Ajustes de Reportes de Correo Electréonico

NOTA: Para preparar ¢l contenido del reporte de Grafica, conecte utilizando un buscador mediante Ethernet o WiFi y
vaya al a pagina web de Grafica. Ver seccion 6.

Report #1 (through 4) | Ingrese a este ment para activar y configurar un reporte enviar por correo electronico,
a través de los menus siguientes:

Report Tipo | Seleccione el tipo de reporte para enviar por correo electronico: Ninguno, Alarma,
Registro de Datos, Grafica, o Resumen (la pagina web de Inicio mostrando un Resu-
men de condiciones actuales).

Destino Email | Seleccione hasta 8 direcciones de correo electronico a las cuales puedan ser enviados
los reportes tocando el cuadro de verificacion. Las direcciones se ingresan en el menu
Direcciones de Correo Electronico que se describié anteriormente.

Repe | Solo aparece si el Tipo de Reporte es Registro de Datos, Grafica o Resumen.
Seleccione la frecuencia con que se repetira el envio del reporte: Ninguna, Cada Hora, Diari-
amente, Cada Semana o Cada Mes.

Reports Per Dia | S6lo aparece si el Tipo de Reporte es Registro de Datos, Grafica o Resumen.

Sélo aparece si la repeticion esta ajustada a Cada Hora. Seleccione el nimero de re-
portes por dia: 2, 3, 4, 6, 8, 12 0 24. El reporte se envia a la Hora del Reporte y luego
espaciados con regularidad a lo largo del dia.

Dia | Solo aparece si el Tipo de Reporte es Registro de Datos, Grafica o Resumen.
Solo aparece si la repeticion esta ajustada a Semanalmente. Elija el dia de la semana
en el que se enviara el reporte.

Dia of Month | S6lo aparece si el Tipo de Reporte es Registro de Datos, Grafica o Resumen.

Solo aparece si la repeticion esta ajustada a Mensualmente. Elija el dia del mes en
el que se enviara el reporte. Si el mes actual tiene menos dias que el nimero que se
ingreso, el reporte se enviara el ultimo dia del mes.

Report Tiempo | Solo aparece si el Tipo de Reporte es Registro de Datos, Grafica o Resumen.
Solo aparece si la repeticion esta ajustada a Diariamente, Semanalmente o Mensual-
mente. Ingrese la hora del dia para que se envie el reporte.
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Frecuencia Log

Sélo aparece si el Tipo de Reporte es Registro de Datos. Seleccione la cantidad de ti-
empo entre puntos de datos. La cantidad de tiempo permitida varia segun la repeticion
del reporte.

Modo Alarma

Solo aparece si el Tipo de Reporte es Alarma.
Elija enviar correos electronicos en Todas las Alarmas o s6lo Alarmas Seleccionadas.

Select Alarmas

Soélo aparece si el Tipo de Reporte es Alarma.

Sélo aparece si el Modo de Alarma esta ajustado a Alarmas Seleccionadas. Selecci-
one un canal de Entrada o Salida, Alarma del Sistema o Alarma de Red, luego toque el
cuadro de verificacion para alarmas individuales que dispararan un correo electronico a
la lista de destinatarios. Repita para tantos cuantos se desee.

Retraso Alarma

Solo aparece si el Tipo de Reporte es Alarma.

Ingrese la cantidad de tiempo que hay que esperar tras el disparo de la alarma antes
de que las condiciones de la alarma sean consideradas validas y se envie el correo
electronico.

Email Addresses

Ingrese hasta 8 direcciones de correo electronico a las cuales puedan ser enviados los
reportes.

Email Server

Seleccione el tipo de servidor de correo electronico que se usara: SMTP, ASMTP o
TLS/SSL

SMTP Server Ingrese la direccion del servidor SMTP, ya sea numérica o su nombre.

SMTP Port Ingrese el puerto que usara el servidor de correo electronico. El valor predeterminado
es el puerto 25 para SMTP, puerto 587 para ASMTP y puerto 465 para TLS/SSL.

From Address Ingrese la direccion de correo electronico del destinatario.

ASMTP UserNombre | Ingrese el nombre de usuario obligatorio para la autenticacion. Solo aparece si el tipo
de servidor de correo electronico es ASMTP o TLS/SSL.

ASMTP Password Ingrese la contrasefia obligatoria para la autenticacion. Solo aparece si el tipo de servi-

dor de correo electronico es ASMTP o TLS/SSL.

5.4.9 Ajustes de Pantalla

Inicio 1 Seleccione la entrada o salida que se mostrara en la 1™ linea de la pantalla de Inicio.
Inicio 2 Seleccione la entrada o salida que se mostrara en la 2% linea de la pantalla de Inicio.
Inicio 3 Seleccione la entrada o salida que se mostrara en la 3™ linea de la pantalla de Inicio.
Inicio 4 Seleccione la entrada o salida que se mostrara en la 4 linea de la pantalla de Inicio.
Inicio 5 Seleccione la entrada o salida que se mostrara en la 5 linea de la pantalla de Inicio.
Inicio 6 Seleccione la entrada o salida que se mostrara en la 6* linea de la pantalla de Inicio.
Inicio 7 Seleccione la entrada o salida que se mostrara en la 7* linea de la pantalla de Inicio.
Inicio 8 Seleccione la entrada o salida que se mostrara en la 8™ linea de la pantalla de Inicio.
Ajustar Pantalla Cambie el contraste y el brillo tocando las teclas de flecha. Si la pantalla se vuelve ilegi-

ble, es posible restablecer los ajustes predeterminados apagando la unidad y oprimiendo la
esquina inferior derecha de la pantalla tactil mientras se vuelve a encender.

Ajuste Auto Display

Si se ajusta a un tiempo distinto de cero, la iluminacion de fondo de la pantalla se atenu-
ara si no se toca la pantalla tactil durante ese periodo de tiempo. Al tocar la pantalla esta
volvera a su brillo normal.

Tecla Beep

Seleccione Enable (habilitar) para escuchar un pitido cuando se oprima un icono, o Dis-
able (deshabilitar) para silencio

5.4.10 Utilidades de Archivos

Estado Transfer Archivo Muestra el estado del ultimo intento de exportar un archivo

Rango Fecha Log

Selecciona cuanto tiempo atras para que sean descargados los datos: Desde la
descarga Anterior, las Gltimas 6 horas, hasta los tltimos 3 meses.
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Frecuencia Log

Seleccione la cantidad de tiempo entre puntos de datos. La cantidad de tiempo
permitida varia seglin el Rango de Registro de Datos. Si el Rango de Registro
de Datos se selecciona como descarga Desde Anterior, las opciones para fre-
cuencia de puntos de datos se limitaran por qué tan atrds en tiempo ocurrio la
ultima descarga.

Export Data Log File Guarde el archivo Registro de Datos, segtin se define con los ajustes anteriores
de Rango de Registro de Datos y Frecuencia de Registros, en una memoria
USB.

Exp Registro Eventos Guarde el archivo Registro de Eventoos en una memoria USB. Este registra

cambios al punto de ajuste, calibraciones del usuario, alarmas, cambios al esta-
do del relevador, exportaciones de archivos, etc.

Exp Registro Sist

Guarde el archivo de Registro del Sistema en una memoria USB. Este registra
cambios de hardware, actualizaciones de software, calibraciones automaticas,
pérdida de corriente, problemas a nivel sistema, etc.

Exp Archivo Config Usuario

El archivo de Configuracion del Usuario contiene todos los ajustes para el contro-
lador. Ingrese a este menu para guardar los ajustes del controlador a una memoria
USB para usarlos mas adelante si se requiere restablecer los ajustes a este contro-
lador, o para programar controladores adicionales con los mismos ajustes de éste.
Toma varios minutos crear el archivo y transferirlo a la memoria.

Impo Config Usuario

El archivo de Configuracion del Usuario contiene todos los ajustes para el con-
trolador. Inserte una memoria USB que contenga el archivo de Configuracion
deseado. Ingrese a este menu para importar el archivo de la memoria al contro-
lador.

Restaurar Config Fabrica

Ingrese a este ment para restablecer todas las configuraciones a los valores predeter-
minados de fabrica. jSe perderan todos los cambios que se hicieron previamente a
las configuraciones!

Actualizacion Software

Inserte una memoria USB que tenga el archivo de actualizacion almacenado en al
directorio raiz en el conector para USB debajo del tapon hermético en la en la parte
exterior del panel delantero (ver figura 19). Toque el icono Confirm (confirmar) y
luego toque el icono Confirm (confirmar) para comenzar la actualizacion.

NOTA: Para mantener la calificacion IP65, siempre retire la memoria y vuelva a colocar firmemente el tapon sobre
el conector para USB cuando no esté en uso.

5.4.11

Detalles del Controlador

Controlador

Muestra el nombre para el grupo de ajustes predeterminados usados tal como fue fabri-
cado

Product Nombre

Muestra el modelo del controlador tal como fue fabricado

Numero Serie

Muestra el numero de serie del controlador

Controlador Board

Muestra el nimero de parte y revision del circuito impreso del panel delantero

Version software

Muestra la version del software en la tarjeta del controlador

Tarj Voltaje

Muestra el numero de parte y revision de la tarjeta de potencia/relevadores

Tarjeta Sensor #1 - #4

Muestra el numero de parte y revision de las tarjetas I/0 (Una entrada por cada tarjeta
instalada, hasta 4)

Version software

Muestra la version del software en cada tarjeta I/O (Una entrada por cada tarjeta insta-
lada, hasta 4)

Ultimo Log Datos

Muestra la fecha y la hora de la ultima descarga del registro de datos

Digital Entradas

Muestra el numero de parte y revision de las entradas digitales

Version software

Muestra la version del software de las entradas digitales

Red

Muestra el numero de parte y revision del circuito de red
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Version software Muestra la version del software en el circuito de red

Nivel Bateria Muestra los VCD de salida de la bateria que se usa para retener la fecha y la hora. El rango
aceptable es 2.4 - 3.3 VCD.

Temp 1 Controlador Muestra la temperatura de la resistencia térmica del primer controlador. El rango
aceptable es -10 a 75 C.

Temp 2 Controlador Muestra la temperatura de la resistencia térmica del segundo controlador. El rango acept-
ablees-10a 75 C.

Temp tarjeta reles Muestra la temperatura de la resistencia térmica de la tarjeta de relevadores. El rango
aceptable es -10a 75 C.

Temp Procesador Muestra la temperatura del procesador de la tarjeta del controlador. El rango aceptable es
-10a75C.

DI Temp Muestra la temperatura del procesador de entrada digital. El rango aceptable es -10 a
75 C.

1/0 Card 1-4 Temp Muestra la temperatura de cada procesador de moédulo 1/0O. El rango aceptable es -10 a
75 C.

Temp Red Muestra la temperatura del procesador del circuito de red. El rango aceptable es -10 a
85 C.

Suministro +12 Volt El rango normal es de 11.28 a 12.72 VCD. El suministro de 12 V es la principal ali-
mentacion CD (corriente directa) desde la cual se generan todos los voltajes mas bajos.

Suministro +5 Volt El rango normal es de 4.7 a 5.3 VCD. El suministro de 5 V se usa para alimentar a
todas las 1/0.

Suministro +3.3 Volt El rango normal es de 2.8 a 3.5 VCD. El suministro de 3V se usa para operar el siste-
ma.

Voltage LCD Bias El rango normal es de -25 a -20 VCD. Este es el voltaje de la pantalla tactil después del
ajuste de contraste.

Suministro LCD El rango normal es de -25 a -20 VCD. Este es el voltaje de la pantalla tactil antes del

ajuste de contraste.

5.5 Menu de HOA @

El menu de HOA (siglas en inglés de Manual-Apagado-Automatico) se usa para probar rapida y facilmente todas las
salidas de los relevadores, y para detener o habilitar el control automatico.

Toque el namero de relevador para cambiar el estado HOA de ese relevador. El numero de relevador se sombreara
en color oscuro, y el estado HOA de su corriente se sombreara en color oscuro. Luego toque el estado deseado. El
cambio ocurre inmediatamente, a menos que ese relevador tenga un Ciclo Minimo de Relevador programado que sea
mayor a 0 segundos.

UN
5.6 Menu de Grafica L\ﬁ

El Ment de Grafica se usa para mostrar una grafica que contiene un valor de sensor o entrada analoga mas una entrada
digital o estado del relevador. Toque el icono Graph (grafica) y el controlador indicara "Generating Graph Please Stand
By" (generando grafica, por favor espere) durante unos cuantos segundos y luego mostrara la grafica. El valor prede-
terminado es mostrar el valor de la entrada de sensor S11 y la salida del estado del relevador R1 durante los tltimos 10
minutos.

Al tocar cualquier punto en una u otra linea en las graficas aparece una linea vertical mas los detalles para ese punto
de datos: fecha y hora, valor del sensor y una flecha que muestra si el estado de la entrada digital/relevador era alto o
bajo en ese momento.

> [

Tocando los iconos 0 se volvera a dibujar la gréfica hacia adelante o hacia atras en el tiempo, en incre-
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mentos de un rango de tiempo. Solo puede regresar en el tiempo hasta el punto en donde comienza el archivo de registro
de datos usado para generar la grafica. Al cambiar el periodo mientras se encuentra en la vista grafica, después de ret-
roceder en el tiempo, aparecen los datos de ese tiempo pasado. Al salir del menu grafica y regresar al menu de grafica
se vuelve al momento actual.

Configuraciones >\

Sensor Ingrese a este ment1 para seleccionar el sensor, entrada andloga, entrada digital tipo medidor
de flujo (flujo total y/o tasa de flujo, si aplica), o valor de salida analoga para mostrar en la
grafica

Entrada Digital Ingrese a este ment1 para seleccionar entrada digital (DI), o valor de salida analoga para

mostrar en la grafica

Limite Bajo Axis La grafica se auto-ajusta con base en el valor del sensor si tanto el Limite de Eje Alto como

Bajo se ajustan a 0. Para ajustar manualmente la escala del eje Y, ingrese el limite bajo aqui.

Limite Alto Axis La grafica se auto-ajusta con base en el valor del sensor si tanto el Limite de Eje Alto como
Bajo se ajustan a 0. Para ajustar manualmente la escala del eje Y, ingrese el limite alto aqui.
Tiempo Rango Seleccione el rango de tiempo para el eje X de la grafica.

También se puede acceder al rango de tiempo desde la vista gréfica, tocando el icono rango
de tiempo en la esquina inferior derecha.

La resolucion de la pantalla solo permite 84 puntos de datos por grafica, asi que no se pueden mostrar todos los pun-
tos de datos en cada rango de tiempo. Para una resolucion mas fina, descargue el archivo CSV del registro de datos
del menu Config - File Utilities (Configuracion - Utilidades de archivo) y grafique los datos en Excel o aplicacion de

hoja de calculo equivalente.

Rango de Tiempo Tiempo entre puntos de Archivo de registro de da-
datos tos usado
10 minutos 10 segundos Diariamente
30 minutos 30 segundos Diariamente
1 hora 1 minuto Diariamente
2Y% horas 2 minutos Semanalmente
8 horas 6 minutos Semanalmente
Y, dia 10 minutos Semanalmente
1 dia 20 minutos Semanalmente
Y5 semana 1 hora Mensualmente
1 semana 2 horas Mensualmente
2 semanas 4 horas Mensualmente
4 semanas 8 horas Mensualmente

6.0 OPERACION usando Ethernet

Todos los ajustes que estan disponibles usando la pantalla tactil también estdn disponibles usando un navegador que
esté conectado a la direccion IP Ethernet del controlador. El controlador puede ser conectado a una Red de Area Local
(LAN), directamente al puerto Ethernet de una computadora o al servidor del sistema de administracion de cuentas
VTouch.

6.1 Conexion a una LAN

Conecte la tarjeta de red del controlador a la LAN usando un cable CAT5 con conector RJ45.

6.1.1 Uso de DHCP
Empleando la pantalla tactil, desde el menu Principal, toque Config, luego Ethernet Settings (ajustes de Ethernet) y
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luego Config DHCP
(ajuste de DHCP). Toque Enabled (habilitado) y luego el icono Confirm (confirmar).

Después de un ciclo de encendido del controlador, regrese a Config, luego Ethernet Details (detalles de Ethernet)
para ver la Direccidn IP del Controlador que la red ha asignado al controlador.

6.1.2 Usar una Direccion IP fija

Empleando la pantalla tactil, desde el menu Principal, toque Config, luego Ethernet Settings (ajustes de Ethernet) y
luego Config DHCP

(ajuste de DHCP). Toque Deshabilitado (deshabilitado) y luego el icono Confirm (confirmar). Apague y encienda
el controlador. Si el DHCP ya estd en modo Deshabilitado (deshabilitado), puede omitir este paso.

Empleando la pantalla tactil, desde el menu Principal, toque Config, luego Ethernet Settings (ajustes de Ethernet)
y luego IP Controlador (direccion IP del controlador). Ingrese la direccion IP suministrada por el administrador de
la LAN y luego toque el icono Confirm (confirmar). Repita para los ajustes de Mascara de red de la red y Puerta de
enlace de la red. Apague y encienda el controlador.

6.2 Conexién Directamente a una Computadora

Conecte la tarjeta de red del controlador a la computadora usando un cable CATS5 con conector RJ45.

Siga las instrucciones anteriores para dar al controlador una direccion IP fija que sea compatible con la configuracion
de red de la computadora. En la pagina web Seguridad también hay un ajuste para el Tiempo de Espera de Inicio de
Sesion, el cual es el limite de tiempo para que la conexion a la red esté inactiva antes de que requiera que el usuario
inicie sesion de nuevo. Configurar este ajuste a un tiempo breve es la mejor proteccion contra el acceso no autorizado.

Una vez que haya iniciado sesion, aparecera la pagina Inicio. Abra un navegador y escriba la direccion IP numérica
del Controlador en el campo de direcciones de la pagina web. La pantalla de inicio de sesion debe aparecer rapida-
mente. El nombre de usuario predeterminado es admin y la contrasefia predeterminada es 5555. El nombre de usuario
de View-Only (s6lo visualizacion) predeterminado es user y la contrasefa predeterminada es 1111. Estos valores
pueden y deben cambiarse en el menu Config, en Configuracion Seguridad Settings (ajustes de seguridad).

6.3 Navegar por las paginas web

Desde cualquier computadora que esté conectada directamente al controlador, o esté en la misma red que el controlador,
abra un navegador y escriba la direccion IP numérica del Controlador en el campo de direcciones de la pagina web. La
pantalla de inicio de sesion debe aparecer rapidamente. El nombre de usuario predeterminado es admin y la con-
trasefa predeterminada es 5555. El nombre de usuario de View-Only (s6lo visualizacion) predeterminado es user y
la contrasefia predeterminada es 1111. Estos valores pueden y deben cambiarse en el ment Config, en Configuracion
Seguridad Settings (ajustes de seguridad).

Aparecera la pagina de Inicio. Esta mostrara la fecha y la hora, las alarmas activas y las lecturas o el estado actuales
de todas las Entradas y Salidas. En el lado izquierdo de la pagina vera enlaces a las selecciones del Ment Principal:
Alarmas, Entradas, Salidas, Graficas y Config. Haga clic en cada ment para ver los submenus, y haga clic en el sub-
menu para acceder a todos los detalles y ajustes asociados con el mismo. Debajo del Ment Principal se encuentran los
enlaces al manual de instrucciones, sitio web de Walchem y sitio web de VTouch, que se pueden usar si el controlador
esta conectado a Internet. En la parte inferior hay un cierre de sesion manual.

6.4 Pagina web de Graficas

La pagina de graficas puede mostrar hasta 8 parametros a la vez. Todos los parametros posibles disponibles que se
basan en la programacion del controlador, se listan en una columna. Oprima la flecha derecha para agregar el parametro
resaltado a la columna Seleccionada o, la flecha izquierda para mover el parametro seleccionado de regreso hacia fuera.
Utilice las flechas arriba y abajo para mover el parametro seleccionado resaltado arriba y abajo de la lista para establecer
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el orden de las graficas en la pagina.

Oprima el botén de Refrescar Grafica para mostrar los cambios.

Seleccione el Rango de Tiempo para el Eje-X de la grafica, de la lista que baja, desde 1 Hora hasta 4 Semanas.

Si usted esta configurando un correo electronico de Reporte de Grafica, oprima Save For Report (Guardar para Reporte)
para establecer las configuraciones de la pagina como las que se van a utilizar para el reporte. Deseara asegurarse de que
el Rango de Tiempo seleccionado es al manos tan largo como la Frecuencia de Reporte establecida en el menu de Email
Report (Reporte de Correo Electronico).

Usted puede entonces cambiar las configuraciones en la pagina web de graficas sin cambiar las configuraciones de
reporte, oprimiendo el boton refrescar sin oprimir el boton de Save For Report (Guardar Para Reporte). La pagina de
grafica se pondra gris hasta que se haya oprimido el boton de refrescar.

Para ver cuales son las configuraciones de reporte, oprima el boton Load Report Settings (Cargar Configuraciones de
Reporte).

El correo electronico de grafica contendra un anexo en mostrando las graficas. El boton de Export Graph (Exportar Grafi-
ca) puede utilizarse para guardar las graficas como una imagen que se puede copiar para un documento. El mismo boton
también se encuentra disponible directamente desde la pagina web de Graficas.

Las gréficas mostraran los datos de los parametros en puntos de 360 datos, esparcidos equitativamente sobre el rango de
tiempo, en una linea azul. Para entradas y salidas andlogas, el valor minimo, valor maximo y, el valor promedio sobre
ese mismo rango de tiempo también se muestran y se grafican en una linea amarilla. El eje Y hara escala automatica para
ajustarse a los datos.

Para cambiar la escala del eje Y a un rango personalizado, oprima en cualquier parte en el eje, ingrese los valores minimo
y maximo deseados, oprima en Save (Guardar), y luego oprima en el boton refresh graph (refrescar grafica). Para regre-
sar al rango automatico, oprima el eje Y, oprima en Set Defaults (Establecer Predeterminados) y, en refresh (refrescar).

7.0 MANTENIMIENTO

El controlador mismo requiere muy poco mantenimiento. Limpie con un trapo hiimedo. No rocie el controlador a
menos que la puerta del encierro esté cerrada y atrancada.

71 Limpieza del electrodo

NOTA: El controlador se debe recalibrar después de limpiar el electrodo.

Frecuencia

El electrodo se debe limpiar periodicamente.La frecuencia requerida varia segin la instalacion. En una instalacion
nueva, se recomienda que el electrodo sea limpiado después de dos semanas de servicio. Para determinar con qué
frecuencia se debe limpiar el electrodo, siga el procedimiento que se indica enseguida.

1. Lea y registre la conductividad.
2. Retire, limpie y reemplace el electrodo de conductividad.

3. Lea la conductividad y compare con la lectura en el paso 1 anterior.

Si la varianza en las lecturas es mayor al 5%, aumente la frecuencia de la limpieza del electrodo.Si hay un cambio de
menos del 5% en la lectura, el electrodo no estaba sucio y se puede limpiar con menor frecuencia.

Procedimiento de Limpieza
Normalmente, el electrodo se puede limpiar usando un trapo o toalla de papel y un detergente suave.Si esta recubi-
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erto de sarro, limpie con una solucion diluida (5%) de acido clorhidrico. Ocasionalmente, el electrodo puede quedar
recubierto de diversas sustancias que requieren un procedimiento de limpieza mas enérgico. Usualmente la capa sera
visible, pero no siempre. Para limpiar un electrodo recubierto, use un abrasivo de grano fino, como papel de lija.
Coloque el papel sobre una superficie plana y mueva el electrodo hacia adelante y hacia atras. El electrodo debe lim-
piarse paralelo a los electrodos de carbono, no perpendicular.

. \\\\/
g4 ﬂ)

Figura 20 Limpieza del Electrodo

Limpiar en
esta direccién

7.2 Reemplazo del fusible que protege los relés Alimentados

& PRECAUCION: jDesconecte la energia para el controlador antes de abrir el panel delantero!

Localice el fusible en el circuito impreso en la parte posterior del encierro del controlador bajo la cubierta plastica
de seguridad. Retire con suavidad el fusible anterior de su abrazadera de sujecion y deséchelo. Oprima el fusible
nuevo para introducirlo en la abrazadera, asegure el panel delantero del controlador y regrese la corriente a la
unidad.

Advertencia: El uso de fusibles no aprobados puede afectar las certificaciones de seguridad del producto. Las
especificaciones se muestran a continuacion. Para garantizar que se mantengan las certificaciones de seguridad, se
recomienda usar un fusible Walchem.

Fusible 5 x 20 mm, 6A, N/P Walchem 102834
250V

8.0 SOLUCION DE PROBLEMAS

& PRECAUCION: jDesconecte la energia para el controlador antes de abrir el panel delantero!

La solucion de problemas y la reparacion de un controlador que funciona mal solamente deben ser intentadas por
personal calificado, teniendo cuidado de garantizar la seguridad y limitar dafios adicionales innecesarios. Contacte a la
fabrica.

8.1 Falla de calibracion

Las calibraciones van a fallar si los ajustes a la lectura estan fuera del rango normal para un sistema que funciona adec-
uadamente. Para obtener informacion adicional, consulte el manual de instrucciones para el sensor especifico que se esta
usando.

8.1.1 Sensores de Conductividad de Contacto

La calibracion va a fallar si el ajuste a la ganancia esta fuera de 0.5 a 2.0.
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Posible Causa

Accion Correctiva

Electrodo Sucio

Limpie el Electrodo

Cableado inadecuado del sensor al electrodo

Cableado correcto

Se ingres6 Constantee de celda incorrecta

Programe el ajuste de la Constantee de celda del controlador al
valor que coincida con el electrodo que se esta usando

Lectura o ajuste de temperatura incorrectos

Asegurese de que la temperatura sea exacta

Ajuste incorrecto de longitud del cable o calibre del cable

Ajuste a los valores correctos

Electrodo con falla

Reemplace el electrodo

8.1.2

La calibracion va a fallar si el ajuste a la ganancia est4 fuera de 0.2 a 10, o la compensacion esta fuera de -10,000 a

Sensores de Conductividad Sin Electrodo

10,000.

Posible Causa

Accion Correctiva

Sensor sucio

Limpie el sensor

Cableado inadecuado del sensor al electrodo

Cableado correcto

Sensor colocado demasiado cerca de las paredes del contenedor

Reubique el sensor

Sensor colocado en la trayectoria directa del flujo de corriente eléctrica

Reubique el sensor

Lectura o ajuste de temperatura incorrectos

Asegurese de que la temperatura sea exacta

Ajuste incorrecto de longitud del cable o calibre del cable

Ajuste a los valores correctos

Sensor con falla

Reemplace el sensor

8.1.3 Sensores de pH

La calibracion va a fallar si el ajuste a la ganancia esta fuera de 0.2 a 1.2, o si la compensacion calculada esta fuera

de -140 a 140.

Posible Causa

Accion Correctiva

Electrodo Sucio

Limpie el Electrodo

Cableado inadecuado del sensor al electrodo

Cableado correcto

Lectura o ajuste de temperatura incorrectos

Asegurese de que la temperatura sea exacta

Ajuste incorrecto de longitud del cable o calibre
del cable

Ajuste a los valores correctos

Electrodo con falla

Reemplace el electrodo

Pre-amplificador con falla

Reemplace el pre-amplificador

8.14 Sensores ORP

La calibracion va a fallar si el ajuste a la ganancia esta fuera de 0.5 a 1.5, o si la compensacion calculada esté fuera

de -300 a 300.

Posible Causa

Accion Correctiva

Electrodo Sucio

Limpie el Electrodo

Cableado inadecuado del sensor al electrodo

Cableado correcto

Electrodo con falla

Reemplace el electrodo

Pre-amplificador con falla

Reemplace el pre-amplificador

8.1.5

Sensores de Desinfeccion

La calibracion va a fallar si el ajuste a la ganancia esta fuera de 0.2 a 10.0, o si la compensacion calculada esta

fuera de -40 a 40.
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Posible Causa Accién Correctiva

Condicionamiento insuficiente Espere la cantidad de tiempo apropiada antes de intentar una calibracion.

Flujo de muestra insuficiente Incremente la tasa de flujo a entre 30 y 100 litros por hora.

Burbujas de aire en la membrana Desaloje las burbujas. Ajuste la tasa de flujo mas alto si es necesario.

Burbujas de aire en el electrolito Rellene el cabezal de la membrana con electrolito.

Membrana sucia Limpie la membrana

Cabezal de la membrana flojo Apriete el cabezal de la membrana.

Membrana con falla Reemplace el cabezal de la membrana.

Alta Presion Reduzca la presion a abajo de 1 atmoésfera y rellene el cabezal con
electrolito

No hay solucién de llenado de electrolito en el Llene el cabezal de la membrana con electrolito. Reemplace el cabezal

cabezal de la membrana de la membrana si no retiene la solucién.

Cableado inadecuado del sensor al electrodo Cableado correcto

Sensor con falla Reemplace el sensor

Equipo de analisis o reactivos con fallas Consulte las instrucciones del equipo de pruebas

Muestra contaminada con molécula que interfiere Elimine la fuente de contaminacion

(consulte Especificacion de sensibilidad en las in-

strucciones del sensor)

8.1.6 Entradas Analogas

La calibracion va a fallar si el ajuste a la ganancia esta fuera de 0.5 a 2.0, o si la compensacion calculada esta fuera
de -2 a2 mA.

Posible Causa Accién Correctiva
Cableado inadecuado del sensor al electrodo Cableado correcto
Sensor con falla Reemplace el sensor
8.1.7 Sensores de Temperatura
La calibracion va a fallar si la compensacion calculada esta fuera de -10 a 10.
Posible Causa Accion Correctiva
Cableado inadecuado del sensor al electrodo Cableado correcto
La entrada de temperatura esta ajustada el Elementoo Reprograme de modo que coincida con el Elementoo de tem-
incorrecto peratura conectado
Sensor con falla Reemplace el sensor
8.1.8 Entradas de Corrosion

La calibracion va a fallar si la tasa de corrosion o el valor de desequilibrio ingresados estan fuera del rango de 0 a 5
veces el ajuste de Rango de tasa de corrosion.

Posible Causa Accion Correctiva
Cableado inadecuado del sensor al electrodo Cableado correcto
El ajuste de rango es demasiado bajo Aumente el ajuste de Rango

Las puntas del electrodo no se han acondicionado el tiempo | Permita un tiempo para que se condicionen los electrodos
suficiente

Electrodos viejos Reemplace los electrodos y considere poner un recordatorio
de Alarma de Electrodo
Los electrodos no estan apretados Apriete los electrodos
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Los electrodos no estan sumergidos completamente

Instale el sensor en la rama lateral de la T, no en la parte
superior

8.2 Mensajes de Alarma

ALARMA ALTA o ALTA-ALTA

Ocurre si la lectura del sensor se eleva por encima de los puntos de ajuste de alarma alta. Si su unidad estd programada para una sal-

ida de relevador de alarma, el relevador de alarma se activara. El controlador continuara revisando la lectura del sensor, y las salidas

que usen el sensor se mantendran activas.

Posible Causa

Accion Correctiva

El proceso continud todavia mas incontrolable de lo normal.

Es posible que se tenga que aumentar la tasa de flujo del quimico.

Se agotd el suministro de quimico.

Reabastezca el suministro de quimico.

La bomba o la valvula o la linea de suministro tiene fallas.

Repare o reemplace el dispositivo de control.

Se esta controlando el quimico incorrecto.

Reemplace con el quimico correcto.

El sensor no esta respondiendo a los cambios.

Repare o reemplace el sensor. Evalue la mezcla o la recirculacion.

Sifonamiento de la valvula, fuga en la valvula.

Repare o reemplace el dispositivo de control o vuelva a realizar la
ruta de la tuberia.

La salida de control se dejéo en modo "HAND" (manual).

Cambie nuevamente a "AUTO" (Automatico).

Puede ser una parte normal del proceso.

No se requiere ninguno.

ALARMA BAJA o0 BAJA-BAJA

Ocurre si la lectura del sensor cae por debajo de los puntos de ajuste de alarma baja. Si su unidad est4 programada para una salida

de relevador de alarma, el relevador de alarma se activara. El controlador continuara revisando la lectura del sensor, y las salidas que

usen el sensor se mantendran activas.

Posible Causa

Accion Correctiva

El proceso continud todavia mas incontrolable de lo normal.

Es posible que se tenga que aumentar la tasa de flujo del quimico.

Se agotd el suministro de quimico.

Reabastezca el suministro de quimico.

La bomba o la valvula o la linea de suministro tiene fallas.

Repare o reemplace el dispositivo de control.

Se esta controlando el quimico incorrecto.

Reemplace con el quimico correcto.

El sensor no esta respondiendo a los cambios.

Repare o reemplace el sensor. Evalte la mezcla o la recirculacion.

Sifonamiento de la valvula, fuga en la valvula.

Repare o reemplace el dispositivo de control o vuelva a realizar la

ruta de la tuberia.

La salida de control se dejéo en modo "HAND" (manual).

Cambie nuevamente a "AUTO" (Automatico).

Puede ser una parte normal del proceso.

No se requiere ninguno.

ALARMA DE DESVIACION

Ocurre si hay una entrada virtual de sensor redundante, y los dos sensores asignados estan dando una lectura demasiado alejados.

Posible Causa

Accion Correctiva

El ajuste de alarma de desviacion puede ser demasiado bajo

Ajuste la configuracion

Uno o ambos sensores pueden necesitar limpieza y calibracion

Limpie y calibre

Uno de los sensores puede estar con falla

Reemplace el sensor

MENSAJE PERSONALIZADO ESTADO DE DI

Una entrada digital que sea de tipo DI State (Estado de DI) se puede ajustar de modo que el estado ya sea abierto o cerrado genere
una alarma. Se puede personalizar el mensaje de alarma. El uso mas comun para esto sera un Interruptor de Flujo.

Posible Causa

Accion Correctiva

Sin flujo

Revise la tuberia en busca de valvulas cerradas, obstruccion, etc.
Revise la bomba de recirculacion.

Interruptor/cable de flujo con falla

Revise con el ohmiémetro.

Controlador con falla

Revise haciendo contacto de la entrada digital en el controlador.
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ALARMA TOTAL
Ocurre si se excede el medidor de flujo o el limite de la alarma del totalizador del monitor de alimentacién.

Posible Causa Accion Correctiva

Operacion normal Restablezca el total para borrar alarma o, espere a que ocurra el restablec-

imiento total automatico.

CA acoplada sobre cable del medidor de flujo Guie el cable por lo menos 6 pulgadas (150 mm) alejado de cual-

quier voltaje de CA

Ruido acoplado sobre cable del medidor de flujo Blinde el cable

ALARMA RANGO (para entradas de medidor de flujo o digital tipo monitor de alimentacién)
Ocurre si el medidor de flujo o el total acumulado del monitor de alimentacion es demasiado grande. El total méximo es 1 trillon multiplicado
por el incremento del dispositivo. Por ejemplo, si el incremento es un galon por pulso, el total méximo es 1 trillén de galones.

Posible Causa Accion Correctiva

Operacion normal Restablezca el total para borrar alarma o, espere a que ocurra el restablec-

imiento total automatico.

VERIFICAR FLUJO
Ocurre si la entrada digital de monitor de alimentacién no registra ningiin contacto mientras la salida de control para esa bomba ha
estado activa por mas tiempo que el tiempo de Retraso Alarma Flujo.

Posible Causa Accion Correctiva

La bomba contadora ha perdido cebado Vuelva a cebar la bomba contadora

Bomba contadora fallando Repare o reemplace la bomba contadora

Cableado incorrecto de dispositivo de detecciéon de alimentacién Cableado correcto. Cercidrese de que la entrada digital a la que se
conecta el dispositivo de monitoreo de alimentacion se haya asigna-

do al relevador correcto.

Sensor de deteccion de alimentacion fallando Reemplace el sensor de deteccion de alimentacion

Fusible fundido Verifique que la bomba esté obteniendo energia. Reemplace el

fusible

Relevador de salida fallando Reemplace el tablero de relevadores

Entrada digital fallando Verifique que el dispositivo de monitoreo de alimentacion que esta
haciendo contacto se cierre empleando un ohmiometro. Si estd Bien
y, conectado apropiadamente, reemplace la tarjeta de circuitos del

controlador.

TIEMPO LiMITE DE SALIDA
Esta condicion de error detiene el control. Es causado por la salida (ya sea de relevador o analdgica) al ser activada durante un tiempo
mayor al Tiempo limite programado.

Posible Causa Accion Correctiva

El proceso continué todavia més incontrolable de lo normal.

Aumente el tiempo limite o restablezca el contador de tiempo.

Se agot6 el suministro de quimico.

Reabastezca el suministro de quimico.

La bomba o la valvula o la linea de suministro tiene fallas.

Repare o reemplace el dispositivo de control.

Se esta controlando el quimico incorrecto.

Reemplace con el quimico correcto.

El sensor no esta respondiendo a los cambios.

Reemplace el sensor. Evaltie la mezcla o la recirculacion.

ALARMA DE RANGO (para entradas de sensor)

Indica que la seiial del sensor esta fuera del rango normal. Esta condicion de error detiene el control para cualquier salida que use el
sensor.Esto impide el control basado en una lectura falsa del sensor. Si el sensor de temperatura entra en alarma de rango, el controlador
entrara en compensacion de temperatura manual usando el ajuste de Temperatura Predeterminada.

Posible Causa Accion Correctiva

Alambres del sensor con cortocircuito Desconecte el cortocircuito

Sensor con falla Reemplace el sensor

Controlador con falla Reemplace o repare el controlador

ALARMA EventoO SALTADO

Una alarma de Eventoo saltado se activa cuando ocurre un segundo Eventoo de biocida o de contador de tiempo mientras un Eventoo
atn esta en curso (ya sea en prepurga, adicion de biocida o bloqueo de post-adicién de biocida en el caso del modo de contador de tiempo
de biocida). Una alarma de Eventoo saltado también se establece cuando el relevador de contador de tiempo nunca se enciende durante
un Eventoo debido a una condicion de interbloqueo. La alarma se borra cuando el relevador se activa enseguida por alguna razén (el
siguiente Eventoo de contador de tiempo 0 modo MANUAL o “activar con” obligan a la condicion de encendido).
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Posible Causa Accion Correctiva

Programacion incorrecta Reprograme para eliminar Eventoos empalmados
Condicion de interbloqueo de larga duracion Operacion normal
Prepurga de larga duracion Reduzca el tiempo de prepurga

Aumente la tasa de flujo de purga
Reprograme para eliminar Eventoos empalmados

FALLA DEL SENSOR
Este error indica que la sefial del sensor ya no es valida en absoluto. Esta condicion de error detiene el control para cualquier salida
que use el sensor.

Posible Causa Accion de Correccién

Alambres del sensor con cortocircuito Desconecte el cortocircuito
Sensor con falla Reemplace el sensor

Controlador con falla Reemplace o repare el controlador
FALLA DE ENTRADA

Esta alarma indica que el circuito de entrada del sensor ya no esta trabajando, o que una de las entradas que se usa para calcular una
entrada virtual esta en una condiciéon de Falla de sensor. Esta condicion de error detiene el control para cualquier salida que use la

entrada.

Posible Causa Accién de Correccion

Controlador con falla Reemplace o repare el controlador

Si utiliza entradas virtuales, falla de sensor de una de las entradas Consulte arriba solucion de problemas de Falla de sensor

POTENCIA DE BATERIA BAJA
Esta alarma indica que la bateria que retiene la fecha y la hora en memoria esta por debajo de 2.4 VCD.

Posible Causa Accion de Correccion

Bateria con falla Reemplace la bateria

TEMPERATURA DEL SISTEMA BAJA
Esta alarma indica que la temperatura dentro del controlador se encuentra por debajo de -10 °C.

Posible Causa Accion de Correccion

Temperaturas ambiente bajas Suministre calor para el controlador

TEMPERATURA DEL SISTEMA ALTA

Esta alarma indica que la temperatura del controlador o del IC del procesador del sensor esta arriba de 75 °C, o que la temperatura
del IC del procesador de la tarjeta de Ethernet esta arriba de 85 °C.

Posible Causa Accién de Correccion

Temperaturas ambiente altas Suministre enfriamiento para el controlador

Alto consumo de energia No utilice 24VCD del controlador para energizar mas de 1.5W en
total

ERROR DE PANTALLA

Esta alarma ocurre si se pierde la interfaz del usuario

Posible Causa Accién de Correccion

Oprimir los iconos muy rapidamente Salga de la pantalla y contintie programando

FALLA DE TARJETA DE ETHERNET
Esta alarma ocurre si falla el circuito impreso de Ethernet

Posible Causa Accién de Correccion

Tarjeta de Ethernet bloqueada Intente un ciclo de apagado/encendido para restablecer
Circuito de Ethernet con falla Reemplace la tarjeta del controlador

FALLA DEL SERVIDOR WEB

Esta alarma ocurre si falla el servidor web en el circuito impreso de Ethernet

Posible Causa Accion de Correccion

Servidor web bloqueado Intente un ciclo de apagado/encendido para restablecer
Tarjeta de Ethernet con falla Reemplace la tarjeta de Ethernet
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ERROR DE COMUNICACION DE DATOS DE VTouch
Esta alarma ocurre si el controlador intenta enviar datos a VTouch y VTouch omite reconocer la recepcion de los datos

Posible Causa Accién de Correccion

Sin conexion a LAN Conecte el cable de Ethernet a la red LAN

Direccion IP, de subred y/o de puerta de enlace incorrecta Programe los ajustes validos para la red LAN en el controlador o
use DHCP si lo admite la red LAN

La red LAN esta bloqueando el acceso al exterior Programe el ruteador de la red LAN para abrir el acceso

Falla de tarjeta de red Ver mas arriba

CAL. DE SENSOR REQUERIDA
Esta alarma ocurre si la Alarma de recordatorio de Cal se ha establecido para mas de 0 dias y si el sensor no ha sido calibrado dentro
de ese niumero de dias.

Posible Causa Accién de Correccion

Tiempo a calibrar Calibre el sensor

Recordatorio establecido en error Ajuste la Alarma de recordatorio de Cal a 0
ERROR DE CALCULO

Esta alarma ocurre si un calculo de entrada virtual no puede completarse, por ejemplo si ha sido dividido por cero.
Posible Causa Accién de Correccion

Se utilizo valor de cero para la entrada como el denominador Calibre o evalue esa entrada

VERIFICAR FLUJO

Ocurre si la entrada digital de monitor de alimentacion no registra ningun contacto mientras la salida de control para esa bomba ha estado
activa por mas tiempo que el tiempo de Retraso Alarma Flujo.

Posible Causa Accion de Correccién

La bomba contadora ha perdido cebado Vuelva a cebar la bomba contadora
Bomba contadora fallando Repare o reemplace la bomba
Cableado de dispositivo de verificacion fallando Cableado correcto

Se asigno la entrada digital equivocada a la salida Corrija el error de programacion
Dispositivo de verificacion fallando Repare o reemplace el dispositivo
Cableado fallando de salida a bomba Cableado correcto

Tarjeta de salida fallando Repare o reemplace la tarjeta
Entrada digital fallando Reemplace la tarjeta

ERROR DE CONTROLADOR, POTENCIA, PANTALLA O TARJETA DE SENSORES

Esta alarma ocurre si no se reconoce la tarjeta que se enumera

Posible Causa Accion de Correccion

Conexion deficiente de cable plano Retire y vuelva a asentar el cable plano, realice el ciclo de energia
Conexion deficiente de tarjeta de opcion Retire y vuelva a asentar la tarjeta, realice ciclo de energia

Tarjeta fallando Devuelva el controlador para reparacion

VARIANTE DE CONTROLADOR, POTENCIA, SENSOR, PANTALLA, RED O TARJETA DE SALIDA ANALOGA
Esta alarma ocurre si el tipo de tarjeta que se detecté no es un tipo valido

Posible Causa Accién de Correccion

Conexion deficiente de cable plano Vuelva a asentar el cable plano

Cable plano con falla Reemplace el cable plano

Tarjeta fallando Reemplace la tarjeta que se enumera en el mensaje de error

VERSION DEL SOFTWARE DEL SENSOR
Esta alarma ocurre si una tarjeta de entrada de sensor con software V2.11 o menor se instalé en una tarjeta de controlador que ejecu-
ta software V2.13 o mayor

Posible Causa Accion de Correccion

El software no es compatible entre tarjetas Realice una actualizacion de Software

TIPO DE SENSOR INVALIDO
Esta alarma ocurre si el tipo de sensor programado no es posible para la tarjeta de sensor instalada

Posible Causa Accion de Correccion
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La tarjeta de sensor se quitdé y reemplazo con un tipo diferente

Reinstale la tarjeta correcta o reprograme la entrada a un tipo valido
para la tarjeta instalada

MODO DE CONTROL INVALIDO

Esta alarma ocurre si el modo de control programado no es posible para la tarjeta de relé de energia instalada

Posible Causa

Acciéon de Correccion

La tarjeta de relé de energia se desmonto y reemplazé con un modelo

incorrecto

Reinstale la tarjeta correcta o reprograme la salida a un tipo valido
para la tarjeta instalada

ERROR CONEX. EN VIVO VTouch

Esta alarma ocurre si el controlador no es capaz de establecer una conexién encriptada hacia el servidor de VTouch. Si existe también

un Error de comunicacién de datos de VTouch, arregle eso primero.

Posible Causa

Accion de Correccion

Sin soporte de UDP en Puerto 9012 o soporte de TCP en Puerto 44965

Abra puertos/protocolos en enrutador

DESHABILITADO (SENSOR, ENTRADA DIGITAL O VIRTUAL;

RELEVADOR O SALIDA ANALOGA)

Esta alarma ocurre si el software para esa entrada o salida no inici6 correctamente

Posible Causa

Accion de Correccion

El software no esta funcionando

Si el mensaje de error se borra por si mismo, no se requiere ninguna
accion.

Si el mensaje de error persiste, realice el ciclo de energia.

Si el mensaje de error todavia persiste, devuelva el controla para
reparacion.

FALLA DE CONTROL DE RELEVADOR O DE SALIDA ANALOGA
Esta alarma ocurre si el software para esa salida no se ejecut6 correctamente

Posible Causa

Accion de Correccion

El software no esta funcionando

Si el mensaje de error se borra por si mismo, no se requiere ninguna
accion.

Si el mensaje de error persiste, realice el ciclo de energia.

Si el mensaje de error todavia persiste, devuelva el controla para
reparacion.

ERROR SISTEMA ARCHIVOS DE FRAM
Esta alarma ocurre si el FRAM no se detecta al encender

Posible Causa

Accion de Correccion

El FRAM no estuvo o no esta funcionando

Si el mensaje de error se borra por si mismo, no se requiere ninguna
accion.

Si el mensaje de error persiste, realice el ciclo de energia.

Si el mensaje de error todavia persiste, reemplace la tarjeta del
controlador.

REEMPLAZAR ELECTRODOS

Ocurre si el usuario ha programado una Alarma de electrodo y el nimero de dias seleccionado desde que pas6 la tltima vez que se

confirmé ""Reemplazar Electrodo de Corrosion".

Posible Causa

Accion Correctiva

El contador de tiempo de Alarma de Electrodo ha expirado

Reemplace los electrodos y luego confirme en el ment Reemplazar
Electrodo de Corrosion

FALLA DE MODULO WiFi
El mé6dulo WiFi no responde

Posible Causa

Accidn Correctiva

Tarjeta WiFi no conectada correctamente

Apague, vuelva a instalar la tarjeta WiFi, encienda

Tarjeta WiFi defectuosa

Reemplace la tarjeta WiFi

ERROR DE CONEXION WiFi

El médulo WiFi no puede conectarse al punto de acceso de Infraestructura especificado

Posible Causa

Accién Correctiva

Faltan ajustes

El Estado WiFi sera "Invalid Config" (configuracion invalida).
Introduzca los ajustes faltantes.

Ajustes incorrectos

Revise con el administrador de la LAN para obtener los ajustes
correctos
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Clave invalida El Estado WiFi sera "Invalid Key" (clave invalida). Revise con el
administrador de la LAN para obtener los ajustes correctos.

Sefial deficiente El estado WiFi sera "Red Not Found" (no se encontro la red) o "Un-

able to Connect" (imposible conectarse). Mejore la sefial.

El punto de acceso no esta funcionando El estado WiFi serd "Red Not Found" (no se encontrd la red) o "Un-
able to Connect" (imposible conectarse). Solicite al administrador
de la LAN que revise la funcionalidad del punto de acceso.

Tarjeta WiFi defectuosa Reemplace la tarjeta WiFi

8.3 Procedimiento para la Evaluacion del Electrodo de Conductividad

Intente limpiar el electrodo primero (consulte la Seccion 7.1). Para revisar el electrodo, revise las conexiones del elec-
trodo a la tira de conexiones (consulte la Figura 7). Asegurese de que los colores correctos vayan con las terminales
correctas, y que las conexiones estén ajustadas. Restablezca la energia y vea si la conductividad regresoé a la normali-
dad. En caso contrario, reemplace el electrodo.

8.4 Procedimiento para evaluacion del electrodo de pH/ORP

La causa més comun de una falla de calibracion es un problema con el electrodo. Primero intente limpiar el electrodo,
luego vuelva a intentar la calibracion. Si esta falla de nuevo, reemplace el electrodo y vuelva a intentar la calibracion.

El siguiente problema mas comun son las conexiones humedas o deficientes. Revise la conexion del electrodo al cable
para determinar si hay humedad. Revise las conexiones entre el cable y la tira de conexiones. Asegurese de que estén
ajustadas, que la terminal no esté aprisionada a la sobrecubierta plastica y que los alambres estén guiados a la termi-
nal correcta. Si hay una caja de empalmes instalada entre el electrodo y el controlador, revise el cableado en esa parte
también.

Debe poder medir el +5VCD £5% y -5VCD £5% vs IN- en la tira de conexiones. En caso contrario, el controlador
tiene falla. Debe poder medir el IN+ vs IN- (escala CD) y obtener los valores apropiados para las soluciones amor-
tiguadoras que se usaron. En caso contrario, el pre-amplificador o su cableado tienen falla.

La ultima posibilidad es intentar reemplazar el pre-amplificador.

8.5 Luces de Diagnéstico

Algunos de los circuitos impresos dentro del controlador tienen luces de diagndstico.

LED D12 TARJETA DEL CONTROLADOR
Indica el estado de la aplicacion de software. La operacién normal es que 5 segundos después del encendido, hace un parpadeo largo
encendido, dos parpadeos cortos, un parpadeo largo apagado. Si no esta haciendo esto:

Posible Causa Accion de Correccion
El software del controlador no se esta ejecutando Intente un ciclo de apagado/encendido para restablecer
Tarjeta del controlador con falla Reemplace la tarjeta del controlador

LED D14 TARJETA DEL CONTROLADOR
Indica el estado del software de Ethernet. La operacién normal es que 5 segundos después del encendido, hace 5 segundos encendido,
5 segundos apagado. Si no esta haciendo esto:

Posible Causa Accién de Correcciéon
El software de Ethernet no se esta ejecutando Intente un ciclo de apagado/encendido para restablecer
Tarjeta del controlador con falla Reemplace la tarjeta del controlador

LED D15 TARJETA DEL CONTROLADOR
Indica el estado del software de la entrada digital. Parpadea lentamente unos cuantos segundos durante el encendido. La operacion
normal es APAGADO. Si no se esta comportando de esta manera:

Posible Causa Accion de Correccion
Software de entrada digital bloqueado Intente un ciclo de apagado/encendido para restablecer
Tarjeta del controlador con falla Reemplace la tarjeta del controlador
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LED D13 TARJETA DEL CONTROLADOR

Indica el estado de la fuente de alimentacion de 12VCD. La operacién normal es ENCENDIDO. Si no esta encendido:

Posible Causa

Accion de Correccion

Cable plano con falla

Reemplace el cable plano

Fuente de alimentacion con falla

Reemplace la fuente de alimentacion

LED D11 TARJETA DEL CONTROLADOR

Indica el estado de la fuente de alimentacién de SVCD. La operacion normal es ENCENDIDO. Si no esta encendido:

Posible Causa

Accion de Correccion

Cable plano con falla

Reemplace el cable plano

Fuente de alimentacion con falla

Reemplace la fuente de alimentacion

LED D10 TARJETA DEL CONTROLADOR
Indica el estado de la fuente de alimentaciéon de 3.3VCD. La operacion normal

es ENCENDIDO. Si no esta encendido:

Posible Causa

Accion de Correccion

Cable plano con falla

Reemplace el cable plano

Fuente de alimentacion con falla

Reemplace la fuente de alimentacion

LEDS DE LA TARJETA I/0

Indica el estado de la tarjeta de sensores. Parpadea lentamente varios segundos durante el encendido. La operacion normal es APA-

GADO. Si no se esta comportando de esta manera:

Posible Causa

Accion Correctiva

Tarjeta de sensores bloqueada

Intente un ciclo de apagado/encendido para restablecer

Tarjeta de sensores no esta asentada correctamente

Desconecte la tarjeta y vuelva a conectarla

Cable plano no esta asentado correctamente

Desconecte el cable plano en cada extremo y vuelva a
conectarlo

Cable plano con falla

Reemplace el cable plano

Tarjeta de sensores con falla

Reemplace la tarjeta de sensores
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9.0 Identificaciéon de Repuestos

191921-WA-CT-N Torre de Enfriamiento
191921-WA-BL-N Caldera
191921-WA-IN-N Industrial

Tarjeta del Controlador + Pantalla. Cambiar -N a -M para Modbus.

192612 Tarjeta de WiFi

191762
Cable Plano

190630
Conector USB

Y
0
103832 /

Tapa USB

103911
Empaque

103910
Tuerca de Plastico

Tarjetas 1/0: /
191910 Entrada de Sensor Dual
191912 Entrada Andloga Dual
191913 Entrada Andloga Cuatro
191914 Entrada Andloga Seis
191915 Salida Analoga Dual
191916 Salida Analoga Cuatro
191918 Salida Analoga Cuatro

/Entrada Analoga Dos
191920 Entrada de Sensor

de Corrosion Dual

191930

Soporte de Tarjeta de I/O

103946
Alivio de
Esfuerzo,
Ethernet

191931 Cubierta de Seguridad

191932
Fuente de Alimentacion

191902
Cable, Interruptor de Encendido

103281
Interruptor de Encendido

103282
Funda del Interruptor

/ Tarjetas de Relevadores/Placa Base:

| 192614 W900 (8 con alimentacion)

| 191922 W910 (7 con alimentacion, 1 seco)
192610 W920 (2 opcionales, 6 secos)

192615 W930 (4 con alimentacion, 4 secos)
192609 W940 (4 opcionales, 4 secos)

192608 W950 (4 opcionales, 4 con alimentacion)

191742 192613 W960 (2 opcionales, 6 con alimentacion)
Alivio de Alviode, 192607 W970 (8 specos) ’
Esfuerzo/ Contratuerca
Contratuerca, 6 orificios x g 103957
6 orificios x 5mm Y5 mm ‘ “v EU Toma de Corriente para
191948 0o ‘,‘4\\ Cable Flexible en espiral
Alivio de Esfuerzo/ A o~ ‘\ de modelos con
Contratuerca, \ A U relevadores almientados:
4 orificios x 7 mm [l © W900P
a W910P
W930P
WO50P
191677 W960P
Ao do Esfuerzol 103955 EU Cable de Alimentacion para
. WOx0P o
3 orificios x 8 mm
104147 DIN Cable de Alimentacion para
W9x0D o
104148 Brasil Cable de Alimentacion para
W9x0B

Partes del Controlador
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WCT900 Opciones de Sensores PAEFMN, PBEFMN, PAEHMN, PBEHMN, PAEIMN, PBEIMN

PAEFMN: Grafito conductividad de contacto + colector de Interruptor de Flujo en panel

+ Conductividad de Compensacién + WEL-PHF no ATC + LD2

PAEHMN: + WEL-MVR + LD2
PBEMNN: 316SS conductividad de contacto + colector de Interruptor de Flujo en panel

PAEIMN: + WEL-MVF + LD2

+ Conductividad de Compensacién + WEL-PHF no ATC + LD2

PBEHMN: + WEL-MVR + LD2

PBEIMN: + WEL-MVF + LD2
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WCT900 Opciones de Sensores PAFNNN, PBFNNN, PAHNNN, PBHNNN, PAINNN, PBINNN
PAFNNN: Grafito conductividad de contacto + colector de Interruptor de Flujo en panel+ WEL-PHF no ATC

PAINNN: + WEL-MVF

PAHNNN: + WEL-MVR
PBFNNN: 316SS conductividad de contacto + colector de Interruptor de Flujo en panel + WEL-PHF no ATC

PBINNN: + WEL-MVF

PBHNNN: + WEL-MVR
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PAEINN, PBEINN

PAEHNN, PBEHNN

b

WCT900 Opciones de Sensores PAEFNN, PBEFNN

PAEFNN: Grafito conductividad de contacto + colector de Interruptor de Flujo en panel

+ Conductividad de Compensacion + WEL-PHF no ATC

PAEINN: + WEL-MVF

PAEHNN: + WEL-MVR
PBEFNN: 316SS conductividad de contacto + colector de Interruptor de Flujo en panel

+ Conductividad de Compensacién + WEL-PHF no ATC

PBEINN: + WEL-MVF

PBEHNN: + WEL-MVR
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WCT900 Opciones de Sensores PAMNNN, PBMNNN

PAMNNN: Grafito conductividad de contacto + colector de Interruptor de Flujo en panel + LD2

PBMNNN: 316SS conductividad de contacto + colector de Interruptor de Flujo en panel + LD2
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WCT900 Opciones de Sensores PAEMNN, PBEMNN

PAEMNN: Grafito conductividad de contacto + colector de Interruptor de Flujo en panel + sensor de compensacion + LD2
PBMNNN: 316SS conductividad de contacto + colector de Interruptor de Flujo en panel + sensor de compensacion + LD2
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WCT900 Opciones de Sensores PANNNN, PBNNNN
PANNNN: Grafito conductividad de contacto + colector de Interruptor de Flujo en panel

PBNNNN: 316SS conductividad de contacto + colector de Interruptor de Flujo en panel

128



RINAIDA
Glseol

(elgppIxou| 0180V 4£0-/¥9161 ©
(opyp1D) 0susS 4E0-9¥9 161

Buy-0
765201

opoD
10-6£8201 —1

S|dIN
926201 —

olni4 ep Joydnusiul |ep |
odiand
188201 —

Buy-O
65201 —

so|jIulo]
988¢€01

so||iuIo]
£68€01

Buy-0 |
616201 —
10pDJOl4
966061 — 7 ! a | soid ¢ op
— N oln|4 ep Jojdnusiul sp
N__  opnfuod ap s|qpd
doydnusjuiep | | e | +60-£6606 1
ojunfuod 1 | | .\%). !
«£0-866061 _ N so1d ¢ op
f\ N\ Joppjoj4/i0idnusiul op
S ojunfuod ep 8|gPD
*€0-020161
poJan]
985201 —1

- said ¢ op 9|90
- 1

IK,GOEOU 1od poPIALONPUOD

‘(s4) olnyy ep Joydnuaiul |op

S(duinw

€0¥766061

Jopeydepy |

I
| buu-0 85201 |
65201,

| @ !
|

|

|

| eoron said oz ap 3|qed

| L “(o3yeID) J0SUSS 0Z-919L6 L

| 98szol
| Uopesuadwo) ap enby ap pepiAidNpUo)

|jound
269201

WCT900 Opciones de Sensores PAENNN, PBENNN
PAENNN: Grafito conductividad de contacto + colector de Interruptor de Flujo en panel + sensor de compensacion

PBENNN: 316SS conductividad de contacto + colector de Interruptor de Flujo en panel + sensor de compensacion
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WCT900 Opciones de Sensores PAPNNN, PBPNNN

PAPNNN: Grafito conductividad de contacto + colector de Interruptor de Flujo en panel + Pyxis

PBPNNN: 316SS conductividad de contacto + colector de Interruptor de Flujo en panel + Pyxis
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WCT900 Opciones de Sensores PAEPNN, PBEPNN

PAEPNN: Grafito conductividad de contacto + colector de Interruptor de Flujo en panel + Pyxis + sensor de compensacion

PBEPNN: 316SS conductividad de contacto + colector de Interruptor de Flujo en panel + Pyxis + sensor de compensacion
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10.0 Podliza de Servicio

Los controladores Walchem tienen 2 afios de garantia en componentes electronicos y 1 afio de garantia en partes
mecanicas y electrodos. Consulte la Declaracion de Garantia Limitada en la parte frontal del manual para mas det-
alles.

Los controladores Walchem son respaldados por una red mundial de distribuidores maestros autorizados. Pongase

en contacto con su distribuidor autorizado Walchem para soporte de solucion de problemas,partes de reemplazo y,
servicio. Si un controlador no esta funcionando apropiadamente, las tarjetas de circuitos pueden estar disponibles
para cambio después de haber sido aislado el problema. Los distribuidores autorizados proporcionaran un Numero de
Autorizacion de Devolucion de Material (RMA) para todos los productos que estén siendo devueltos a la fabrica para
reparacion. Las reparaciones se completan generalmente en menos de una semana. Las reparaciones que sean devuel-
tas a la fabrica por flete al siguiente dia, recibiran servicio de prioridad. Las reparaciones fuera de garantia cobran
sobre una base de tiempo y de material.

FIVE BOYNTON ROAD HOPPING BROOK PARK HOLLISTON, MA 01746 USA
TEL: 508-429-1110 Web: www.walchem.com
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